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Manuale istruzioni drone Syma X8PRO

Punti di forza:

Ancora una nuova struttura a 4 assi lo rende piu rapido, preciso, stabile in volo, resistente agli urti, gli
conferisce maggiore maneggevolezza durante il volo in presenza di vento.

Con giroscopio a 6 assi per un ottimo livellamento del drone in volo

Struttura modulare per una semplificata manutenzione ed eventuale sostituzione delle parti danneggiate
Con sistema GPS per il mantenimento automatico posizione in volo (altezza e posizione), vero auto
ritorno (al posto di decollo) per batteria scarica o fuori portata radiocomando o comunque richiedibile in
ogni momento da telecomando

Con funzione HEADLESS per una guida semplificata

Nuova camera rotabile (alto-basso) da radiocomando, trasmissione video in diretta su smartphone via
WiFi e registrazione su scheda di memoria MicroSD a bordo camera.

Molta potenza capace di sollevare anche camere GoPro o similari.

Batteria a cartuccia per una facile e immediata rimozione.

Manuale istruzioni redatto da DRONEMANIA, TECNOGM brand www.tecnogm.com, vietata ogni riproduzione replica,

commercializzazione o distribuzione non autorizzata.

Tutte le indicazioni presenti nel manuale potrebbero essere soggette a variazioni, il fornitore potrebbe variare il manuale senza avvisare la clientela.
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1. Introduzione

Grazie per aver acquistato il drone Syma X8SPRO da DRONEMANIA, TECNOGM brand.

Preghiamo i clienti di leggere attentamente il manuale e seguire tutte le istruzioni in esso contenute prima
dell'uso in modo da apprendere le nozioni di utilizzo, sicurezza e rispetto del drone. Consigliamo di conservare il
manuale per riferimenti futuri, manutenzione ordinaria e messa a punto del velivolo.

Le ricordiamo che presso DRONEMANIA (www.tecnogm.com) potra acquistare pezzi di ricambio e accessori
per questo drone.

NOTE: i contenuti di questo manuale, gli imballaggio, prodotti interni possono essere variati in ogni momento
senza avvisare il cliente. Dronemania e SYMA non sono responsabili riguardo errori 0 imprecisioni presenti nel
manuale. Per qualsiasi informazione, difetto o incongruenza del manuale contattare il proprio rivenditore.

IMPORTANTE: essendo un drone innovativo e autogestito (volo autonomo in auto ritorno) consigliamo

fortemente la lettura del manuale all'utilizzatore prima del volo, soprattutto le parti di ritorno al punto di decollo
onde evitare danni dovuti ad imperizia.

2. Istruzioni importanti

1. Porre i piccoli componenti presenti nella confezione del quadricottero in luoghi non accessibili ai bambini
per evitare possibili dannosi incidenti (ingerimento, ustione, lacerazione eteetc).

2. La potenza di questo quadricottero € notevole, durante i primi voli muovere gli stick lentamente per
evitare collisioni causate da bruschi movimenti.

3. Dopo il volo, quindi con quadricottero a terra deve essere spento il radiocomando poi il quadricottero.
Evitare di spegnere il radiocomando quando il drone ¢ in volo.

4. Non lasciare la/le batteria/e del quadricottero in luoghi caldi o su superfici ad elevata temperatura, evitare
l'esposizione solare o qualunque ambiente caldo (superiore a 40 °C).

5. Durante il volo il quadricottero dovrebbe mantenere una distanza di 4-5 metri da persone o cose onde
evitare danni o incidenti durante il volo o l'atterraggio.

6. Iragazzi o comunque i principianti dovrebbero volare seguiti da un istruttore o pilota esperto in possesso
delle tecniche di volo con i droni.

7. Prestare attenzione alla polarita delle pile del radiocomando, non mischiare pile nuove e vecchie o di
marche/caratteristiche diverse. Non ricaricare pile non ricaricabili.

8. Quando non utilizzato per un lungo periodo (pit di un mese) consigliamo di rimuovere le pile dal
radiocomando.

9. In caso di inutilizzo per un periodo oltre 10 giorni consigliamo di scaricare la batteria del drone prima di
riporlo, per le migliori performance della batteria ¢ importante seguire questo consiglio, nelle pagine
successivo ci sono altri consigli per il corretto mantenimento della stessa.

10. Non cortocircuitare i terminali dell'alimentatore e della batteria drone.

11. Utilizzare il drone esclusivamente in spazi aperti senza alcun ostacolo tra il drone ed il cielo in modo che
possa ricevere sempre un ottimo segnale GPS. Evitare quindi di volare tra gli edifici, o sotto piante o
qualunque tipo di ostacolo tra il drone e i satelliti GPS.

12. Evitare il volo vicino fonti di interferenze quali tralicci alta tensione, ponti radio telefonici o WiFi o
qualsiasi altra fonte elettromagnetica.

13. Non volare in condizioni climatiche avverse quali vento, pioggia, alta umidita o neve.

14. Dronemania e Syma non sono responsabili riguardo qualunque azione, violazione o danno causato alla
guida del quadicottero, l'utilizzatore si assume la totale responsabilita alla guida del radio modello.
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3. Manutenzione
1. Utilizzare un panno morbido per pulire frequentemente il prodotto
2. Evitare I'esposizione prolungata al sole
3. Non far cadere I'oggetto in acqua per evitare il danneggiamento delle parti elettroniche
4

Verifica connessioni ed accessori del drone con intervalli regolari, se si notano incongruenze, parti
danneggiate interromperne I'uso e ripararlo prima di riutilizzarlo

Ln

Verifica sempre lo stato delle eliche, in caso di danneggiamento sostiturle.

6. Non volare a quota troppo limitata evitando che la ventilazione delle eliche sollevi polvere che vada poi a
rovinare motori e parti elettroniche.

7. Manutenere la batteria del drone a dovere riponendola scarica quando non viene utilizzato per oltre 10
giorni
NOTE: Prima di ogni volo verificare sempre che non ci sia sporcizia attorno all'albero primario di ogni elica per
evitare il riscaldamento eccessivo del motore, dovuto al maggiore sforzo con conseguente rapida

usura/danneggiamento degli stessi. Durante il volo evitare sempre inceppamenti delle eliche, in caso di
inceppamento liberarlo quanto prima onde evitare danneggiamento delle parti elettroniche del drone.

4. Contenuto confezione

* Quadricottero pronto al volo
* Radiocomando 2,4 GHz

Eliche di ricambio (4pezzi)
Camera WiFi 720p (non include la memoria SDcard)

* Alimentatore 220V * Pinza supporto per smartphone
* Manuale istruzioni * Lettore USB per memoria MicroSD
* (Cacciavite * Chiave per serraggio eliche

* Proteggi eliche
* Piedi di atterraggio
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5. Trasmettitore/radiocomando
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Il telecomando consente la gestione del drone in volo. L'interruttore POWER consente I'accensione ¢ lo
spegnimento dello stesso. La leva di sinistra permette di gestire la quota (altezza da terra del drone): spostando la
leva verso il basso il drone decrementera l'altezza mentre spostandola verso verso l'altro il drone incrementera la
sua altezza, lasciando la leva in posizione centrale il drone manterra automaticamente la quota corrente, le
variazioni avvengono in modo direttamente proporzionale al movimento impartito alla leva, pertanto sara
possibile gestire la velocita di salita o discesa. La leva di sinistra controlla inoltre la rotazione del drone
(imbardata) permettendo quindi la rotazione sull'asse verticale in senso orario o antiorario anche in questo caso
sara possibile gestire la velocita di rotazione. La leva di sinistra permette inoltre la variazione dell'assetto
TRIMMER permettendo di correggere eventuali sbandamenti del drone in volo: tenendo premuta la leva per
abilitare la variazione dei trimmer assetto, per portare i trimmer in posizione neutrale tenere premuto la leva e
contemporaneamente accendere la radio.

La leva di destra consente i movimenti del drone: avanti, indietro, destra e sinistra. Durante ogni avvio la
modalita di guida semplificata headless ¢ disattiva pertanto ogni movimento del drone dipende dalla sua
posizione corrente, infatti se il drone € orientato in posizione contraria rispetto al pilota dando un comando di
movimento in avanti il drone si spostera avanti rispetto alla sua posizione quindi si muovera indietro rispetto al
pilota, ¢ molto importante per 1 novizi comprendere il concetto di orientamento del drone che verra approfondito
nelle successive pagine, comunque possiamo gia anticipare che ¢ giusto comprendere l'orientamento del drone ma
¢ anche vero che la funzione headless ci fara dimenticare di questo, guidando il drone in modo piu intuitivo. I
movimenti di direzione avvengono in modo direttamente proporzionale al movimento impartito alla leva questo
permette di gestire la velocita di spostamento nella direzione desiderata. La leva di destra permette inoltre
l'attivazione della modalita headless: premere e mantenere premuto per 3 secondi la leva per abilitare la funzione
premere per 3 secondi per disabilitarla; la funzione headless semplifica la guida rendendo ininfluente la posizione
corrente del drone, quando attiva ogni comando di movimento sara relativo alla posizione del pilota ¢ non a
quella del radio modello. La leva di destra permette inoltre di passare alla modalita di volo veloce (fast) e tornare
in quella lenta (slow), la modalita attiva ad ogni avvio ¢ quella lenta, per passare a quella veloce premere la leva,
il radiocomando emette due “beep™ a conferma premere nuovamente per tornare nella modalita lenta, il emette un
“beep” a conferma.
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Nella parte superiore del radiocomando sono presenti i pulsanti per scattare fotografie e avviare la registrazione
dei filmati che vengono memorizzati nella memoria MicroSD a bordo camera (memoria non in dotazione). E'
anche possibile registrare direttamente dall'applicazione per una piu semplice condivisione dei contenuti
multimediali con gli amici. La registrazione sulla scheda di memoria sara di miglior qualita rispetto a quella
trasmessa in live streaming sullo smartphone. E' presente anche un pulsante per l'auto decollo e anche auto
atterraggio quando il drone ¢ in volo. Infine due pulsanti permettono la regolazione dell'obiettivo della camera
verso l'alto o il basso permettendo di inquadrare un determinato punto o semplicemente inquadrare esattamente
sotto al drone (inclinazione 90° della camera).

INSTALLARE LE PILE NEL RADIOCOMANDO:
[ =3 \

Coperchio pile

4 pile AA

=k

1. Utilizzare il cacciavite per rimuovere la vite di tenuta sul retro del trasmettitore, applicare lieve alla
linguetta di tenuta per aprire il coperchio batterie.

2. Installare le 4 batterie AA (nell'allestimento ove in dotazione (optional)) nel vano batterie rispettando la
polarita indicata, riapplicare il coperchio batterie e serrare la vite di fissaggio.

ATTENZIONE:
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1. Durante l'installazione delle pile assicurarsi di rispettare la corretta polarita di OGNI pila nel
relativo slot del radiocomando. Ogni slot pila ha indicato la polarita della pila NON
INSTALLARE NESSUNA PILA IN POLARITA' OPPOSTA!

2. Non mischiare pile vecchie e nuove batterie

3. Non mischiare batterie diverse (nuove o usate o di differente marca/modello).

NOTE: In caso di un prolungato utilizzo (oltre 1 mese) rimuovere le pile dal radiocomando.

6. Installare/Rimuovere le eliche

Importante: il quadricottero ha 2 coppie di eliche diverse riconoscibili dalla presenza di una A o una B su
ciascuno dei quattro bracci del drone, ¢ fondamentale che le eliche A vengono installate nel braccio marchiato con
la A e le eliche B vengono installate nel braccio con una B. L'inosservanza di te i usa un manca
decollo del drone con possibile rovesciamento dello stesso in fase di decollo e possibile danneggiamento delle
eliche e dei motori.

Oltre che sui quattro bracci del drone la marcatura A o B ¢ anche presente su ogni meccanismo di blocco elica di
ogni albero del drone come doppia conferma di quale elica vada installata in quella posizione.

Installare le eliche (ripetendo il procedimento per le 4 eliche):

Inserire I'elica nel meccanismo Bloccare I'albero primario Verificare il corretto bloccaggio
blocca elica presente all'estremita utilizzando la chiave in dell'elica poi Applicare la cover

di ogni braccio del drone. dotazione, premere l'elica verso il elica.

IMPORTANTE: rispettare la basso e contemporaneamente

corretta collocazione delle eliche: ruotare I'elica per fissarla: I'elica Ripetere le tre operazioni descritte
elica A su meccanismo e braccio A viene bloccata muovendola in per ciascuna delle 4 eliche.

drone marchiati con la lettera A e senso antiorario mentre l'elica B

elica B su meccanismo e braccio viene bloccata muovendola in

drone marchiati con la lettera B. senso orario.

NOTE:

* Prestare la massima attenzione all'installazione delle eliche e al corretto serraggio delle stesse, una cattiva
installazione potrebbe provocare la caduta del drone in volo.

* Prima di ogni volo verificare sempre lo stato delle eliche ed eventualmente sostituirle, ma iniziare un volo
con eliche danneggiare potrebbe provocare la caduta del drone in volo.
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Rimuovere le eliche:

Rimuovere la cover elica. Utilizzare la chiave per bloccare Rimuovere I'elica.
la I’albero primario e
contemporaneamente ruotare Ripetere l'operazione descritta per
I’elica: I'elica A viene allentata ciascuna delle quattro eliche.

muovendola in senso orario
mentre l'elica B viene serrata
ruotandola in senso antiorario.

7. Installare/Rimuovere le griglie di protezione eliche

Installazione griglie di protezione:

Installare la griglia di protezione elica su ogni braccio del drone
applicando una leggera pressione e verificando lo scatto della leva
di tenuta.

Rimozione griglie di protezione:

Premere la leva di tenuta della griglia e contemporaneamente
sfilare la griglia dal braccio del drone, ripetere I'operazione per le
altre griglie ancora installate.
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8. Installare i piedi di atterraggio

1. Inserire ciascun piede di atterraggio nel drone come
mostrato sopra applicando una leggera pressione e
verificando lo scatto della leva rossa di tenuta.

Per rimuovere ciascun piede € necessario premere sulla
leva di tenuta rossa e contemporaneamente sfilare il piede.

Attenzione: Prima di ogni volo verificare sempre lo stato e l'integrita dei piedi, nel caso si notino schianti o
comunque danneggiamenti sostituire gli stessi.
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9. Installare/Rimuovere la camera WiFi 720p

Installare la camera:

Avvicinare la camera al drone, in Collegare il connettore elettrico
particolare alle guide di fissaggio camera (il drone deve essere
camera presenti nel sotto scocca, spento).

premere e lasciare scorre la
camera finché non venga bloccata
dalla linguetta di fissaggio.

IMPORTANTE: dopo aver acceso il drone mai scollegare o collegare il connettore elettrico camera causa
possibile danneggiamento della stessa o di parti elettroniche del drone.

ATTENZIONE: Mai spostare manualmente I'obbiettivo mobile della camera causa danneggiamento del
meccanismo di movimento.

Rimuovere la camera:

Con drone spento, scollegare il Premere e mantenere premuta la

connettore elettrico camera linguetta di blocco camera presente
sul drone e contemporaneamente
sfilare la camera
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10. Carica della batteria del quadricottero

Alla prima apertura della confezione la batteria del quadricottero presenta una minima carica residua questo per
garantirne la massima efficienza, infatti questa speciale batteria LiPo rende inalterate le sue performance se
quando non utilizzata vene lasciate quasi scarica. Infatti per il perfetto mantenimento della stessa consigliamo ai
nostri clienti di scaricare la batteria in caso di inutilizzo del drone per piu di 10 giorni e mantenerla in un luogo
possibilmente con circa 16 °C di temperatura, questa non ¢ un operazione obbligatoria ma consigliata per il
miglior mantenimento delle caratteristiche della batteria. Consigliamo l'acquisto di ulteriori batterie in modo da
prolungare la durata del volo andando a sostituire la batteria scarica con quella carica.

IMPORTANTE: Prima del primo volo ¢ necessario caricare completamente la batteria. Comunque prima di ogni
volo consigliamo sempre di caricare completamente la batteria.

1. Nel caso in cui il drone sia acceso premere il pulsante power
presente nella parte superiore per spegnerlo.
Attenzione: non rimuovere la batteria quando il drone ¢ acceso!

2. Premere la leva di tenuta sulla batteria e mantenerla premuta
sfilando la batteria dal quadricottero.

3. Inserire il connettore di ricarica dell'alimentatore in dotazione poi
collegare l'alimentatore alla presa 220V domestica. L'indicatore
sull'alimentatore si illumina in modo permanente durante la ricarica ¢
si spegne a carica completata. Generalmente il tempo di carica per
una batteria ¢ di circa 150 min.

Note: Dronemania dispone anche di alimentatori veloci per
migliorare nettamente il tempo di carica riducendolo anche a 1h.
WWW.TECNOGM.COM

4. Dopo la carica scollegare il connettore dell'alimentatore poi
inserire la batteria all'interno del drone verificando la corretta
installazione.

PRECAUZIONI:

1. Dopo la scarica della batteria non posizionarla all'esposizione diretta dei raggi solari o vicino a oggetti ad
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alta temperatura che potrebbero causare il danneggiamento della batteria o perfino l'esplosione.
Non immergere la batteria in acqua

Non aprire la batteria

In caso la batteria presenti rigonfiamenti o perdite di liquido sostituirla

Evitare le cadute della batteria

Evitare di lasciare la batteria incustodita durante la ricarica, in caso si notino rigonfiamenti, riscaldamenti,
fuoriuscite di liquido interrompere immediatamente la carica.

La carica deve essere supervisionata da un adulto.
Batterie esauste DEVONO essere sostituite!

Per il rispetto dell'ambiente smaltire la batteria in modo congruo con i regolamenti per batterie esauste
vigenti al momento

10. Non utilizzare carica batterie diversi da quello in dotazione o consigliati da Dronemania

11. Non utilizzare batterie diverse da quelle originali

12. Syma e Dronemania non sono responsabili di danneggiamenti della batteria o danni causati dalla stessa.

PRECAUZIONI DURANTE LA RICARICA:
L.

Durante la carica mantenere il prodotto in un ambiente asciutto e ventilato tenendolo a distanza da fonti di
calore e prodotti inflammabili.

Dopo il volo attendere che la batteria torni a temperatura ambiente prima di mettere in carica la batteria
altrimenti potrebbe danneggiarsi, rigonfiarsi, danneggiarsi, incendiarsi o esplodere.

Utilizzare solamente il caricatore in dotazione o alimentatori veloci forniti da Dronemania per caricare la
batteria. Se la batteria ¢ stata utilizzata per un lungo periodo e sembra deteriorata sostituirla.

Evitare di lasciare la batteria in carica per pit di 6 ore.

CONSIGLI PER IL PERFETTO MANTENIMENTO DELLA BATTERIA:
L.

La batteria dovrebbe essere conservata in ambiente asciutto e ventilato ad una temperatura compresa tra 4
e20°C.

Per migliorare la durata della batteria evitare di caricarla ripetutamente quando gia carica o scaricarla in
modo profondo (sotto 3V per cella).

In caso di inutilizzo della batteria per un lungo periodo caricarla pochi minuti prima di riporla. Buona
norma caricarla al 30-40% della carica poi riporla e caricarla nuovamente a distanza di tempo (6 mesi) se
non utilizzata, consigliamo la verifica periodica della tensione delle celle facendo uso di un Tester LiPo
acquistabile presso Dronemania oppure utilizzando un qualsiasi multimetro. Per un corretto mantenimento
delle caratteristiche della batteria mai riporla per inutilizzo quando totalmente carica.

Se inutilizzata per piu di 6 mesi consigliamo di verificare la tensione ripetutamente in modo che la
tensione di ogni cella non scenda sotto 3V in caso affermativo seguire il punto 3 ricaricando la batteria. E
buona norma cercare di mantenere ad una tensione di circa 3,8V a cella.

NOTE: ricordiamo che questi sono tutti i consigli per il perfetto mantenimento della stessa, ovviamente ¢
possibile tralasciare qualche punto a discapito della stessa, semplificandone I'utilizzo a discapito della
stessa.
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11. Installare/Rimuovere pinza per smartphone WiFi su radiocomando

Installare la pinza:

"IJ'I‘“.
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1. Inserire la pinza per 2. Premere il morsetto a molla per adeguarlo alla
smartphone nell'alloggio dimensione dello smartphone da applicare. Rilasciare la
posteriore del radiocomando pinza verificando il corretto serraggio dello smartphone.

Rimuovere la pinza:

i
- O

Premere la pinza e contemporaneamente sfilarla dal radiocomando.
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12. Installare ed utilizzare I'applicazione FVP

1. Installare I'applicazione

Per visualizzare il video in diretta della camera direttamente sullo smartphone Android o IOS ¢ necessario
installare l'applicazione specifica.

Installare I'applicazione per smartphone Android o 1OS ricercando I'applicazione “SYMA FPV™ nello store
oppure scaricandola dal sito www.symatoys.com o facendo lo scan del codice a barre sulla confezione drone.

2. Collegamento via WiFi tra smartphone e camera WiFi del drone

Accendere il drone (premendo I'interruttore power su ON dopo aver collegato il connettore carica batteria alla
batteria) il LED della camera WiFi si illumina color verde dopo circa 20 secondi inizia a lampeggiare color rosso
per indicare I'attesa della connessione da parte dello smartphone, dallo smartphone accedere al menu
impostazioni, entrare nel menu WiFi e richiedere il collegamento alla rete WiFi con nome “FVP_WIFI_****> (3]
posto degli asterischi ci saranno dei numeri identificativi che cambiano per ogni camera) attendendo che lo
smartphone indichi I'effettiva connessione a tale rete WiFi poi uscire dal menu WiFi e dalle impostazioni.

Aprire l'applicazione SYMA FVP, premere sul pulsante START ed attendere che venga mostrato il video in
diretta dal drone. Nella barra in altro dell'applicazione viene mostrato 'indicatore di potenza segnale WiFi.

START &3
1. Dallo smartphone 2. Premere il 3. Attendere la
avviare pulsante START visualizzazione
I'applicazione del video in
SYMA FPV diretta dalla

camera del drone.

NOTE: Per la visualizzazione del video in diretta dal drone I'APP Syma FPV presume che sia stato correttamente
stabilito il collegamento alla rete WiFi generata dalla camera del drone da parte del dispositivo smartphone.

3. Descrizione barra applicazione Syma FPV
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Indietro

Potenza segnale WiFi

Apri galleria foto e video

Avviare/interrompere registrazione video

Scattare fotografia

Tempo registrazione video (visibile solo quando la
registrazione video viene attivata)
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4. Scattare fotografie e registrare filmati

Quando visualizzato il video in diretta dal drone sullo schermo dello smartphone tramite app SYMA FPV ¢
possibile scattare foto e registrare filmati memorizzandoli nello smartphone semplicemente premendo il pulsante
4 ¢ 5, il pulsante 5 scatta una fotografia mentre il pulsante 4 avvia la registrazione video, per fermare la
registrazione quindi salvare il filmato premere nuovamente il pulsante 4. Sara possibile rivedere e condividere il
filmati dopo il volo perché tali vengono salvati nella memoria dello smartphone e saranno accessibili dalla app
SYMA FPV o dalla galleria multimediale dello smartphone.

5. Registrazione su memoria MicroSD

Questo modello ha la particolare caratteristica di poter installare la memoria MicroSD (non in dotazione) nella
videocamera del drone. Utilizzando i pulsanti Foto e Video del telecomando sara possibile scattare una fotografia
o registrare un filmato (affinché il filmato venga salvato ¢ importante interromperlo, premendo nuovamente il
pulsante video prima di spegnere il drone). I filmati registrati sulla memoria MicroSD avranno maggiore fluidita
e qualita ottimi per acquisirli e salvarli sul computer mentre ideali per una semplice condivisione quelli registrati
con la app SYMA FPV.

Lo scatto di una fotografia viene confermato dallo spegnimento dei LED rossi del drone per 1 secondo, mentre la
registrazione video da due lampeggi veloci continui per tutta la durata di registrazione.

NOTE: non esiste alcun legame tra la registrazione avviata sul drone e quella dall'applicazione SYMA FPV,
infatti I'applicazione lavora sullo streaming video inviato dal drone (estrapolando la fotografia o registrandolo)
mentre i pulsanti foto e video sul radiocomando lavorano direttamente sul drone e in particolare la camera.

NOTE: Quando in funzione lo streaming in diretta sullo smartphone via WiFi la portata di controllo del drone
diminuisce

13. Calibrazione della bussola elettronica del quadricottero

La bussola elettronica del quadricottero viene usata dall'elettronica centrale, in particolar modo dal sistema GPS
per le operazioni di volo autonomo e permette al drone di determinare il suo orientamento in volo, ¢ necessario
calibrare la bussola prima del primo volo o comunque ogni volta che il drone viene allontanato per piu di 200 Km
dall'ultimo luogo ove calibrato.

Per una buona calibrazione della bussola ¢ fondamentale recarsi in un ambiente con minor interferenze
elettromagnetiche possibili perché tali possono influire fortemente sulla qualita della calibrazione infatti &
consigliabile effettuare la calibrazione in luogo aperto, lontano da fonti primarie di elettromagnetismo quali
tralicci alta tensione, ponti radio telefonia o WiFi.

Per effettuare la calibrazione del drone accendere il radiocomando premendo l'interruttore di accensione poi
accendere il drone posizionandolo su di una superficie in piano, quando i LED del drone lampeggiano
velocemente spostare la leva sinistra del radiocomando tutta in alto poi tutta in basso e rilasciarla verificando che
il LED del drone si accendano in modo permanente, non toccare nuovamente la leva di sinistra o il pulsante di
auto decollo onde evitare l'attivazione dei rotori o il decollo, senza prima una calibrazione della bussola il drone
non deve decollare. Per avviare la procedura di calibrazione bussola spostare e mantenere la leva di sinistra del
radiocomando nella posizione in basso a destra contemporaneamente premere (pressione minore di 1s) il pulsante
Auto ritorno sulla parte superiore destra del radiocomando.
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di sinistra del radiocomando, afferrare il drone e ruotarlo in senso orario (come indicato in foto seguente)
continuandolo a ruotare finché 1 LED rossi del quadricottero passano da lampeggiare lentamente a lampeggiare
rapidamente a quel punto & necessario spostare il drone di modo che i LED colore rosso siano rivolti verso I'alto
per poi ruotarlo in senso orario fino a quando i LED del quadricottero si illuminano in modo permanente a
conferma dell'avvenuta calibrazione della bussola elettronica.
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ATTENZIONE:

1. Non calibrare la bussola in ambienti dove possono essere presenti forti campi magnetici 0 comunque
vicino a oggetti metallici o calamite o comunque edifici con svariate parti in metallo.

2. Durante la calibrazione liberarsi di oggetti metallici (chiavi, anelli etc etc) e smartphones

3. Effettuare una ricalibrazione della bussola quando il drone sbanda in volo o comunque ha un
comportamento anomalo nel mantenere la posizione automaticamente (GPS hold).

14. Ritorno a punto di decollo (One Key Return)

Spesso viene fatto un uso improprio di questo termine da parte dei droni che non hanno sistema GPS, infatti
alcuni droni sfruttano la funzione headless per effettuare una sorta di “ritorno al pilota” che dovrebbe essere
chiamato “riavvicinamento al pilota” ma che comunque in molti per propaganda commerciale spacciano per
ritorno a casa, nessun drone senza sistema GPS puo fare un vero ritorno a casa. Questo drone invece ha il vero
ritorno al punto di decollo, infatti prima della partenza il drone memorizza le coordinate GPS del luogo di decollo
per poi tornare automaticamente in quella posizione, atterrando e spegnendosi.

I1 ritorno a punto di partenza viene avviato automaticamente per batteria scarica oppure per perdita di contatto
radio, quindi eccessiva distanza, presenza di interferenze che diminuiscono la portata radio, pile del
radiocomando scariche oppure spegnimento del radiocomando da parte dell'utilizzatore (operazione sconsigliata).
Quando viene avviata la funzione di ritorno a punto di decollo tutti i quattro LED del drone si illuminano di
colore rosso.

' E possibile attivare il ritorno al punto di partenza in ogni momento
premendo ¢ mantenendo premuto per 2 secondi il pulsante in foto a
fianco, il radiocomando emette un “beep” a conferma dell'attivazione
ritorno al punto di partenza, durante il ritorno automatico € possibile
muovere il drone utilizzando i1 comandi tradizionali (che mostreremo
nelle pagine successive) per evitare ostacoli, € inoltre possibile
interrompere il ritorno automatico premendo nuovamente ¢ mantenendo premuto per 2 secondi il pulsante in foto
a fianco, il radiocomando emette un beep a conferma.

Affinché il ritorno al punto di decollo funzioni correttamente ¢ fondamentale che il drone riesca a stabilire le
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coordinate GPS del punto di partenza, infatti ad ogni avvio il drone inizia la ricerca dei satelliti GPS, durante la
ricerca i LED verdi del drone lampeggiano per poi diventare accesi permanenti a conferma della localizzazione
del punto di partenza avvenuto correttamente. L'utilizzatore dovra quindi attendere la localizzazione del punto
prima di decollare, quindi 1 LED verdi accesi in modo permanente, in mancata ottemperanza il drone prendera
come punto di partenza il punto dove ¢ riuscito a effettuare la localizzazione, magari in volo quindi un punto di
partenza che potrebbe essere totalmente diverso da quello del decollo, inoltre fino a quando non riesce ad
agganciare 1 satelliti saro disattivata la funzione di posizionamento (mantenimento della posizione), il drone
manterra solo l'altezza. Al primo volo, la prima localizzazione pud impiegare fino 2 minuti di tempo poi le
successive saranno piu veloct.

E' inoltre importante per il pilota comprendere come opera il rientro automatico al punto di partenza questo per
evitare spiacevoli incidenti dovuti a imperizia, infatti il drone non puo rilevare la presenza di ostacoli ed € quindi
molto importante che il pilota comprenda a pieno come opera la funzione di auto ritorno al punto di partenza
evitando quindi spiacevoli incidenti da parte del drone. Durante la scelta del luogo di volo ma anche durante il
volo ¢ importante che I'utilizzatore consideri le varie casistiche che potrebbero creare un incidente al drone
durante un ritorno automatico al punto di decollo, infatti questo potrebbe inserirsi automaticamente per batteria
scarica o per perdita di segnale di controllo tra radiocomando e drone, il drone vola in modo indipendente e non
potendo riconoscere ostacoli potrebbe sbatterci creando danni a cose o persone o a se stesso, € importante che il
pilota conosca come interrompere il ritorno evitando il peggio.

IMPORTANTE: per interrompere temporaneamente il ritorno a punto di partenza (richiesto dal pilota (pulsante
ritorno) o inserito automaticamente dal drone per batteria scarica) ¢ necessario muovere la leva di direzione nella
posizione desiderata a contrastare il movimento del drone che arrestera per pochi secondi il ritorno per poi
reinserirlo automaticamente ¢ possibile cancellare I'operazione di ritorno mantenendo premuto il pulsante ritorno.

[l comportamento del rientro automatico ¢ il seguente: nel caso in cui il drone si trovi nel raggio di 20 metri di
distanza dal punto di decollo questo rientra immediatamente mantenendo I'altezza corrente se invece il drone si
presenta distante oltre i 20 metri di raggio dal punto di decollo questo si sposta ad un altezza di 25 metri (relativi
al punto di partenza) oppure continua a mantenere l'altezza corrente se questo si trova ad un altezza superiore di
25m. In ogni caso il quadricottero si sposta in modo autonomo anche in modo veloce, sfruttando il sistema GPS,
fino a sopra al punto di decollo (home point) per poi scendere, atterrare e successivamente disattivare i motori.
I1 punto di ritorno potrebbe discordare dal reale punto di decollo di qualche metro, questo ¢ da considerarsi
normale e dipende dalla qualita del segnale GPS e dall'ambiente di volo.

Infatti € buona norma selezionare un luogo di decollo idoneo ovvero un luogo ove nel raggio di almeno 15m dal
dalla zona scelta per il decollo non sia presente alcun ostacolo. La scelta del punto di decollo non ¢é da
sottovalutare!

Torniamo nuovamente a precisare che il pilota deve conoscere con precisione come si comporta il ritorno
automatico, perché anche conoscendolo con precisione ci sono moltissimi altri fattori quali interferenze
elettromagnetiche che potrebbero far cambiare il comportamento del volo automatico, infatti il pilota deve essere
al corrente di questo prima di mettersi in volo ed essere pronto a correggere eventuali comportamenti pericolosi
durante ritorno al punto di partenza.

Il fatto che il drone sia dotato di tantissima elettronica permette un volo piu sicuro e affidabile permettendo di
osare di pit in distanza ma allo stesso tempo il volo automatico del drone potrebbe causare problemi perche
comunque si tratta di un sistema di volo automatico che per quanto in continuo miglioramento non puo evitare
ostacoli.

ATTENZIONE:

1. Quando il segnale GPS ¢ debole o assente i LED colore verde del quadricottero si illuminano di colore
arancio (verde+rosso) e il drone non potra usare il sistema GPS, quindi le funzioni di mantenimento
posizione in volo (GPS hold) e ritorno a punto di partenza (Return To Home) saranno disattivate, durante
la ricerca del segnale GPS, che inizia ad ogni avvio, i LED verdi del quadricottero lampeggiano
continuamente. Sconsigliamo fortemente il decollo del drone in queste circostanze.

Nel caso un cui in volo il sistema GPS venga disattivato per assenza segnale ¢ importante che il pilota
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sappia controllare il drone senza questo importante assistente di volo, per questo motivo consigliamo ai
novizi di volare sempre in luoghi ove il drone possa ricevere sempre buon segnale GPS evitando quindi
sempre la presenza di ostacoli tra il drone ed il cielo.

2. Incaso di assenza segnale GPS il drone non potra registrare il punto di decollo (coordinate del punto) lo
fara appena avra un buon segnale GPS, nel caso in cui il drone sia gia in volo verra memorizzato come
punto di ritorno la prima lettura disponibile che non sara il reale punto di decollo pertanto in caso di
ritorno automatico a punto di partenza (richiesto dal pilota o per perdita di segnale o per batteria scarica) il
drone tornera in quella posizione che potrebbe non essere consona e per questo motivo ¢ molto importante
verificare la presenza del segnale GPS prima di decollare o interrompere prontamente il ritorno
automatico. Durante primo utilizzo del drone puo essere necessario pit di 2 minuti per effettuare la ricerca
e dei satelliti, pertanto ¢ importante attendere che i LED verdi del drone passano da lampeggiare
continuamente ad accesi permanenti a conferma che il segnale GPS ¢ valido e che il punto di partenza ¢
stato registrato con successo.

3. Quando la batteria ¢ scarica interrompere tutte le operazioni di volo e atterrare quanto prima, prolungare
la permanenza in volo potrebbe scaricare eccessivamente la batteria, che potrebbe danneggiarsi o non
garantire al drone di rimanere in volo, facendolo precipitare. Anche se il sistema invoca automaticamente
il ritorno al punto di decollo per batteria scarica ¢ buona norma evitare questo ¢ atterrare in tempo, il
ritorno automatico potrebbe far urtare il drone ¢ buona norma conoscere come interromperlo in tempo.

4. Syma e Drnemania non sono responsabili per danni o comportamenti anomali durante la procedura di
rientro automatico del drone.

15. Istruzioni di controllo drone

Pur avendo la funzione HEADLESS in grado di semplificare la guida del quadricottero, consigliamo ai
principianti di comprendere la nozione di orientamento quadricottero prima del volo.

Prima di ogni decollo ¢ importante collocare a terra il drone nella corretta posizione: il pilota deve essere
esattamente dietro al drone (parte posteriore) i LED verdi del drone devono risultare vicini al pilota la camera del
drone deve puntare nella medesima posizione degli occhi del pilota. Con questo tipo di orientamento i comandi
che il pilota impartira dal radiocomando saranno quelli desiderati perché la posizione del pilota e quella del drone
in questo momento stanno combaciando. Consigliamo, durante i primi voli di evitare di ruotare il drone dalla
posizione iniziale descritta sopra, cercando di correggerlo sempre per mantenerlo con quell'orientamento (la leva
di sinistra con spostamenti verso destra o sinistra per rotazioni orarie o antiorarie) la guida sara piu semplice
intuitiva. Con questa modalita di volo (HEADLESS disabilitato), attiva ad ogni avvio del drone, andando a
ruotare il drone, ad esempio, di 180° i comandi risulteranno invertiti questo complica la guida ed & necessario un
buon allenamento prima di prenderne padronanza con la guida in queste circostanze e per questo motivo ¢ stata
introdotta la comoda funzione HEADLESS. Infatti con funzione HEADLESS disattiva dovremmo immaginare di
essere a bordo del drone, ogni comando di direzione impartito dal radiocomando fara muovere il drone rispetto
all'orientamento corrente dello stesso, pertanto se il drone non € orientato con il pilota i suoi movimenti non
saranno quelli desiderati, ad esempio se il drone naviga in posizione contraria rispetto al pilota, chiedendo di
virare a destra il drone si muovera verso sinistra. E' quindi molto importante comprendere questo semplice
concetto onde evitare collisioni in volo per movimenti indesiderati.

La guida con Headless disabilitato puo essere molto utile quando si effettua la cosi detta guida FPV ovvero quella
in cui il drone viene pilotato solamente sfruttando il video trasmetto dal drone, in quel caso avere headless attivo.

Con la funzione HEADLESS attiva non ¢ pit importante I'orientamento del drone, ogni comando di movimento
verra considerato dal drone in base alla posizione del pilota, la guida risultera semplificata, ad esempio volendo
muovere il drone verso il pilota sara necessario spostare lo stick indietro, per farlo muovere a sinistra spostarlo a
sinistra dimenticandosi di come ¢ orientato il drone in quel momento. La funzione HEADLESS rendera piu
semplice, sicuro e piacevole il volo permettendo anche riprese aeree piu precise. Questa funzione ¢ molto utile
quando il drone viene pilotato “a vista” (non quindi in FPV) ed ¢ quindi molto utile avere questa modalita di volo.
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E' possibile attivare o disattivare la funzione HEADLESS in ogni momento, & importante effettuare un buon
apprendimento posizione pilota collocando in modo corretto il drone prima del decollo come spiegato sopra. Per
tutta la durata in cui si utilizza headless il pilota non deve muoversi dalla posizione iniziale di attivazione.

Dopo questa lunga introduzione riguardo al sistema headless andiamo a vedere piu in dettaglio, nella pagina
successiva, quali siano 1 movimenti del drone.

Ricordiamo che questo quadicottero € dotato di sistema GPS pertanto quando non vengono impartiti comandi di
movimento il drone manterra automaticamente la posizione e l'altezza in volo ove lasciato, dando un comando di
movimento (avanti,indietro, destra, o sinistra) il drone si spostera nella posizione scelta mantenendo la sua altezza
rilasciando i1 comandi il drone manterra la nuova posizione automaticamente. Facendo invece variare la quota
(altezza) del drone, ad esempio facendolo salire questo manterra la sua posizione ma salira diritto, senza bisogno
di dover correggere gli sbandamenti (come avviene con 1 droni senza sistema GPS).

Questo sistema, presente solo sui droni di fascia altra, rende la guida estremamente semplice e piacevole per
chiunque oltre che piti sicura grazie alla funzione di ritorno automatico. Grazie a questa funzione il pilota potra
concentrarsi con maggiore precisione allo scatto di fotografie e registrazione di filmati.
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Alzarsi o abbassarsi Avanti o indietro (beccheggio)

Spostare la leva di quota in alto o basso per far
accrescere o decrescere di quota il drone. Grazie al
sistema GPS il drone manterra la posizione ma
variera la sola altezza.

Sposta la leva di destra per far inclinare quindi
muovere 1l drone in avanti o indietro mantenendo la
quota.

Rilasciando la leva. Grazie al sistema GPS il
rilasciando la leva di destra il drone manterra
automaticamente la posizione in volo.

Ruotare a destra o sinistra (imbardata) Spostarsi a destra o sinistra (rollio)
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Spostare la leva di destra per far inclinare quindi
spostare il quadricottero a destra o sinistra
mantenendo la quota. Rilasciando la leva il drone
manterra automaticamente la posizione in volo.

Spostare la leva a sinistra per far ruotare il
quadricottero su se stesso in senso orario oppure
antiorario mantenendo quota e posizione.

Note: Tutti i movimenti sopra sono proporzionali al movimento impartito alla leva del radiocomando
permettendo quindi di gestire la velocita dello spostamento del drone dosando opportunamente la pressione sulla
leva. E' possibile dare piu di un comando contemporaneamente ad esempio salire e contemporaneamente andare
avanti. Ricordiamo il concetto di orientamento del drone, i comandi sopra sono relativi a headless disabilitato.

Trimmer (correzione bilanciamento quadricottero).

Il radiocomando ¢ dotato di 3 trimmer elettronici che consentono di affinare la precisione del drone in volo
andando a correggere eventuali sbandamenti presenti durante il volo. E' consigliato effettuare la correzione dei
trimmer in assenza di vento.

Non sempre € necessario correggere tramite trimmer, spesso un semplice apprendimento della posizione in piano
risolve o migliora i problemi di sbandamento per questo motivo prima di passare alla correzione dei trimmer
consigliamo il ripristino della posizione centrale (default) dei 3 trimmer, un apprendimento posizione in piano del
drone (indicata nelle pagine successive) e un test di volo in ambiente senza vento. Se il drone presenta
sbandamenti allora correggerlo usando 1 trimmer, ma dopo aver fatto il ripristino della posizione centrale dei
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trimmer.
Procedura:

Premere la leva di sinistra del radiocomando e mantenerla premuta per attivare la procedura di variazione trimmer
assetti contemporaneamente muovere la leva di destra per correggere eventuali sbandamenti in volo verso avanti
indietro, destra o sinistra oppure muovere la leva di sinistra a destra o sinistra per correggere eventuali rotazioni
(imbardata) indesiderate. Non rilasciare la leva di destra finché il drone non vola stabile.

Per resettare la posizione dei 3 trimmer spegnere il radiocomando, premere la leva di sinistra e
contemporaneamente accendere il radiocomando poi rilasciare la leva di sinistra.

Guardiamo piu in dettagli i bilanciamenti possibili:

Avanti indietro Destra, sinistra Rotazione destra, sinistra
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Quando il quadricottero in volo
tende a muoversi in avanti o
indietro correggerlo attivando la
procedura di variazione trimmer
poi muovendo la leva di destra in
avanti o indietro in modo da
contrastare la deriva in avanti o
indietro.

Quando il quadricottero in volo
tende a muoversi verso destra o
sinistra correggerlo attivando la
procedura di variazione trimmer
poi muovendo la leva di verso
destra o sinistra in modo da
contrastare la deriva in avanti o
indietro.

Quando il quadricottero in volo
tende a ruotare in senso orario o
antiorario correggerlo usando il
trimmer correggerlo attivando la
procedura di variazione trimmer
poi muovendo la leva di sinistra
verso destra o sinistra per
contrastare la rotazione.

16. Funzioni del quadricottero

1. Protezione per batteria drone scarica

Durante il volo quando i gli indicatori LED di colore rosso nella fusoliera
del drone iniziano a lampeggiare velocemente significa che la batteria ¢
scarica, atterrare quanto prima, proseguendo il volo verra richiamata
automaticamente la funzione di ritorno automatico a punto di partenza.
Note: se pur il sistema di riconoscimento batteria scarica e il sistema GPS
sono molto precisi ed affidabili ¢ consigliabile non volare molto alti o
distanti quando la batteria inizia ad essere scarica e comunque
decrementare quando prima la quota ed atterrare quando i LED del drone
iniziano a lampeggiare.

NOTE: per un corretto mantenimento della batterie LiPo del drone
quando non utilizzata per oltre 10 giorni atterrare immediatamente quando
1 2 LED rossi iniziano lampeggiare poi riporre la batteria.
ATTENZIONE: nel caso venga inserito automaticamente il ritorno
automatico € possibile interrompere momentaneamente il ritorno
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muovendo la leva di destra del radiocomando il drone interrompera la fase
di ritorno che verra comunque richiamata entro pochi secondi, questo puo
essere utile per evitare gli ostacoli considerando che per minimizzare i
tempi la fase di ritorno ¢ molto rapida ¢ importante usarla a dovere.

2. Protezione sovra corrente

Durante il volo in caso di collisione o blocco di una o piu eliche il sistema ,:\ [;n
di controllo limita automaticamente la corrente di alimentazione dei L%\ }/
motori cercando di evitare o comunque limitare il danneggiamento degli \.:_./
stessi. Questa € una sicurezza ulteriore anche se € cura dell'utilizzatore \ A( :'
disattivare immediatamente i motori in queste circostanze! Causa ‘%,—?:i
danneggiamento dei rotori o dell'elettronica del drone. /f %
. L . . 4 N\
Infatti ¢ importante evitare inceppamenti delle eliche causa un ] L“)

deterioramento precoce dei motori.

NOTE: per disattivare 1 motori ¢ necessario spostare contemporaneamente
lo stick di sinistra del radiocomando in basso a destra e lo stick di destra
in basso a sinistra e mantenerli in quella posizione per 1-2 secondi, i
motori verranno disattivati, se il drone € in volo questo precipitera.

3. Apprendimento posizione “in piano”

In caso di sbandamento del drone in volo prima di correggere usando i
trimmer tentare I'apprendimento della posizione in piano.

Anche prima del primo volo ¢ consigliato effettuare un apprendimento in
piano.

Posizionare il quadricottero in un piano perfettamente orizzontale,
accendere il radiocomando ed il drone, spostare la leva di sinistra del
radiocomando tutta in alto poi tutta in basso e rilasciarla poi spostare i due
stick del trasmettitore in basso a destra mantenendoli in quella posizione

per circa 2-3 secondi, i due indicatori a LED colore rosso nella fusoliera
del drone passano da accesi in modo permanente a lampeggiare
velocemente, dopo 2 secondi tornano accesi permanenti ad indicare il
corretto apprendimento della posizione orizzontale avvenuta con
successo.

NOTE: non muovere il quadricottero durante 'operazione di
apprendimento.

4. Modalita di volo lenta (slow) e veloce (fast) ; [
La modalita di volo attiva all'accensione ¢ quella lenta (slow). E' possibile =
passare alla modalita veloce premendo brevemente la leva di destra, il " v
radiocomando emette due “beep” a conferma dell'attivazione della =7
modalita veloce (fast), ¢ possibile tornare alla modalita lenta premendo '-
brevemente la leva di destra, il radiocomando emette un “beep” a /o
conferma dell'attivazione della modalita lenta. "o
0
0

La modalita veloce aumenta la reattivita del drone in presenza di forte
vento € puo essere importante passare alla modalita veloce per avere

maggior potenza e contrastare molto meglio la forza del vento.
NOTE: la modalita fast (veloce) € sconsigliata ai principianti.

5. Mantenimento della posizione in volo e ritorno

Durante la partenza il drone effettua la ricerca dei satelliti (LED verdi lampeggianti), quando ottiene un buon
segnale di localizzazione (LED verdi accesi permanenti) salva e memorizza le coordinate satellitari del punto di
decollo, questo le permettera il ritorno al punto di decollo che si potra innescare automaticamente per perdita di
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segnale tra radiocomando e drone, per batteria scarica o potra essere richiesto dal pilota tramite lo specifico
pulsante.

Grazie al sistema GPS la guida sara estremamente semplice infatti senza dare comandi di movimento il drone
mantiene la posizione in volo corrente (GPS hold) fino a quando non viene variata spostando il drone con i
comandi di movimento da radiocomando. Questo nuovo sistema potrebbe sembrare banale e normale per chi si
avvicina adesso al mondo dei droni ma ¢ un automatismo non da poco per il quale chi ha seguito lo sviluppo dei
droni nel tempo ha potuto costatare che il sistema GPS era presente solo su droni di fascia molto alta e che
comunque ¢ utilissimo e fondamentale per una guida semplice, rilassante e divertente, non sara piti necessario
sprecare le tue risorse a dover tenere il drone in aria, ¢i pensera da solo!

I range di controllo ¢ di circa 200m medi mentre il limite massimo di altezza ¢ di 100m.

NOTE: Grazie al sistema GPS in caso di batteria scarica il drone torna automaticamente al punto di decollo
usando la logica di rientro come descritta nel paragrafo apposito, ¢ importante per il pilota conoscere il
comportamento del drone per evitargli sgradevoli incidenti, infatti & possibile interrompere in ogni momento la
funzione di ritorno automatico.

6. Sensore di pressione (mantenimento altezza)

Durante il volo ¢ possibile variare la quota di volo andando a spostare in
alto o in basso lo stick di sinistra del radiocomando. Rilasciando lo stick
nella posizione centrale verra attivato il mantenimento altezza ed il drone
utilizzera 1 dati ricevuti dal sensore barometro per cercare di mantenere
I'altezza corrente, questa comoda funzione limitera drasticamente le
correzioni acceleratore necessarie nei droni che non hanno il
mantenimento altezza. Questo permettera di pilotare il drone con una sola
mano gestendo solamente la direzione del drone: avanti-indietro, destra-
sinistra.
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7. Funzione HEADLESS

1. Apprendimento posizione
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1. Accendere il radiocomando premendo l'interruttore di alimentazione
su ON.

2. Dopo aver installato la batteria ed acceso il quadricotttero (premendo
l'interruttore presente nella parte superiore dello stesso) posizionarlo a
terra in modo che il pilota risulti verso il lato REAR (dietro) del
quadricottero quindi che gli occhi del pilota puntino nella stessa
direzione di FRONT (davanti) del drone.

Note: ¢ importante collocare il drone in modo corretto in modo da fargli
apprendere correttamente la posizione del pilota.

3.Spostare lo stick di sinistra nella massima posizione in alto poi
portarla nella posizione minima posizione in basso, i 4 LED del drone si
devono illuminare in modo continuo e il radiocomando emette un
“beep” prolungato a conferma dell'avvenuto abbinamento tra
radiocomando e drone e apprendimento della posizione.

2. Attivare/disattivare la modalita headless

Manuale Drone Svima XESPR

1. Dopo che il drone ha effettuato I'apprendimento posizione, come
indicato sopra la modalita headless ¢ disattivata, per attivarla premere
per 2 secondi la leva di destra del radiocomando il quale emette otto
“beep* consecutivi e 1 2 LED rossi del drone inizieranno a lampeggiare
lentamente e ad intervalli di 4 secondi a conferma che la modalita
headless ¢ in funzione. Premere nuovamente la leva per 2 secondi per
disabilitare la funzione headless, il radiocomando emettera un un
“beep” prolungato ed 1 2 LED rossi del drone torneranno accesi
permanenti a conferma che la funzione headless ¢ disattivata.
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2. Con headless attivo il pilota non deve piu gestire il concetto di
orientamento del drone, la guida sara molto piu semplificata soprattutto
per i principianti, pertanto bastera muovere lo stick di direzione e il
drone si muovera nella posizione richiesta indipendentemente dalla
posizione corrente del drone. E' fondamentale che il pilota non si
muova da quella posizione altrimenti dovra essere effettuato un nuovo

| apprendimento della posizione come indicato nel punto successivo.

3. Correggere la posizione drone (ri-apprendimento posizione)

1. Nel caso in cui, con headless attivo, si noti discordanza tra i
movimenti impartiti dal radiocomando ed i movimenti del drone &
necessario effettuare nuovamente l'apprendimento della posizione. Per
farlo riposizionare il drone nella direzione corretta (lato Back verso il
pilota come indicato sopra), spostare i1 due stick del radiocomando nella
posizione in basso a sinistra ¢ mantenendoli in quella posizione, i due
LED rossi del drone iniziano a lampeggiare lentamente, ¢ dopo circa 3
secondi tornano accesi permanenti a conferma che la correzione
posizione ¢ stata effettuata con successo ed ¢ possibile rilasciare gli
stick da quella posizione.

17. Pronti per il volo con il quadricottero

Note: prima di ogni volo la batteria deve essere completamente carica, ricordiamo che all'apertura della
confezione la batteria € scarica e deve essere ricaricata.

2. Abbinamento tra radiocomando e quadricottero

1. Accendere il radiocomando premendo il pulsante POWER.
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2. Installare nel drone una batteria completamente carica.

3. Accendere il quadricottero premendo il pulsante POWER sulla parte
superiore dello stesso. I LED colore rosso del drone iniziano a
lampeggiare velocemente (attesa di abbinamento con radiocomando)
per poi passare a lampeggio lento ad abbinamento con radiocomando
avvenuto.

4. Spostare la leva sinistra del radiocomando tutta nella posizione in
alto poi tutta nella posizione in basso. Quando i 4 indicatori LED
presenti nel quadricottero passano da lampeggiare ad accesi permanenti
come conferma che il radiocomando ed il drone si sono abbinati con
successo ed ¢ possibile iniziare il volo. In caso negativo spegnere il
radiocomando ed il quadricottero e ripetere I'operazione dal punto 1.

Metodo 1: Spostare la leva di sinistra del radiocomando nella posizione
piu in alto poi portarla nella posizione centrale, i motori si attivano alla
minima velocita. Spostare nuovamente la leva di sinistra verso l'altro
per decollare oppure usare la funzione di auto decollo. Una volta
decollato entrera in funzione il mantenimento automatico della
dell'altezza, infatti rilasciando la leva di sinistra con il drone in volo
questo manterra l'altezza corrente.

NOTE: prima del decollo ¢ fortemente consigliato verificare la presenza
del segnale GPS.
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Metodo 2: Spostare la leva di sinistra del radiocomando in basso a
destra e contemporaneamente la leva di destra in basso a sinistra
mantenendoli in quella posizione per circa 1 secondo poi compiere una
rotazione completa degli stick, i motori si attiveranno e ruoteranno alla
minima velocita. Spostare nuovamente la leva di sinistra verso l'altro
per decollare oppure usare la funzione di auto decollo. Una volta
decollato entrera in funzione il mantenimento automatico della
dell'altezza, infatti rilasciando la leva di sinistra con il drone in volo
questo manterra l'altezza corrente.

NOTE: prima del decollo ¢ fortemente consigliato verificare la presenza
del segnale GPS.

Metodo 3: Dopo aver verificato la presenza del segnale GPS come
indicato in precedenza, premere il pulsante B presente nella parte
superiore destra del radiocomando, 1 motori si attiveranno ¢ il drone
auto decolla fermandosi ad una certa altezza. Per interrompere la fase di
auto decollo muovere e rilasciare lo stick di sinistra in alto o in basso.

3. Disattivazione (blocco) motori del quadricottero

Metodo 1: A drone atterrato spostare lo stick di sinistra del
radiocomando nella posizione tutta in basso e mantenerlo in quella
posizione fino allo spegnimento dei motori. Se il drone ¢ i volo

NOTE: non tentare di far spegnere i motori tenendo il drone in aria in
mano, questo potrebbe non riconoscere la situazione di avvenuto
atterraggio quindi non disattivare mai i motori.

Metodo 2: A drone a terra spostare la leva di sinistra del radiocomando
in basso a destra e contemporaneamente la leva di destra in basso a
sinistra mantenendoli in quella posizione per circa | secondo poi
compiere una rotazione completa degli stick, 1 motori si attiveranno e
ruoteranno alla minima velocita.

ATTENZIONE: non effettuare questa procedura con il drone in volo,
disattivando i motori il drone precipitera. Tale operazione ¢ da
considerarsi di emergenza, quindi per spegnere 1 motori portare e
mantenere in quella posizione per almeno 1-2 secondo/i lo stick di
sinistra in basso a destra e lo stick di destra in basso a sinistra.
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Metodo 3: Durante il volo dopo aver selezionato una zona idonea per
I'atterraggio premere il pulsante B presente nella parte superiore destra
del radiocomando, il drone iniziera a scendere e quando atterrato i
motori verranno disattivati automaticamente. Per interrompere la fase di
auto decollo muovere e rilasciare lo stick di sinistra in alto o in basso.
NOTE: durante la discesa ¢ possibile variare la posizione di atterraggio
usando la leva destra del radiocomando.

Avvertenze:

8

= e

11.

7.8

Qualunque tipo di modifica al quadricottero non espressamente approvata da Dronemania o Syma puo
invalidare la garanzia del prodotto.

Nel caso in cui il quadricottero sbanda fortemente verso una direzione spegnere quadricottero e
radiocomando e tentare nuovamente l'associazione. Se il problema persiste tentare il reset dei tre trimmer
poi una ricalibrazione posizione in piano, se il problema persiste calibrare nuovamente la bussola
elettronica del drone.

Assicurarsi che le batterie del drone e del ricevitore siano cariche

Controllare attentamente le pale del rotore e 1 meccanismi rotanti, parti danneggiate possono provocare
danni a cose o persone. Sporcizia attorno ai motori potrebbe portare ad un riscaldamento eccessivo con
conseguente danneggiamento, verificare che le pale rotanti ruotino senza nessuno sforzo eventualmente
effettuare una corretta pulizia.

Evitare di volare a bassa quota in ambienti polverosi o con sporcizia, la polvere sollevata dal drone
potrebbe danneggiare molto rapidamente i motori o le parti elettroniche del drone.

In caso in cui una o piu eliche non sono in grado di girare liberamente a causa di sporcizia o una collisione
di un ostacolo bloccare IMMEDIATAMENTE i1 motori onde evitare il danneggiamento degli stessi o
dell'elettronica del drone. Per bloccare i motori (quindi spegnerli) spostare lo stick di sinistra del
radiocomando in basso a destra e lo stick di destra in basso a sinistra ¢ mantenerli in quella posizione per
almeno 1-2 secondi, 1 motori si disattiveranno. Bloccare 1 motori al momento opportuno ne beneficia sulla
loro durata nel tempo.

Evitare il volo con condizioni climatiche avverse quali forte vento, pioggia, neve o grande umidita.

In volo ridurre per quanto possibile gli urti e guidare responsabilmente nel rispetto delle leggi vigenti
Prima di decollare assicurarsi che la zona designata per il volo sia consentito il volo

. Utilizzare un punto sicuro di decollo (privo di ostacoli) verificando prima del decollo la presenza del

segnale GPS da parte del drone

Evitare l'atterraggio o il decollo in zone ove le eliche potrebbero rimanere impigliate quindi danneggiare
precocemente i motori.

Accertarsi di essere in possesso di tutte le nozioni base di volo prima del primo volo, non dimenticarsi che
si tratta di un oggetto che vola che se pilotato in modo scorretto potrebbe causare danni a cose o persone.

IMPORTANTE: Dronemania e Syma non sono responsabili riguardo qualunque azione, violazione o danno
causato alla guida del quadicottero, l'utilizzatore si assume la totale responsabilita alla guida del radio modello.
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17. Mantenimento del quadricottero

IMPORTANTE: Per un buon utilizzo del drone per quanto possibile ridurre gli urti e cadute, in caso di
caduta ¢ preferibile togliere potenza e bloccare i motori in modo che si arrestino prima dell'urto. Mai
accelerare quando le eliche sono bloccate onde evitare il danneggiamento dei motori.

Problema

I1 drone non risponde

Le risposte in volo del
quadricottero non hanno
senso

Quando in hoovering il
volo non é stabile, il
drone sbanda

Con funzione headless
attiva il drone si muove
in modo non corretto

Con modalita headless
attiva il quadricottero
non risponde
correttamente ai comandi

Non ¢ possibile
visualizzare il video in
diretta dal drone.

Ritorno al punto di
partenza non funziona

Ritorno al punto di
partenza incongruente

Causa

I

2.

—

Protezione per batteria scarica
attiva.

Le batterie del radiocomando sono
scariche

I canale utilizzato dal
radiocomando non combacia con
quello del drone.

Batterie del radiocomando scariche
Interferenze sul canale di
trasmissione radiocomando-drone

Mancanza segnale GPS

Errato posizionamento del drone o
necessario apprendimento
posizione in piano

Apprendimento posizione sballato
dovuto ad urti in volo o ad un
incorretto posizionamento del
drone prima del decollo.

Le collisioni possono creare
problemi alla posizione appresa.

Applicazione SYMA FVP non
installata nello smartphone

Smartphone non connesso alla rete
WiFi “FVP WIF] **3*»

Segnale GPS assente

Segnale GPS assente

Punto di decollo non appreso con
successo

Interferenze elettromagnetiche
nella zona di volo

2.
3.

—

Soluzione
1.

Sostituire le batterie
radiocomando

Caricare la batteria del drone
Effettuare nuovamente
abbinamento radiocomando drone.

Sostituire le batterie.
Volare in altro luogo ove non ci
siano interferenze sulla frequenza.

Decollare da una zona in piano.
Effettuare reset dei 3 trimmer poi
apprendimento posizione “in
piano”.

Verificare la presenza del segnale
GPS prima del decollo (LED verdi
accesi permanenti)

Effettuare apprendimento
posizione.

Effettuare apprendimento
posizione.

Installare 1'applicazione SYMA
FVP nello smartphone

Effettuare il collegamento alla rete
WiFi “FVP_WIF]_****»
verificando che il dispositivo
mostro CONNESSO a tale rete.
Scaricare l'applicazione dal sito
www.symatoys.com ed installarla
nel dispositivo.

Volare solamente all'aperto ove
non sia presente alcun ostacolo tra
drone ed il cielo (satelliti).

Interrompere quanto prima la
procedura di ritorno automatico
muovendo la leva di destra
(interruzione temporanea) oppure
2sec pulsante ritorno.
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18. Pezzi di ricambio (acquistabili presso dronemania sito web www.tecnogm.com)
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Protective Gear

Light Board
Charger Gear (Red)
Light Board _ Decoration
(Green & Red) LiPo Battery Card Reader . Hos

Blade Cover Main Stand Blade Lockstitch A Blade Lockstitch B

Mobile Phone
Receiver Board - . Remote Control GPS Module
Retaining Clip
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19. Spaccato
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Cod.  Descrizione  Qta Cod.  Descrizione  Qta Cod.  Descrizione  Qta
1 Scocca sup. ¥ d 8  Motore B (cavi bianco 2 15  Supporto scheda centrale 1
S g | __
2 Scocca inf. M1 9 | Piedi atterraggio 4 16  Scheda LED verde/rosso 2
3N Elica A | 2 | 10| Para LED 4 17 SchedaLEDrossa 2
4 Elica B | 2 I Cover elica 4 18 Ferma elica A 2
5 Griglia prot. 4 12 Albero primario con 4 19 Ferma elica B 2
| | | ingranaggio | | |

6 Batteria | 1 | 13 | Supporto motore 4 | 20 | Camera WiFi | 1
7 Motore A (cavi 2 14 Scheda centrale 1 21 Modulo GPS 1

roSSO nero)
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19. Parametri principali

,_ R ¥
::z - e
—ean e T .';")?“L* ) 50cm
& g < q
50cm 50cm
DRONEMANIA
www.tecnogm.com

QR code for android QR code for apple

system 10S system




