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Manuale di istruzioni

DISIMBALLAGGIO DEL MODELLO H520

Grazie per aver acquistato il velivolo per usi commerciali e senza equipaggio Yuneec H520. || modello H520
presenta caratteristiche avanzate in grado di rispondere ad esigenze commerciali, cinematografiche e di volo

in genere. L6H520 = dotato di una serie di si st emi
equivalente a 50 mm, ai sensori termici e ad alta sensibilita. Il modello & integrato di serie dalla stazione di terra
ST16S, un dispositivo di controll o remoto intuitiv
che rende disponibili immagini live di video in volo, telemetria e posizione delvel i vol o al | 6i nt

volo del piano di una missione.

COME APRIRE | BRACCI

Una volta rimosso | 6H520 dalla scatola per il troeé
delicatamente i bracci sino a sentire uno scatto. Testare i blocchi spingendo delicatamente piu volte i bracci
verso | 6alto e verso il basso. Per sbloccare i br a
Sui nuovi sistemi, potrebbe essere necessario dover rilasciare i bracci mentre si solleva la parte inferiore del
mot ore con unha mano e Si preme il pul sante PRESS c¢

sistema di bloccaggio.

\
Nota: Non rilasciare il pulsante PRESS in fase di spiegamento e di blocco in sede dei
bracci: in caso contrario il sistema di bloccaggio non scattera.

oooc
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SELEZIONE DELLA VIDEOCAMERA

VIDEOCAMERE DISPONIBILI

Yuneec ha una serie di dispositivi di carico/videocamere di ver s | 6uno dall 6altro
sull 6H520.

E90

La videocamera E90 di Yuneec € una lente da 26 millimetri dotata di sette CCD per catturare immagini di alta
qualita con una elaborazione in-camera dei colori a 10 bit 4K. Le immagini possono essere catturate scegliendo
tra formato JPEG da 20 MB e formato DNG da 40 MB oppure simultaneamente in entrambi i formati. Le riprese
possono essere effettuate in Ultra HD, in 2K o con risoluzioni HD e una serie di frequenze dei fotogrammi
diverse.Per maggi or i informazioni, consultare |l a sezione

ES0

La camera cinematografica E50 & una videocamera in grado di riprendere in 4k. La lente equivalente a 39 mm
consente all 6H520 di operaretipndandontanmetdtaed & od bfi &

CGOET

CGOET e una combinazione innovativa di sospensione cardanica a 3 assi, termocamera e videocamera a luce
resi dua. Mentre | a termocamera misura | a temperatu
differenza di temperatura relativa, la videocamera a luce residua RGB ha una sensibilita alla luce 20 volte
superiore rispetto alldocchio umano e pu, eseguire
due immagini vengono trasmesse dal vivo contemporaneamente in streaming sul telecomando e possono
essere osservate come i mmagine nell 6i mmagine o0 in o

Sintesi della videocamera CGOET:

f Videocamera termica e a luce residua a 1080 p pec¢
sovrapposizione)

1 Misurazione e visualizzazione della temperatura

9 Diversi spettri cromatici permettono una buona visualizzazione delle sorgenti di calore

1 Spostamento della scala di rilevamento della temperatura per mettere a fuoco le aree che interessano

1 Laregistrazione dual-streeamc onsente | 6editing separato dell e i
termiche.

SELEZIONE DELLA SCHEDA SD

Per riprese in 4k, Yuneec consiglia di usare una micro scheda SD SDXC Class 10 UHS-3. Con la scheda UHS-
3 il buffer della videocamera potra registrare piu velocemente sulla micro scheda SD con un minor sovraccarico
del buffer stesso.
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INSTALLAZIONE DEL GIMBAL DELLA VIDEOCAMERA

Selezionare una videocamera (E50, E90 o CGOET), rimuovere la protezione, installare una micro scheda SD
sul retro della videocamera e montarla sul supporto H (H-Mount). Servendosi della freccia, che si trova sulla

parte superiore del gi mbal dell a videocamer a, punt
(freccia ver sodludbead scatta delmfeemo argerioreo Spastare delicatamente il gimbal della
videocamera dal velivolo per verificarne | 6installa

se non risulta né fissa né sicura, rimuovere il gimbal e reinstallarlo.

(Nota: Accertarsi c¢he ent-Moanndago insede.Nonipreéreered girhbhléNH
oltre il punto di arresto: in caso contrario si danneggeranno i sei perni di
collegamento e il sistema di montaggio. Se il gimbal della videocamera installata
non sembra accendersi (luce rossa lampeggiante sulla parte anteriore della
videocamera), rimuovere la videocamera e verificare i collegamenti pin sia del
\_ g mbal s-Mauntdel | 6 H )

COME CAMBIARE IL GIMBAL DELLA VIDEOCAMERA

Spegnere | 6esacottero H520 con | 6interruttore di al
premere il fermo della videocamera, che si trova sul davanti del relativo supporto, e far scorrere il gimbal della
videocamera sino a rimuoverlo dal supporto. Selezionare il gimbal della videocamera che si intende usare.
Usando le frecce sul gimbal della videocamera, far scivolare la videocamera sul supporto sino a quando non
siferma. Testarei | gi mbal per verificare che | a videocamer a
di alimentazione che si trova sulla parte superi or g
con la grafite ne garantira il regolare scorrimento.

Nota i mportante: Quando si passa
la nuova videocamera richiedera il ricollegamento attraverso
DataPil otE (attenersi alle istru:
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PANORAMICA DELLA STAZIONE

ST16S

10

11

12

13

14

15

16

17

18

19

Pulsante di avvio/arresto di emergenza dei motori  °" — A&
Modalita Pan (spostamento) del gimbal (Modalita 03
Follow/Follow controllabile in direzione Pan/Modalita 04
Globale) (Interruttore 2)

Modalita tilt del gimbal 07
(Modalita Angle/Velocity) (Interruttore 1)

Controllo pan gimbal

Comando rudder/yaw (timone/imbardata)
(Modalita 2 e Modalita 1) /)

Comando Throttle (valvola a ﬂ A
farfalla)/Altitude (altitudine) (Modalita 2) i )| I
Comando elevatore/pitch (beccheggio) $ o @

(Modalita 1) — ) =) ’

Pulsante per scatto fotografico (immagine fissa)

Interruttore del carrello di atterraggio I Flight

Selettore elusione ostacolo (Interruttore 3) —

\U’
0T
ql
I'nn
=

Interruttore per la selezione della modalita di volo
(Modalita Manuale, Angle e Return to Launch Volo
(RTL))(Interruttore 4)

Comando Aileron/Roll (alettoni/rollio) (Modalita 2 e Modalita 1)

Comando Elevatore/Pitch (Modalita 2)
Pulsante Start/Stop della registrazione video Nota: Gli interruttori sulla parte anteriore

Pulsante di accensione della stazione ST16S si chiamano
S1, S2, S3 e S4.

Antenna (5.8 GHz)
Antenna (2.4 GHz)
Cursore velocita del comando proporzionale (Modalita Tartaruga e Coniglio)

Cursore di comando dell d6inclinazione del gi mbal

Batteria

- Power Switch

Sonar

Camera LED Status Indicator

ES0 Gimbal Camera

Camera Lens

- 5.8GHz Antenna
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RICARICA DELLE BATTERIE

Alimentare il caricatore da una presa 100-2 4 0V CA, utilizzando | 6adattator
ausiliaria12v-16 . 8V CC/ pr esagadal Idd a awmme nveeii scio |l o, utilizzando
batteria del velivolo nella porta del caricabatterie come illustrato.

Un LED verde lampeggiante indica che il caricatore & acceso e pronto per ricaricare, mentre un LED rosso
lampeggiante indica che la batteria € sotto carica. Ci vogliono circa 2,5 ore per ricaricare completamente una

batteria (non eccessivamente) scarica. Un LED verde
luci led rosse e verdi sta ad indicare una carica bilanciata (in questo modo si garantisce che le singole celle
all 6interno della batteria siano cariche in quanti:t

Accertarsi di non lasciare mai esaurire completamente una batteria H520. Le batterie vanno stoccate con una
carica del 30-50% e mai completamente cariche.

ATTENZIONE:

Tutte le istruzioni e le avvertenze devono essere seguite alla lettera
per evitare danni alle cose e/o lesioni gravi. La manipolazione indebita
delle batterie Li-ion/LiPo puo provocare un incendio.

- EERMO

—
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STAZIONE DI TERRA ST16S: E possibile ricaricare la batteria ST16S utilizzando il cavo USB in dotazione
e inserendolo nella porta USB del caricabatterie. Ci vogliono circa cinque ore per ricaricare una batteria
completamente scarica.

ATTENZIONE:

Non lasciare in carica la batteria una volta che si € completamente
caricata.

ACCENDERE IL DISPOSITIVO DI CONTROLLO ST16S

Accendere il di spositivo di controll o ST16S facenct
stazione ST168S. Vicino all éinterrutt oremamid caicamento d e r
AYUNEECO. Dat aPil ot E si avvier’ automati camente Vi S

YUnNEeC

DataPilot Updater
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Nota: Accendere SEMPRI stazione di terra ST16S e avviarla completamente PRIMA di
accendere | 6H520.

Dopo ogni volo - spegnere SEMPRE 6 H PRIMA di spegnere la stazione di terra
ST16S.

. J

ACCENDERE LO6H520

Per prima cosa, accendere | 6esacottero H520 inseren
rivoltol tveysopdne@mere delicatamente |l a batteria sul
posteriore sul retro dell 6unit?” batterie. Spingere
spinta sul retro della batteria per garantire chesiac o mp|l et ament e in sede. AlIl 6in
scatto. Una volta che |l a batteria =~ installata, pr
circa due secondi) sulla parte superi oemnodelsegraléai r f
| 6accensione delle luci dei bracci e rilasciare il

anteriore dell éairframe e diver si segnal.i acustici

Nota: Non installare le eliche sino a quando non é stata completata la calibrazione della
bussol a e del | 6accel erometro. Dur ant e gue:

| 6airframe verr ™ spost @litasonedella diche pud cadsare ter
danni alle eliche stesse, ai motori e ai bracci.

CONNESSIONE DELLA STAZIONEST16S E DELLOESACOTTERO H520

Una volta acceso completamente | 6H520, sfiorare il
dei coll egamenti o0 [Link Management] e nella finestr
videocamera che si desidera collegare alla ST16S. Chiudere.

0 @g —_— Q ‘ Not Connected ’ all [4} N/A w ) 82%
General Connected to Vehicle

Offline Maps
Select Vehicle to Connect r
@ Vehicle
il E90_310070
Summary
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ﬂ\lota: Se una determinata videocamera non appare, fare clic sul simbolo della frecciah
sul pul sante fiiResetta collegamenti o [ Reset

Nota: Se il velivolo richiede una password e la password non & stata modificata, allora
usare: 1234567890.

Nota: Dat aPi |l ot E pu, ritornare alla schermata ma
fare nuovamente clic sull dicona del Menu |

Nota: Una volta cheil velivolosi~ connesso a DataPilotE, appar
al gimbal alla sicurezza e ai sensori. /

CALI BRAZlI ONE DELLA BUSSOLA E DELLO6ACCELEROM

BUSSOLA
Nel Menu Impostazioni [Settings], fare clic su Sensori | Bussola [Sensors | Compass]. Attenersi alle istruzioni e
alle visualizzazioni in scher mat a. Durante |l a procedura di cal i br a

ruotato in senso antiorario sino a quando non si udira un segnale acustico e la schermata diventera verde.
Ripetere la procedura per tutte e sei le posizioni. Se la calibrazione della bussola non riesce, accertarsi che
non vi siano dispositiuvi el ettroni ci O aree/ oggett.i
con una freccia verde indica la calibrazione in corso. Un riquadro verde indica una posizione completata.

0 @3 — Q ’ Angle ’ - :ﬁ,..ul 98% 2 .l

General ( @)

Rotate your vehicle around the arms which are blinking green.
Offline Maps meter @)

Vehicle
Summary @ ‘ @ . Q
| |

((0)) Sensors

Safety
Incomplete Incomplete Incomplete

Gimbal

2% Z R

Incomplete Incomplete Incomplete
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Nota: Se tutte e sei le luci led diventano rosse e lampeggiano velocemente, la
calibrazione della bussola é fallita. Riavviare la procedura. Se il problema persiste,
spostare | 6H520 in un altro punto.

Nota importante: Ricalibrare la bussola ogni volta che il velivolo H520 si sposta di

oltre 8 chil ometr.i ri spetto all
U La ricalibrazione consentira di calcolare le eventuali differenze
magnetiche prima del lancio.

ACCELEROMETRO

Nel Menu Impostazioni [Settings], fare clic su Sensori | Accelerometro [Sensors | Accelerometer]. Attenersi alle
i struzioni e alle visualizzazioni in scher mat a.serBur
collocato su una superficie piana cosi come prescritto.

Quando si colloca il velivolo a terra, in piano, non deve necessariamente presentarsi con un angolo di 90°, ma
puod appoggiarsi ai bracci e/o al carrello di atterraggio. Predisporre il velivolo nella posizione indicata sul display.
Non spostare il velivolo sino a quando la stazione ST16S non impartira questa istruzione.

Si tratta di posizioni che possono essere raggiunte fuori servizio. Ogni riquadro diventera giallo ad indicare
guale posizione € stata rilevata. Un riqguadro verde indica la posizione calibrata. Una volta calibrate tutte e sei
le posizioni, collocare il velivolo in verticale.

Nota: La rimozione delle eliche prima della procedura di calibrazione aiutera ad evitare
danni alle eliche stesse, nonché ai motori e alle braccia del pilota.

p— aill L ~—
QD R = A dagle @t Yol B o T
I
) ‘ i eeleromeier @ Place your vehicle into one of the Incomplete orientations shown below and hold it still
Offline Maps Accelerometer ,‘
o . -
‘ehicle = \
D /67/ 7 ' ”\J//\J %Q]C/)\
?u};) f~ o ( 1/ f«a\
Summary H[?U/J\E 7) dl» j[ g{i_@, Y/
: B
Safe
i Incomplete Incomplete Incomplete
Gimbal
;}}fd y
~e /= < T
B ~4 S
o 81 7 et
Incomplete Incomplete Incomplete

Nota: Una volta terminata | a gmeirilbornwezai pr e

menu mappal/videocamera.

10
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INSTALLAZIONE DELLE ELICHE

Su ogni braccio dell 6esacotter o tekhADMlettetaB.lbhracafi Ad i c he

hanno pulsanti centrali neri; i bracci i B banno pulsanti centrali bianchi.

Ogni elica ha wuna etichetta A o B sulla pala. Le el

mot or i ABO non p o SSsSuo huon ensosteorree nmoAnot.at i

Far corrispondere le eliche A ai bracci A (pulsante centrale nero) e le eliche B ai bracci B (pulsante

centrale bianco). Collocare | 6elica sul motore, pre

| 6el i ca di iru 8 awertichrunoscattb ie il gulsante centrale saltera fuori di poco. Tenere |l

motore e testare | a sicurezza dell delica per garant
Nota: Le pale H funzioneranno sui motori H520. Tuttavia, NONc er car e di f a vV 0

con le pale H installate.

Nota importante: Accertarsi sempre che le eliche non abbiano né danni
né bordi taglienti. Eventuali danni alle eliche possono
provocare vibrazioni e caratteristiche di volo

U indesiderate. Le eliche devono essere sostituite ogni 20 ore di
volo (vedere la Guida alla manutenzione).

11
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AVVIO DEL MOTORE E LANCIO

Prima dell 6avvi o del cottecotHs20 eon il ngso ché purntacda waltraeparte é iefermao

dell a batteria rivolto alldéindietro (verso il Pilot
in modalita di volo Angle (per accedere alla modalitd di volo Angle, spostare in posizione centrale

| 6interruttore che si trova completamente sulla des
{che sul telecomando | 6interruttore 4 a destra 1}]

comando proporzionale (che si trova sotto il lato destro della stazione di terra ST16S) nella posizione
bassa (tartaruga/velocita lenta). Le migliori prassi di settore suggeriscono che il naso del velivolo debba
essere rivolto verso il vento relativo.

Nota importante: Yuneec <consi gl i@ad ¢ piattaformaddi
lancio/atterraggio per evitare il rischio F.O.D. (danno
provocato dalla collisione/ingestione di un corpo
estraneo) dei motori e ridurre la probabilita che

polvere e detriti colpiscano lalente della videocamera
e il gruppo del gimbal. Si tratta di un fattore
particolarmente importante quando si vola in
ambienti polverosi o sporchi.

Per awviare i motori, assicurarsi che nell 6area di l anci c
Premere e tenere premuto per due secondi il pulsante rosso sulla parte superiore della stazione ST16S,

angolo sinistro, vicino alle antenne. Le eliche inizieranno a girare. Controllare visivamente eventuali
irregolarita nella velocita, rumorosita o vibrazioni delle eliche.

Una volta effettuati i controlli visivi e uditivi, spostare in avanti il joystick di controllo sinistro (nella
posizione opposta a quella del Pilota). Non esitare ad entrare al massimo (in modalita tartaruga) con

| 6accel eratore. Léesacottero H520 si soll ev@&meiri dal

doéoaltitudine, rilasciare | o sti ck atiEtdmemetconseatendoial s i ni
velivolo di mantenere | 6altitudine raggiunt a.

In questa finestra temporale, e cioé prima di ogni volo effettivo, controllare i sistemi di controllo di volo

e cio (in linea con | e raccomanidlazriolnlii adie Ylutealetci)t:
Per verificare il pitch, premere | o stick di des
allontaner”™. Tirare | o stick di destra verso il Pil
Verificare | 6assae ddstrrod |Ilim stpiocsk achidodestr a. L6H520
stick di destra verso sinistra, | 6esacottero H520 s
Per controllare | 6asse doéi mbardata, invece, smostar
uno spin in senso antiorario. Spostare | o stick di
orario.

12
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Una volta verificati i comandi di superficie, | 6esa
del carrello di atterraggio, che si trova in alto a destra della stazione ST16S, nella posizione UP e il
carrello S i ritirer’”. Spostando i nvece | 6i nterr
abbassera/estendera.

Nota importante: Quand o | 6esacottero H520
Pilota/ST16S (in modalita di volo Angle), gli input di
comando saranno opposti al volo in avanti. E
assolutamente obbligatorio sapere in quale direzione

punt a | 6H520 pri ma di da
comando. | piloti con poca esperienza devono
imparare come controllare il velivolo che si sposta
nella loro direzione.

MODALITA DI VOLO ANGLE, MANUALE E HOME
MODALITA DI VOLO ANGLE

Quando | 6interruttore per |l a selezione della modal
controllo) si trova nella posizione centrale, | 6 esa
Angl e (Pil ot a), ndiabdiezi@ne in sui viesepspuirgotil goystick di controllo rispetto alla

parte anteriore/ naso del velivolo (e | 6dhangol od di

spinto lo stick rispetto alla posizione centrale). Nella modalita di volo Angle, le luci LED posteriori saranno
di colore viola.

MODALITA DI VOLO MANUALE

Quando | 6interruttore per | a selezione della modal
controllo) —~ completamente i n aviaooManuald. Redlasnsodatitda t e r o
manual e, | 6H520 non =~ <connesso al sistema GPS e | 6e

Si consiglia di accedere alla modalita Manuale in aree ad elevata interferenza elettromagnetica (IEM).
Tuttavia, proprio perché non gode del posizionamento GPS, & necessario fare attenzione alle derive del
velivolo. Quando si accede al volo manuale, si consiglia di volare in modalita lenta/tartaruga. Nella
modalita di volo Manuale, le luci LED posteriori saranno di colore blu.

ATTENZIONE! In modalita di volo Manuale, il velivolo subira delle derive senza il

posizionamento del GPS

MODALITA RETURN TO HOME

Quando | dinterruttore per |l a selezione della modal
controllo) ~ completamente in basso, | 6esacottero H
Home). Attvando | a modal it~ Return to Home, |l 6esacottero

punto Home e atterrera. Nella modalita Return to Home, le luci LED posteriori saranno di colore giallo.

13
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ATTERRAGGIO E ARRESTO DEL MOTORE
ATTERRAGGIO MANUALE

Unavoltapront o ad atterrare, far volare | 6H520 verso |6
m o pi%h, abbassare il carrello di atterraggio usand
ST16S, coll ocando | 6inet eDrOOWNt. t oUsearreellloa sptoiscdkzi el | 6
abbassare |l entamente il modell o H520 verso il punto
H520 dal pilota si render”™ | 6datterraggivovopt® cheul

tocca il suolo, continuare a tenere premuto lo stick Throttle sino a quando il motore si sara arrestato.

Spegnere | 6H520 prima di sp

Nota importante: Us ando | 6i nterruttore del
abbassare il carrell o prim

carrello di atterraggio non si  spieghera
automaticamente quando si procedera all'atterraggio
manuale del velivolo.

Nota: Si consiglia di disattivare lo strumento di elusione ostacoli prima di atterrare. Spostare il
comando di elusione ostacoli [OBS Avoid] (Interruttore 3) al centro per disattivarlo.

ATTERRAGGIO AL PUNTO HOME

Se in un dato momento | 6H520 si perde al d iftorefperor i d
la selezione della modalita di volo (Interruttore 4 sulla destra del dispositivo di controllo) nella posizione
completamente in basso (HOME). In questo modo si accedera alla modalita RETURN TO HOME e

| 6esacottero H520 i ncoalipentodlancio. Una volta notieautoad oontattonasivo,
il velivolo puo essere ricollocato in modalita Angle. Questa funzione risulta particolarmente utile qualora
| 6H520 si perdesse in presenza di luce intensa.
Nella modalita RETURN TO HOME,ilPi | ot a pu, manovrare | 'esacottero
automatico. Via via che | 06H520 si avvicina al suol
comandi in quanto | 6H520 potrebbe r i pddiztamaeatoctandop unt a

terra. La modalita Return to Home comportera un atterraggio automatico; il Pilota deve essere pronto ad
usare lo stick Throttle per arrestare i motori (il velivolo, tuttavia, dovrebbe disattivare/arrestare i motori da
solo).

Nota importante: Us and o |l 6i nterruttore del carr el
carrell o prima di tentare | 6atnorr
9 si spieghera automaticamente quando si procedera all'atterraggio
U manuale del velivolo.
Nota: Usare il Menu | mpostazioni generali [ Generfal S
modal i t®™ Return to Home; assicurarsi che 6ar e

attivare la modalita Return to Home.

14
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DATAH PIL&T”

AWVIO INIZIALE DI DATAPILOTE

Accendere | a stazione ST16S usando | 6interruttore
della stazione ST16S. Fare <c¢clic sul pul sante del
DataPil ot E. Far e saliiomes wleipwlod d retgea me@d i [Li nk Ma
| 6i cona Wi Fi. Selezionare | a videocamera coll egata

ricordarsi che la password & 1234567890.

< 010:13PM

YUNEEC

DataPilot Updater

Una volta che | 6es ac ottazened teldbSTI6S annuacera la madaita divoloa s
di auto-posizionamento [Auto-Position Flight Mode] (verificare che il volume ST16S sia acceso con i
pulsanti i e + sulla parte inferiore della ST16S).

Una volta che 1 086H520 risaldgtaampicemam@hl &S ,colnhapsmloi C
modalita di volo di auto-posi zi onamento e |l a barra dei titoldi
AManual ed [ Manual] nel menu modalit”™ di wvolo in ba
alto a destra della ST16S).

Nota: llprimolancio del | 6applicazione richieder ™ wu
primo volo.

agg

——/

15
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TASTI FUNZIONE SCHERMATA HOME

Lo sfior amerod ndall It i @aormsa ni stra della schermata Dat
alla schermata Home DataPiloteE. Per accedere alla
sfiorare una volta la Y. Il tasto funzione Waypoint (punto di riporto) consente di navigare sino alla
schermata di pianificazione del punto di riporto (per maggiori informazioni sulla pianificazione del punto

di riporto consultare la sezione Waypoint del presente manuale).

Léicona con |l e tre linee verticali.i corrisponde al
[ Mai n] contiene |l e impostazioni per | 6ST16S, | 6 H5 2
comandi del Menu Principale [Main], consultare la sezione Menu Principale del presente manuale).

Léicona Campana o | 6icona Triangolo rosso visualizz
e blu significa che non sono stati trasmessi errori; contiene inoltre messaggi e dati relativi a Start/Stop,
Registro di vol o e altri dat i di tel emetria. L6éico

Sfiorare il pulsante Triangolo rosso/Campana blu per visualizzare i messaggi disponibili.

3

Il tasto funzione della modalita divol o consente al Pilota di modi fi ¢
passando da ANGLE a MANUALE e viceversa (per maggiori informazioni sulle modalita di volo,
consultare la sezione del presente manuale Modalita di volo).

O R =

") é [jl"alzz% ?y all g 47% ”-?\\ alll

Angle

L6icona del di ®poosentetaliPlota di dederedostatd delta tdzione diterra ST16S come
la forza del segnale, la batteria e lo stato del GPS.

Léicona della batteria orizzontale indica il i vel |l
Il tasto funzione del GPS satellitare consente a | Pil ota di vi suali zzare | o s
H520. Undicona del Satellite rossa indica un segnal
un segnale GPS moderato. Unodicona GPS ver ddundionedi c a

GPS vengono visualizzati il conteggio satellitare GPS, lo stato di blocco GPS, lo stato HDOP, lo stato
VDORP e lo stato COG o rotta.

Il tasto funzione della batteria verticale con la sovrapposizione dell'aeroplanino di carta corrisponde allo
statoaggi ornato della batteria dell 6H520. Sfiorando |
batteria H520 in volt nonché il consumo accumulato attuale.
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’ & @ 1005 el @ 100% 2 .l

GPS Status
GPS Count: 15
GPS Lock: 3D DGPS Lock :
HDOP: 0.8 =
VDOP: 1.3 E
Course Over Ground: 0.0 3‘
=
Qak Shade Ln
I'l tasto funzione Wi Fi wvisualizza | oottsotH8200 del segn
T Sfiorando il tasto funzione Wi Fi S i vi sualizzer?

lo stato RSSI in Db.

{1 Sfiorando il tasto funzione Gestione dei collegamenti [Link Management] verranno visualizzate le
eventuali altre videocamere collegabili nel raggio del WiFi.

.

Select Vehicle to Connect (%

[ Reset All Links | | Close l

T T T W RTINS

M Sfiorando il comando AResetta tuttdi i coll egamen
azzerate tutte le connessioni della videocamera.

T Sfiorando | d6icona a due frecce sul linkMdnagemrest]t r a de
| 6ST16S cercher”™ videocamere nel raggio disponib

all 3, o O~
‘ ém 100% @Q-ﬂ" @ 100% 2= .l

Video/Telemetry RSSI Status

; Connected to: E90_820147
Rl ' N RSSI: -46dB

e 1L
" Juniper.Ridge Ave

Link Management

Oak Shade Ln

g - Py AR W""’.{"; l‘ WD e - ~a

+W NG .

Nota: La stazione diterra ST16S puod essere connessa ad una sola videocamera alla volta.
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Nota: Per via delle normative europee sulla DFS (selezione dinamica della
frequenza), la videocamera puo impiegare sino a 60 secondi per apparire.

CAUTION: pPR| MA DI LANCI ARE L 6 E,® AeCedshiToresequirelthtie0
9 le calibrazioni. E per la sicurezza e il corretto funzionamento del

velivolo. Per maggiori informazioni consultare la sezione relativa alla

MENU DI VOLO [0)
Per dare il via ad un decoll o automQ ®~> esacoc
presso | 6area di decoll o non vi sia s , per
il tasto funzione Decollo [ Takeof f ] a sinistra de ta D
| 6esacottero H520 voler”™ alldaltitu i ni t e
di decollo automatica consultare le impostazioni del Menu Principale [Main

Menu] del presente manuale).

Per | 6atterraggi o aut omat i co RiLellvelivdio re il
ritornera al punto di decollo e atterrera.

In Modalita Missione, il tasto funzione Pausa [Pause] mettera in pausa una

missione attiva (per maggiori informazioni sulla Modalitd Missione, consultare la

sezione Modalita Missione del presente manuale).

Il tasto funzione Azione [Action] riprendera la modalita Missione dopo lo

sfioramento del tasto funzione Pausa [Pause].

VISUALIZZAZIONE DELLA TELEMETRIA DI VOLO

Sfiorandol6i ndi cat ore ner o, |l a barra di vi suali zzazione
0 Si espander ™. Sfiorare nuovamente | 06indicatore ne
possibile ottenere undarea di Vi ®oasdondeeglaiddnerioni su sc

non importanti per la missione.

2
o
=
O,
@
o
o=
,_.

0 mph
0.1 ft
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g
K

»

"F‘m &R gh-J',,.,, ..

- N

g
wl L

— -
7 5 ey "-'.I -
\ it

R
Adcox Ct

Triple.Cro

."‘v l4 _’,:, =

85

- e

Booted Eagle St

- v r .
el = = - -

ey ] Svit. 0 mph
00000 ft (- 00:00:00 v 0.1 ft
Lat: 36.016121 Lon: -114.947784
1585 ft V.S: -0.1 mph

Saratoga Springs, St

-
iy
3

1 di splay della telemetria di vol o, nell dangol o in

Bussola nera

La direzione dell a bussol a delikidgliegsibinaso del velivoln) H5 2 0
Vel oci t”™ al suol o attuale dell 6H520

Altitudine attuale dell 6H520

Estensione sinistra

Distanza di volo totale

Tempo di volo totale

Posi zione attual ent® G®B8520n( casbl dng)GPS bl occat
Di stanza dileaBTI@gSHERO GPS0 in caso di GPS bl occato
Velocita verticale H520

=2 =2 =8 =8 -8 =8 -89

La velocita € la differenza/delta tra la velocita al suolo e la velocita del vento. In un
giorno perfettamente calmo senza vento, la velocita corrisponde alla velocita al

suolo. Se il vento soffia nella direzione di movimento del velivolo (vento in coda), la
velocita sara inferiore rispetto alla velocita al suolo. Se il vento soffia verso il
velivolo (vento frontale), la velocita sara maggiore di quella al suolo.

(SUGGERIMENTO! In caso di necessita immediata di condividere informazioni di registro, Ia\
vi sualizzazione pu, passare a fAcattiuratoao
dell a bussol a, lat/ | un, ecc. , premendo

screenshot per tre secondi, che si trova in basso al centro del display
multifunzione. Le immagini vengono salvate nella cartella Foto/Screenshot
[Pictures/Screenshot] sulla stazione di terra ST16S. Possono essere inviate
via e-mail direttamente dalla ST16S (in caso di connessione via WiFi),
k scaricate su una scheda o memorizzate su una penna driver. _/
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VISUALIZZAZIONE VIDEOCAMERA E MAPPA
Per passare dalla mappa a schermo intero alla visualizzazione della videocamera live a schermo intero,

sfiorare il rettangolo in basso asinist ra dell a scher mata Home DataPil ot
corso di visualizzazione, il Pilota vedra una mappa piccola o un rettangolo videocamera piccolo in basso
a sinistra. Per passare da una vVvisualbizzazione al/l

La visualizzazione a schermo pieno € importante nelle missioni fotografiche, mentre le visualizzazioni
Missione/Mappa sono fondamentali durante le missioni con punto di riporto (waypoint) o rilevazione
(survey). E possibile sfiorare e quindi alternare le due schermate in qualsiasi momento durante il volo.

&
B
7
=
o
a
o
1
3
1
5
3
1
8]
1
5
1

INDICATORE OBS

Quando viene attivato il sistema di el usione o0stacc«
(unit”™ di ricezione e unit”™ di i nHb20pperailevare sdievitdarg o v a n
i mpatti frontali con eventuali oggetti. |1 comando
H520 per garantire | a maggiore possibilit”™ di evit
sinistradel | a stazione ST16S consente di accedere a tre
Con | 6interruttore S3 della ST16S, il Pilota pu, co
| 6interruttore S3 =~ in alto, | 6OBS " ondei scaenttirvalteo,. |
trova in modalita di stand-b y . Quando | 6interruttore S3 ~ in posi

e attivo.

0BS AVOID MANUAL
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ER IOy PR i)

' WB-: uto

X
e

Il sistema di elusione ostacoli (OBS) é attivo

3 AR DAL . b dk T

| Wé: Auto

Il sistema di elusione ostacoli (OBS) é
disattivo

\
Nota: Si consiglia di disattivare lo strumento di elusione ostacoli prima di decollare o atterrare.

Spostare il comando di elusione ostacoli [OBS Avoid] (Interruttore 3) al centro per
disattivarlo.

UsciTtaA HDMI

Collegando il connettore HDMI posteriore ad un sistema di distribuzione esterno, gli utenti possono
visualizzare le informazioni visualizzate sullo schermo della ST16S su qualsiasi monitor esterno come
ad esempio quelli che si trovano in un centro Incident Command, Comando/Controllo o video village.

Questo significa che qualsiasi display connesso alla porta HDMI mostrera informazioni identiche,
consentendo di condividere in modo efficiente i dati su eventuali schermi esterni.

Facendo due volte clic sullo schermo in modalita visualizzazione video, sara possibile nascondere i
display di controllo offrendo una visualizzazione video a schermo intero sia sulla stazione ST16S sia su
eventuali monitor esterni.

PANNELLO DI CONTROLLO DELLA VIDEOCAMERA
Il pannello di controllo della videocamera € visibile in caso di connessione ad una videocamera con
visualizzazione videocamera. Viene usato per modificare le impostazioni della videocamera da parte del

Pilota o dell 6oper at or b dellavideoameral visualizza i tipe di Videocainera c o nt r
in uso connessa all 6ST16S e all 6H520.

Per accedere alle impostazioni della videocamera, s
in basso a sinistra del DataPilotE.

Sfiorando il tasto funzione Videocamera/Video [Camera/Video], si modifichera la modalita della
vi deocamer a. I n modal i t” vi deocamer a, sfiorando i
sfioramento. Nella modalita video, sfiorare il pulsante di registrazione rosso per iniziare a registrare un
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video. Una volta iniziata la registrazione, il pulsante di registrazione passera ad essere un quadrato rosso
seguito da un segnale acustico e il tempo di registrazione verra automaticamente aggiornato sotto. Per
interrompere la registrazione video, sfiorare il quadrato rosso.

Il tasto funzione Play aprira il browser file per visualizzare le immagini salvate nella memoria interna della
stazione ST16S. Le immagini vengono salvate premendo il pulsante per scattare le foto ST16S oppure
sfiorando il pulsante shutter nella modalita videocamera.

PLAYBACK

Usando il pulsante Play del pannello di controllo della videocamera, il Pilota pud vedere immagini
fotografiche catturate sulla memoria locale della stazione ST16S. Per visualizzare la galleria delle
anteprime, sfiorare il pulsante Play e navigare nella finestra di pop-up scorrendo su e giu. Per ottenere

undéi mmagine pi% grande, fare clic sull dantepri ma.
undéi mmagi ne al | 6 avistatizaazion®, sfiorare um puntd & di &orildella finestra pop-up.
Fare clic sul pul sante fiSelezionao [ Select] per sel

Nota: Le immagini vengono salvate nella memoria locale [local storage] premendo il pulsante per
scattare foto della stazione di terra ST16S oppure il pulsante di avvio della videocamera in
DataPilotE. Queste i mmagini non sono sincroni z:z
videocamera connessa e non sono immagini a piena risoluzione.

QD & = o Angle @t Beil [ 0 T

AE: Auto ‘EV: 0 WB: Sunny 'Metering: Average lSD: 13.1GB

Q) 00000 ft (2 00:00:00
Lat: 36.016056 Lon: -114.947731
D: 1569 ft V.S: -0.2 mph
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MENU IMPOSTAZIONI DELLA VIDEOCAMERA

Aprire il Menu Impostazioni videocamera [Camera Sett i n g

videocamera. Una volta aperto, il Menu Impostazioni videocamera [Camera Setting Menu] controlla le

Me nu ]

impostazioni dei profili immagini e di registrazione delle immagini video e fisse.

P _
o 83% ﬁﬁ-l“l 100% 2 .ll

&2

Oxd

4

Takeoff

Q

Camera Settings

Angle
—_—

AE: Auto ‘ EV: 0 ‘ WB: Sunny ‘ Metering: Average ‘ SD: 13.1GB
White Balance Mode Sunny v|
Exposure Mode Auto v|
Exposure Compensation ‘ 0 v|

Metering Mode

Color Mode

Flickering Mode

Image Format

Modalita videocamera fissa

Sfiorando il tasto funzione Impostazioni Videocamera [Camera Settings] in modalita Videocamera fissa
sara possibile per il Pilota/operatore video manipolare le impostazioni seguenti: Modalita di bilanciamento
del bianco, Modalita di esposizione, Compressione esposizione, Modalita di misurazione, Modalita
cromat.i

Di
e

satti

c a,

————

Modal i

Camera Settings

Color Mode

White Balance Mode

Exposure Mode

Exposure Compensation

Metering Mode

Flickering Mode

Image Format

t

Average

Unprocessed

Auto

‘ Jpeg

v|

s f

v
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i orando

)

A

D:

Lat:

00000 ft (2

36.016071 Lon:
1575ft V.S:

00:00:00

-114.947754
-0.1 mph

FI ickerin

g (sfarfallio),

Sunny

Auto

Average

Unprocessed

l Auto

| Jpeg

-

a veloci

vando

t

| 6-espopiziosetsiecanseatinaeal PitotafOperatore video di modifica r e

del

6otturatore.
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' al & =
O @ e el [ or T

- Manual ||so: 400 IShutter: 1/60 160 60fps (UHD) |sn: 13.16B

]
23
Il
O

Video Settings

White Balance Mode

. 600
Exposure Mode

- 800

Shutter Speed 1600

1SO 3200

Video Resolution | 3840 x 2160 60fps (UHD)

Screen Grid | |

Reset Camera Defaults |
=5 e on 0 mph
3 () oooooft (O 00:00:00 29 ft
Lat: 36.016121 Lon: -114.947723
D: 1569 ft V.S: -0.0 mph

Modalita di videoregistrazione
Sfiorando il tasto funzione Impostazioni Videocamera [Camera Settings] in modalita Registrazione, si
consentir”™ al Pilota/ Operatore vi devideo{VideoiResolgiahkr e al

O KX = 4o Angle Dt Boil o T

- Manual ‘ISO: 400 ]Shutter: 1/60 WB: Sunny ‘ 3840 x 2160 60fps (UHD) |sn: 13.1GB

Video Settings

B Ty

Shutter Speed | 1/60

1SO I 400

Video Resolution | 3840 x 2160 60fps (UHD)

Screen Grid | Off

Reset Camera Defaults I Reset

Micro SD Card Format

’ " e e " 0 mph

K Ao D o ¢ oo000ft (O 00:00:00 (SIANESPA
| : Lat: 36016106 Lon: -114.947754 N

D: 1576 ft V.S: -0.0 mph
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Formato video

Le

seg

uent i

i mpostazioni

sono

di sponi bili

Questa impostazione & disponibile solo per la risoluzione 4K a 30 fps e inferiore.

1 H.264 (MPEG-4)

Risoluzione video

Le
Vi

=2 = =8 =4 -9 =9 = = =A = = =9

1 HEVC (H265)

di sponi bili
a funzione
2720 X 1530 a 60 FPS
2720 X 1530 a 48 FPS
2720 X 1530 a 30 FPS
2720 X 1530 a 24 FPS
1920 X 1080 a 120 FPS
1920 X 1080 a 60 FPS
1920 X 1080 a 48 FPS
1920 X 1080 a 30 FPS
1920 X 1080 a 24 FPS

1280 X 780 a 120 FPS
1280 X 780 a 60 FPS
1280 X 780 a 48 FPS
1280 X 780 a 30 FPS
1280 X 780 a 24 FPS

(N all

seguent.i i mpostazioni sono

deo [Video Resolution] per |
UHD - 4096 X 2160 a 60 FPS T UHDI
UHD - 4096 X 2160 a 50 FPS T UHDI
UHD - 4096 X 2160 a 48 FPS 1 UHDi
UHD - 4096 X 2160 a 30 FPS f UHDI
(Opzione HEVC disponibile) 9 FHDT
UHD - 4096 X 216(_) a 25 FPS 1 FHDI
(Opzione HEVC disponibile)
UHD - 4096 X 2160 a 24 FPS T FHDI
(Opzione HEVC disponibile) T FHD71
UHD 7 3840 X 2160 a 60 FPS T FHD71
UHD 7 3840 X 2160 a 50 FPS 1 HDI
UHD 7 3840 X 2160 a 48 FPS 1 HDI
UHD i 3840 X 2160 a 30 FPS q HDI
UHD i 3840 X 2160 a 25 FPS 1 HDi
UHD 7 3840 X 2160 a 24 FPS 1 LD

*Raccomandato per acquisizioni/registrazioni

in 4K generiche

*Raccomandato per acquisizioni/registrazioni

HD

O @g — Q ‘ AT 4096 x 2160 60fps (UHD)

- Manual [lso: 400

‘ Shutter: 1/60

| 4096 %2160 50fps (UHD)
4

Video Settings

White Balance Mode

Exposure Mode

Shutter Speed

1SO

Video Resolution

Screen Grid

Reset Camera Defaults

Guida introduttiva
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nel |

nel |
fotog

& "
] b 8s% o il @ 95% alll

(UHD) | SD: 13.168
ol —

4096 x 2160 48fps (UHD) [

4096 x 2160 30fps (UHD)
4096 x 2160 25fps (UHD)
| 4096 x 2160 24fps (UHD)
3840 x 2160 60fps (UHD)

3840 x 2160 50fps (UHD)

| 3840 x 2160 48fps (UHD)

Off

25

36.016121 Lon:

0 mph

00:00:00 |8 17t
-114.947731
-0.1 mph
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P— Q ‘ At 3840 x 2160 25f s(L‘JHD)I Eh Y N ' Ll
X —_—
—_— > £ 2 59 — - ‘ AT 1920x 1080 60fps (FHD) [ D 8§
3840 x 2160 24fps (UHD) fr
NE: Manual |1S0: 400 | Shutter: 1/60 | (UH E: Manual |IsO: 400 | shutter 1/60 | 1920x108048fps(FHD) LI (yy
; ) | 2720x 1530 60fps (UHD, | 1 [
Video Settings ps ) Video Settings 1920 x 1080 30fps (FHD) |

2720 x 1530 48fps (UHD)

White Balance Mode White Balance Mode 1920 x 1080 24fps (FHD)

2720 x 1530 30fps (UHD) it e D)

Exposure Mode Exposure Mode

2720 x 1530 24fps (UHD) 1260.%720 60ps (HD)

1920 x 1080 120fps (FHD) [

[N N [ B B I

1S0 1920 x 1080 60fps (FHD) 1SO

[ [
[ [
[ [
[ [

]

]

1280x72048fps (HD) [ ]
o [

]

1280 x 720 30fps (HD)
Video Resolution 1920 2108045053 (FHD) ] Video Resolution 1280 x 720 24fps (HD)
Le seguent.i i mpostazioni sono disponibild@i nell 6el en
| 6E50.
1 UHD - 4096 X 2160 a 25 FPS 1 UHD 1920 X 1080 a 60 FPS
1 UHD - 4096 X 2160 a 24 FPS 1 UHDT 1920 X 1080 a 50 FPS
1 UHDT 3840 X 2160 a 30 FPS 1 UHDT 1920 X 1080 a 48 FPS
1 UHDT 3840 X 2160 a 25 FPS f UHDT 1920 X 1080 a 30 FPS
1 UHDT 3840 X 2160 a 24 FPS 1 UHDT 1920 X 1080 a 25 FPS
f UHDT 1920 X 1080 a 120 FPS 1 UHDT 1920 X 1080 a 24 FPS

/-SUGGERIMENTO! Usare | 06i mpostazione 3840x2160 ne\
richiedono una registrazione in 4K. 30p € la frequenza dei fotogrammi piu
comune; 60p e quella da usare in caso di slow-motion per avere
unoéant e p fvoloroger pna graduzione video senza problemi.

kSUGGERIMENTO!Per undacquisizione HD wusare H

Bilanciamento del bianco
Le seguenti impostazioni sono disponibili nel menu a tendina Bilanciamento del bianco [White Balance]:

f Auto[Auto]-Usata in caso di condizioni wvariabili quando |
impostazioni.

1 Incandescente [Incandescent] - Usata quando si usa la videocamera in un ambiente interno.

 Tramonto [Sunset] - Usata in caso di luce limitata o che sta scomparendo per far risaltare le tonalita
rosse e arancioni.

9 Sole [Sunny] - Usata in caso di luce intensa. Regolera il contrasto per diminuire la luminosita.

1 Nuvoloso [Cloudy] - Usata in condizioni di nuvolosita. Portera ad una risoluzione pit luminosa.

1 Fluorescente [Fluorescente]-Us at a quando si opera in ambienti <chiu

fluorescente.
1 Blocco [Lock] - Blocca la possibilita di modificare il bilanciamento del bianco.

\
SUGGERIMENTO! | n ambi enti dove | 6ombra di nuvol e d edi
esposizione, consentire alla videocamera di auto-bilanciare il bianco in modo
da ottenere il migliore risultato possibile.
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Compensazione
Le seguent.i
[ ExXposur e

-3,0
-2,5
-2,0
-1,5
-1,0
-0,5
0

= =8 =4 =4 =8 -4 =4

Le seguent.i
[ Exposur e

-2,0
-15
-1,0
-0,5
0

=A =4 =4 =4 =9

O

I EV: 0 | WB: Sunny

|Metering: Average ‘ 3840 x 2160 60fps (UHD) ‘SD: 13.1GB

Video Settings

White Balance Mode

Exposure Mode

Exposure Compensation

Video Resolution

Metering Mode

Flickering Mode

Screen Grid

00000 ft () 00:00:00

it: 36.016102 Lon: -114.947754
‘ 1577ft VS:  -0.0mph

0 mph
1.6ft
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del |l 6esposi zione
i mpostazioni sono i sponi bili nel
Compensation] per | 6E90:
1 +0,5
7 +1
T +15
1T +2
T +25
T +3
i mpostazioni sono disponibild@i nel
Compensation] per | 6E50:
T +0,5
7 +1
T +15
T +2
O | Angle @ e Geul @ o T

SUGGERIMENTO! Quando si vola senza filtri, € buona norma sottoesporre di 0,5, per un

intervallo dinamico di post-elaborazione di immagini o video.

ISO

Le seguenti impostazioni sonodis poni bi | i nel menu a t
Auto-esposizione [Auto Exposure] deve essere disattivato):

1 100
1 150

1 200
1 300

27
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na

| 6el en
| 6el en
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f
f

400
600
800

1

1600
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1 3200 (max per modalita video)
1 6400 (max per modalita foto)

Le seguenti impostazionisonodi s poni bi | i
Auto-esposizione [Auto Exposure] deve essere disattivato):

1

=A =4 =4 =

Vel

100
150
200
300
400

oci t "

Leseguent i

nel menu a tendi

na | SO pe

me n u a t

SUGGERIMENTO!

1 600

1 800

I 1600 (max per modalita video)

1 3200 (max per modalita foto)
del |l 6otturatore
i mpostazioni sono disponibili nel
Peracceder e al menu della velocit?d

| 6 Aesposizione. Tutti i valori sono espressi in secondi.

N\

djl | 6ot

=2 =8 =4 =4 =8 -4 =4

PN WA

1/30
1/60
1/125

=A =4 =4 =4 =8 =

AE: Manual

Camera Settings

1/250
1/500
1/1000
1/2000
1/4000
1/8000

| 1s0: 150

White Balance Mode

Exposure Mode

Shutter Speed

IS0

Color Mode

Image Format

Image Quality

Angle

\ Shutter: 1/30 | WB: Sunny | SD: 13.1GB

Sunny

Manual

1/30

176U

1125

[
[
[
(

1/1000
1/2000
1/4000

1/8000

28
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(SUGGERIMENTO!Le velocit”™ dell dotturatore possonqesser

in modalita automatica attraver so | 6uso di f il tri di de
videocamera E90 e E50 hanno in dotazione un anello adattatore per filtri che
consente ai Pil ot di acqui stare i filt
inferiori a 1/250 sono da preferirsi per evitare gli artefatti del rolling shutter
(otturatore progressivo) . Le vel o¢it
consentono una maggiore cromaticita. Tuttavia possono indurre a sfocature
di movimento se il velivolo si muove molto velocemente o se viene colpito da

\ forti venti (in aria). /

Modalita cromatica

Le impostazioni qui di seguito sono disponibili nel menu a tendina della Modalita cromatica (per
accedere al menu Modalita Cromatica [Color Mode] la stazione ST16S deve trovarsi in Modalita
Immagine fissa):

1 Neutra [Neutral] 1 Notturna [Night]
1 Avanzata [Enhanced] 1 Naturale [Unprocessed]
® <2 = 0 | @t Yod fo T
| AE: Manual ‘ISO: 600 ‘Shutter: 1/30 TWB: Sun; TSI;K;EB ‘
[_t] Camera Settings
Takeoff White Balance Mode Sunny
Exposure Mode Manual
Shutter Speed ’ 1/30
1SO | 600
Color Mode Unprocessed
Neutral
Image Format
Enhanced
Image Quality
Night "_

00000 ft (1) 00:00:00

Unprocessed o |

t:  36.016079 Lon: -114.947754
D: 1576 ft V.S: -0.0 mph

Per quelle immagini che verranno elaborate con software di elaborazione video o fotografica dopo un
vol o, Yuneec consiglia di usare | e modalit? cromati
ottimali/la pil ampia gamma dinamica possibile.
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Formato immagine
Le impostazioni seguenti sono disponibili nel menu a tendina Formato Immagine [Image Format] per
| ESO:

1 Jpeg 1 Jpeg+DNG

JPG & usato nella maggior parte delle applicazioni, rapporti, trasferimento/visualizzazione e-mail o
online. Alcuni software di fotogrammetria (ortomosaici) e stitching accettano solo immagini jpg.

O & = A0 Angle @t Bl G o T

AE: Manual | 150: 600 Shutter: 1/30 | WB: Sunny | SD: 13.16B {
| ! N——
Camera Settings [
o [ J 3
Color Mode Unprocessed v| T
Image Format | Jpeg v| T
) Jpeg Caf :l @
Image Quality |: -
Jpeg+DNG
Screen Grid |-—UTT_I—
Reset Camera Defaults I Reset I
Micro SD Card l Format ’

Q) 00000 ft (9 00:00:00
Lat: 36.016071 Lon: -114.947746
D: 1575ft V.S: -0.0 mph

Le seguenti impostazioni sono disponibili nel menu a tendina Formato immagine [Image Format] per
| ESO:

1 Jpeg 1 DNG
1 Jpeg+DNG
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Qual it doéi mmagi ne
Le seguent.i i mpostazioni sono disponibild@ nel me nu
| ESO:
1 Bassa [Low] 1 Alta [High]
1 Media [Medium] 1 Ultra
O * = 2 @ B Fon D
| AE: Manual ‘|so; 600 Shutter: 1/30 ‘ws; Sunny | SD: 13.1GB {
[i] Camera Settings
Takeoff o |MN
‘ ' Color Mode |Unprocessed
Image Format | Jpeg
Image Quality | High
Low
Screen Grid
Medium
Reset Camera Defaults
High
Micro SD Card |: Ultra
) oooooft (© 00:00:00
Lat: 36.016071 Lon: -114.947746
D: 1573 ft V.S -0.0 mph
LB5S0non ha | dopzione Qualit déi mmagine [l mage Qual.
Modalita di misurazione
Le seguent.i i mpostazioni sono disponibild@i nel me n u
1 Media[Average]-Pr ende | etture del |l dilnGiemnoa gfirmeme per agg

o0 Modalita di media [Averaging modeljguarda a tutto il contenuto del fotogramma e lo
regola ad un punto mediano per ottenere la migliore esposizione globale. La modalita
media  ideale per grandi panor ami mehiveve i |
oggetti in primo piano si, come ad esempio un grattacielo contro il cielo. Alcuni sistemi
chiamano questa modal it di mi surazione AM
1 Centro-Prende una | ettura dal centro del f ot ogr ammze
o0 Modalita di misurazione con prevalenza al centro [Centerweighted modesjusano
|l a porzione <centrale del fotogramma per [
modal it centro ignora gli angol i del f ot

maggi ore al

azzurro | umi

centro

noso.

d e | tilizkoal¢lla mgodaditandnraisurafiosee mp i 0
con prevalenza al centro: ispezione di una torre di comunicazioni contro un cielo

Lébesposi zione deve

esser

base al cielo. Questa opzione pu0 causare la sovraesposizione del cielo, in
particolare in scenari retro-illuminati, ma consentira di fotografare correttamente la

torre.
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1 Punto [Spot]- Prende una lettura da un punto specifico del fotogramma e regola di conseguenza
| 61 mmagi ne.

0 Modalita Spotviene usataquand o s i individua unbdarea picco
si riprende contro uno sfondo luminoso come la neve o il cielo. La videocamera
i ndividuer?™ un piccolo punto al centro/ pu
conseguenza. Un altro esempio potrebbe essere la luna. La luna & molto piccola e
brillante. Léunico punto con valore di esp

questo caso la misurazione spot sarebbe la scelta giusta.

o
=3
Il
O

all 9, ~—
Angle ‘ D Goal [F o Tl

WB: Sunny Metering: Average ‘SD: 13.1GB

Center O

Average IC4

Spot O

Q) 00000 ft (2 00:00:00

Lat: 36.016064 Lon: -114.947754
D: 1576 ft V.S: 0.0 mph

Nota: Per accedere al menu a tendina dell a modall it
esposizione per visualizzare le modalita di misurazione.
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Q @3 = AN ‘ Angle ‘ ;ﬁ:;f','ga% Dol [ 100 Tl

WB: Sunny Metering: Average ISD: 13.1GB

Sfiorando il tasto funzione Griglia dello schermo [Screen Grid] verra visualizzata una griglia per la regola
dei terzi in Visualizzazione Videocamera. La regola dei terzi/matrix € utile per garantire che tutte le
immagini vengano scattate con lo stesso punto di messa a fuoco di visualizzazione. Alcuni tipi di
fotograf i e centreranno sempre | doggetto nel quadrato ce
metteranno il soggetto in un Apunto di forzaod o nei

Reset delle predefinizioni della videocamera

Il tasto funzione Resetta predefinizioni videocamera [Reset Camera Defaults] resettera le impostazioni
della videocamera riportandole a quelle di fabbrica.

Micro scheda SD
Il tasto funzione Formatta micro scheda SD [Micro SD Card Format] formattera qualsiasi scheda installata
nella relativa slot della videocamera.

ATTENZIONE

Questa funzione eliminera tutti i dati presenti sulla micro scheda SD ed &
irreversibile.

Barra informazioni della videocamera

La barra informazioni della videocamera visualizza le impostazioni attuali della videocamera come AE
(modalita di auto esposizione), EV (valore di esposizione), WB (modalita di bilanciamento del bianco),
modalita di misurazione, risoluzione video/foto, e il restante spazio libero sulla micro scheda SD della
videocamera connessa. Se |l a scheda non  inserita,

AE: Auto : | WB: Auto \ Metering: Average | SD: 13.1GB
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La barra della videocamera € una funzione di sola visualizzazione. Le impostazioni della videocamera
vengono modificate nella finestra di dialogo delle impostazioni della videocamera.

Q @g E Q ‘ Angle ‘ :,'"ngg% ‘ﬁ;..l" 100% ”::\\.u"

——

AE: Auto

‘ EV: 0 ‘ WB: Sunny ‘ Metering: Average ‘ SD: 13.1GB

Camera Settings

White Balance Mode Sunny v|
Exposure Mode ’ Auto v|
Exposure Compensation ’ 0 v|
Metering Mode Average v|
Color Mode ’ Unprocessed v|
Flickering Mode ’ Auto v|
Image Format ‘ Jpeg '|
2 0 mph
(9 oooooft (O 00:00:00 A7t
Lat: 36.016071 Lon: -114.947754
D: 1575ft V.S: -0.1 mph
Indicatore del gimbal
Léindicatore del gimbal si todelaa a si pan
videocamer a. Léindicatore pitch (lin ) v
della videocamera.
La sezione verde rappresenta | 0i nor
(l'ivell o sull b6orizzonte) a 90 Sso
La sezionerossarappres ent a gl i angol i di zzo
Per puntare il gi mbal a 20 gradi gir
posizione in basso.
I'l valore di pitch assoluto vienein@ato iretan
Léindicatore dizai nhbda rndbaatrad avtias uaatltiuza | 40 C a |
relativamente all 6esacottero H520.
La freccia gialla mostra | dédangol o di el
verso | 6altoo corrisponde alla direzi-one dg o d
bass o0 c orladrezipne detiretro @el velivolo.
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MENU IMPOSTAZIONI GENERALI

Toccare
impostazioni generali (General Settings) consente al pilota di modificare le impostazioni di H520 e

ST16S pri ma

OAd

Offline Maps

Vehicle

Summary

Sensors

Safety

Gimbal

| 6i cona

di I
Q

Units (Requires Restart)

Miscellaneous

GENERALI (GENERAL)
Le impostazioni del menu generali (General) comprendono impostazioni relative a unita e varie.

UNITA (UNITS)

Le

mo di

fiche all e

|

con

anci

Guida introduttiva
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rizzont al

Y, o
o Goail [ 100% Tl

l e tre linee o
are | 6H520.
.ll“
Angle ‘ é 100
Distance: l Feet v‘
Area: ‘ SquareFeet v‘
Speed: ‘ Miles/hour v‘
Color Scheme: I Outdoor v‘
Map Provider: | Bing v‘
Map Type: ‘ Hybrid Map v’

T Mute all audio output

‘7‘ Save telemetry log after each flight

7 Clear all settings on next start

un

t

(Units)

r

cefe iateuateo n o

Nota:

Dopo aver cambiato i valori relativi alle unita € necessario chiudere e riavviare

DataPil ot E.
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DISTANZA (DISTANCE)

Il menu della distanza (Distance) consente al pilota di selezionare le unita di distanza visualizzate, in
piedi o in metri.

SO KX = N Angle @t Boal [y 0 B

Units (Requires Restart)

Offline Maps Distance: | Feet v|
Area: Feet L -
Vehicle
Speed: ’_ Meters ] -
Summary
Miscellaneous
Sensors
Color Scheme: | Outdoor v|
Safety
Map Provider: | Bing v|
Gimbal g
Map Type: | Hybrid Map v|
Mute all audio output
| Save telemetry log after each flight
Clear all settings on next start
AREA
1 menu a tendina dell 6area (Area) c oisptagstdglendatta pi | o

le seguenti configurazioni:

1 piedi quadrati 1 ettari
1 metri quadrati 1 acri
9 chilometri quadrati 1 miglia quadrate

Q @E E Q ‘ Angle ‘ &"'1"00% :ﬁ...ul 100% 2 il

Units (Requires Restart)

Offline Maps Distance: | Feet v|

Area: | SquareFeet v|
Vehicle

Speed: |: SquareFeet v -
Summary

SquareMeters
Miscellaneous

Sensors SquareKilometers I

Color Scheme: [ -
Safety Hectares

Map Provider: |: v

X Acres I

Gimbal

Map Type: -

‘ SquareMiles

Mute all audio output

| Save telemetry log after each flight

| Clear all settings on next start
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VELOCITA (SPEED)

Il menu a tendina della velocita (Speed) consente al pilota di modificare il display scegliendo tra le
seguenti configurazioni:

1 piedi/secondo 1 chilometri/ora
I metri/secondo T nodi
1 miglia/ora

J— ‘ al —~
Q R = 2 Angle @S Geal [F e T
Units (Requires Restart)

Offline Maps Distance: Feet vl

Area: | SquareFeet v|
Vehicle

Speed: | Miles/hour v|
Summary

Feet/second
Miscellaneous

SR Meters/second

Color Scheme: [

Safety Miles/hour v

Map Provider: |: -

X Kilometers/hour
Gimbal [

Map Type:
Knots

Mute all audio outpuT T —

Save telemetry log after each flight

Clear all settings on next start

VARIE (MISCELLANEOUS)

Il menu varie (Misc.) consente al pilota di cambiare le impostazioni di ST16S e H520. Sono disponibili le
seguenti opzioni: schema cromatico (Color Scheme), provider mappa (Map Provider), tipo di mappa (Map
Type), silenzioso (Mute), salva registro telemetria (Save Telemetry Log), cancella tutte le impostazioni
(Clear All Settings), segnala livello batteria basso (Announce Battery Low) e altitudine predefinita
missione (Default Mission Altitude).
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Schema cromatico (Color Scheme)
Il menu a tendina Schema cromatico (Color Scheme) consente al pilota di scegliere tra le seguenti
configurazioni:

9 interno (Indoor, tema scuro)
1 esterno (Outdoor, tema chiaro)

—_ ll 3, —
Q @g == 0 Angle ﬁo 100~ @ 100% 2 il
m Units (Requires Restart)

Offline Maps Distance: ' Feet .’

Area ] SquareFeet -|
Vehicle

Speed: ' Miles/hour -J
Summary

Miscellaneous

Sensors

Color Scheme: | Outdoor -I
Safety T I

Map Provider [ Indoor -
Gimbal e [ outdoor 4 |

Mute all audio output

Save telemetry log after each flight

Clear all settings on next start

Units (Requires Restart)

Offline Maps Distance: Feel

Acres
Vehicle

Miles/hour

Summary

ensors
Color Scheme: indoor
Safety
Map Provider Google

Gimbal
Map Type: Satellite Map

. Mute all audio output

Save telemetry log after each flight
- Save telemetry log even if vehicle was not armed

. Clear all settings on next start

Proprieta display «interno» (Indoor)
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Offline Maps

Vehicle

Summary

Sensors

Safety

Gimbal

Q

Units (Requires Restart)

Miscellaneous

Guida introduttiva
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all o, —
Angle & o 5% ﬁ. alll g 43% =l
Distance: I Feet vl
Area: Acres vl
Speed: I Miles/hour -]
Color Scheme: | Outdoor vl
Map Provider. | Google vl
Map Type: Satellite Map v]

Mute all audio output
v | Save telemetry log after each flight
Save telemetry log even If vehicle was not armed

Clear all settings on next start

Proprieta display «esterno» (Outdoor)

La visualizzazione «esterno» (Outdoor) ha un consumo della batteria leggermente superiore, ma
consente ai piloti di vedere piu chiaramente i dati sullo schermo.

Provider mappa (Map Provider)
I menu a tendina Provider mappa (Map Provider) consente al pilota di cambiare la mappa sovrapposta
sulla schermata Home e sul menu Planner missioni (Mission Planner) della ST16S. |l pilota pud

scegliere tra i riquadri mappe di Bing, Google, o Esri.

O

2

Offline Maps

Vehicle

Summary

Sensors

Safety

Gimbal

— Q ‘ Angle ‘ C)“l‘ilsz%
Units (Requires Restart)
Distance: ‘ Feet v|
Area: ‘ SquareFeet v|
Speed: 1 Miles/hour v|
Miscellaneous
Color Scheme: Outdoor v|
Map Provider: Bing v|
Map Type: [ Bing Cf -
| |Muteall audioouty Google ]
\j | Save telemetry lo Statkart
‘*‘ otel ~d Esri O

i \ Clear all settings on next start

39

¥, —
Dol [ oo Tl



Guida introduttiva
Yuneec Electric Aviation H520

Tipo di mappa (Map Type)
Il menu Tipo di mappa (Map Type) consente di cambiare tipo di mappa sovrapposta nella ST16S e nei
menu Planner missioni (Mission Planner): mappa stradale, mappa dal satellite o carta topografica.

Silenzioso (Mute)

La funzione silenzioso (Mute) disabilita qualsiasi segnale audio della ST16S, e disattiva notifiche audio

e messaggi di avvi so. Pu, essere utile disattivare
si lavora in aree in cui i suoni potrebbero costituire un fattore di distrazione.

Salva registro telemetria dopo ogni volo (Save Telemetry Log After Each Flight)

Di default, questa opzione é abilitata. In tal caso, viene consentita la registrazione del log telemetria.
Deselezionare questa opzione per disabilitare il salvataggio dei registri telemetria sulla ST16S per
risparmiare larghezza di banda e memoria interna. In caso di incidente, si raccomanda di mantenere

abilitata questa impostazione. Il personale di servizio potra «leggere» il volo e comprendere meglio la
causa del guasto di sistema o dell 6errore del pil ot
operativo della propria organizzazione. Utilizzare la funzione Esporta dati (Export Data) nel menu
Impostazioni velivolo | Menu veicolo (Aircraft Settings | Vehicle menu).

—

Import missions from microSD Card

Expart Data | Export missions and logs to microS0 Card

Manual Bind Manually bind RC to vehicle (fly without camera)

BiE

Update Firmware Update ST1& Firmware (frem microSD card)

Salvare registro telemetria anche se il velivolo non era armato (Save Telemetry Log Even If Aircraft

Was Not Armed)

Se | 6opzione  selezionat a, |l a r egi sH520asara acceso ed e | I
collegato alla ST16S. Se non  selezionata, | a regi
sara armato. | file di registro sono salvati nella memoria locale della ST16S e sono accessibili attraverso

il pulsante «Esporta dati» (Export Data) alla voce Impostazioni velivolo (Aircraft settings).

Cancella tutte le impostazioni al prossimo avvio (Clear All Settings On Next Start)

Se si seleziona questa casella, al prossimo riavvio ST16S e H520 saranno ripristinati con le impostazioni
predefinite. Utilizzando questa opzione si cancelleranno tutte le impostazioni applicate. Per ripristinare le
configurazioni predefinite sara necessario riavviare il dispositivo.

Segnala batteria inferiore a (Announce Battery Lower Than)

Questaimpost azi one consente al pilota di determinare a
per il livello basso della batteria. Yuneec raccomanda di mantenere tale parametro al valore di allarme
predefinito.
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Altitudine predefinita missione (Default Mission Altitude)

Altitudine predefinita missione (Default Mi ssion A
missione predefinita per punto di riporto e griglia di rilevazione per la modalita Planner missioni (Mission

planner). Perimpostarel 6 al t i tudine predefinita missione, di git
verra usata se non viene impostata alcuna altitudine per un determinato punto di riporto durante un piano

di missione.

— ngle @ e Dall |2 %o Bl
© & = 0 | e @ Ba P T
Speed: ’ Miles/hour v|

Offline Maps Miscellaneous
Vehicle Color Scheme: ’ Outdoor v|
Summary Map Provider: l Bing v|

Map Type: l Hybrid Map v|
Sensors

| |Mute all audio output
Safety -

j Save telemetry log after each flight

Gimbal

| Clear all settings on next start

| v | Announce battery lower than: 30 %

Default Mission Altitude: 82.0 ft

DataPilot Version: 1.1.12

Versione DataPilotE (DataPilotE Version)

Quiverravi sualizzata | a versione di DataPil otE attualn
versioni pit attuali del firmware per garantire il corretto funzionamento di H520 e ST16S. Per farlo si pud

usare UpdatePilot oppure controllare manualmente il sito Yuneec Commercial per verificare la presenza

di aggiornamenti.
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MAPPE OFFLINE (OFFLINE MAPS)

Mappe offline (Offline Maps) consente al pilota di scaricare e salvare riquadri mappa delle aree di missione.
Per scaricare le mappe offline & necessaria una connessione Wi-Fi a Internet per accedere ai server di
download del provider mappa. Scaricando le mappe offline il pilota pud utilizzare i riquadri mappa in

modalit”™ Planner missioni (Mi ssion Planner) plar val
missione. Si raccomanda di scaricare le mappe offline a casa/in ufficio, date le dimensioni dei riquadri
mappa. Vol endo | e mappe offline possono anche esse
missione.

Aggiungere nuovo set (Add New Set)
0 @3 E I;[ Angle éD":oox B il B 100%  Z .l

m Units (Requires Restart)

Offline Maps Distance: | Feet .|

Area | SquareFeet -|
Vehicle

Speed: I Miles/hour .l
Summary
Miscellaneous
Sensors

Color Scheme: | Outdoor -
Safety

Map Provider: Bing v

Gimbal
Map Type: | Hybrid Map -|

Mute all audio outy  Street Map

Save telemetry log  Satellite Map

| Hybrid Map v |

Clear all settings on next start

Premere il tasto Aggiungere nuovo set (Add New Set, assicurarsi che la ST16S sia collegata a una rete

Wi Fi con accesso a I|Internet). Toccare e trascinar e
desiderata (a seconda della velocita di connessionea | nt er net e dell e di mensi
essere necessari alcuni minuti per visualizzare i riquadri). Per ridimensionare i riquadri mappa, avvicinare

o allargare due dita sullo schermo. | due rettangoli sul lato sinistro dello schermo mostreranno il livello

minimo e massimo di zoom. Utilizzando il menu a destra, il pilota pud nominare il set di riquadri mappa
utilizzando la casella di testo predefinita. Il menu a tendina consente al pilota di scegliere tra le seguenti

mappe:

1 Mappa stradale Google 9 Mappa satellitare Bing i Carta topografica
(Google Street Map) (Bing Satellite Map) Esri (Esri Terrain
1 Mappa satellitare Google I  Mappa ibrida Bing (Bing Map)
(Google Satellite Map) Hybrid Map) 1 Mappa/e Mapbox
{ Carta topografica Google 1 Mappa stradale Esri (Mapbox Map(s))
(Google Terrain Map) (Esri Street Map)
 Mappa stradale Bing (Bing T Mappa satellitare Esri
Street Map) (Esri Satellite Map)

Se il token Mapbox Access é stato aggiunto al menu opzioni, le mappe Mapbox Account saranno
accessibili.
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Utilizzando le barre di scorrimento, il pilota puo regolare i livelli minimi e massimi di zoom per i riquadri
mappa scaricati. Conteggio riquadri (Tile Count) indica il numero di riquadri mappa da scaricare sulla
ST16S. Dimensioni appr. (Est Size) indica le dimensioni stimate dei file dei riquadri mappa scaricati sulla
ST16S. Quando il pilota ha i riquadri mappa desiderati indicati, toccando il pulsante download pud dare
il via al loro scaricamento. Per cancellare il nuovo set riquadri, toccare il pulsante Elimina (Cancel).

o @g E Q ‘ Not Connected ‘ b oD 6% alll 9 N/A A?W:"‘:‘

General

S:Magic:Way,

:: Offline Maps
Add New Set
Name:
Vehicle
| Tile Set 001 ‘
Summary | Bing Hybrid Map v|
Min/Max Zoom Levels
@
Mojave Desert
MaxiZoom:1i9 f & =4 ) '
100!t i = 3 Tile Count: 286
L EstSize: 53MB
[ Download | | Cancel |
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Set riquadri predefinito (Default Tile Set)

Utilizzando il menu Set riquadri predefinito (Default Tile Set), il pilota puo visualizzare i riquadri mappa
attualmente memorizzati sulla ST16S. Il pilota pud ingrandire e rimpicciolire la visualizzazione
avvicinando o allontanando tra loro le dita sulla mappa. Nel Set riquadri predefinito sono visualizzate le
dimensioni attuali del Set riquadri predefinito in megabyte e il numero attuale di riquadri. Per cancellare
il set riquadri predefinito attuale, toccare il pulsante Cancella (Delete).

O R = 0 | e @t Bd o D

General | Add New Set » |

Offline Maps | Default Tile Set 24.6MB (1411 tiles) & W |

sy

Vehicle
Summary
Sensors

Safety

Gimbal

>

Nota: Tenere presente che le mappe molto dettagliate occupano tanta memoria interna. Se le
mappe diventano lente o non si salvano, controllare lo spazio di archiviazione.

0 @O — Q ‘ Not Connected ’ é o 95% all l} N/A A?W:IH

General

SiMagic\Way,

:: Offline Maps
Vehicle

Summary
Default Tile Set
System Wide Tile Cache
Size: 26.7MB

Tile Count: 1,564
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Opzioni (Options)
Toccare il menu Opzioni (Options) per configurare le seguenti impostazioni per le mappe offline:

1 Dimensioni massime disco cache (MB) (Max Cache Disk Size (MB))

Imposta la quantita massima di spazio su disco utilizzata per salvare nella memoria cache i riquadri
durante | 6utilizzo dell e maMBpe. 'l valore predefini

1 Dimensioni massime cache (MB) (Max Cache Memory Size (MB))

Imposta la quantita massima di memoria di sistema utilizzata per salvare nella memoria cache i riquadri
durante | 6utilizzo delle nvBppe. 'l valore predefini

1 Token di accesso Mapbox (Mapbox Access Token)

Gli utenti possono inserire qui il loro token Mapbox, che consente di scaricare il set di riquadri mappe
Mapbox. Effettuare qui la registrazione per i token Mapbox gratuiti: https://www.mapbox.com/signup/

VELIVOLO
IMPORTA MISSIONE (IMPORT MISSION)

Importa missione (Import mission) agevola il trasferimento delle missioni da una card microSD alla ST16S
e la loro modifica in modalita Planner missioni (Mission Planner). Questa funzione e utile quando si
trasferiscono | e missioni da wunodoaltra ST16S o dall o

Q @g E Q Angle D'“gzz% ’ﬁb'“" 98% ”’3?"'"

General

Offline Maps
Import Mission Import missions from microSD Card
@ Vehicle
Export Data Export missions and logs to microSD Card
Summary
Sensors
Set connection password
Safety
Gimbal Update Firmware Update ST16 Firmware (from microSD card)

DataPilot Version: 1.1.12

Camera Version: 1.0.2_A

Gimbal Version: 1.31.0

Flight Controller Version: 1.1.2

Vehicle ID: 34:37:36:39:14:51:35:34
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ESPORTA DATI (EXPORT DATA)

Esporta dati (Export Data) trasferisce tutte le missioni salvate e i registri telemetria dalla ST16S alla card

microSD. Questa funzionalita & prevista per la condivisione dei dati tra la ST16S o per la risoluzione di

problemi. Questi file di dati esporta t i saranno utili in caso di i nci de
tecnica Yuneec di determinarne la causa.

ASSOCIAZIONE MANUALE (MANUAL BIND)

Associazione manuale (Manual bind) consente al pil
videocamera. Accender e | 6H520, toccare il pulsante Associ az
| 6H520. I l ed dell 6H520 inizieranno a | ampeggiare ¢
Associa (Bind) sulla finestra pop-up. La ST16S si assocera al H520. Il collegamento pud essere testato

soll evando il carrell o di atterraggio mentre | 6H520
*Not a: | 6H520 non fornisce dat.i telemetria alla ST

potra controllare lo stato del GPS, della batteria, ecc.
IMPOSTA PASSWORD (SET PASSWORD)

Imposta password (Set Password) consente al pilota e al reparto IT di cambiare la password di
collegamento a velivolo e videocamera. Toccare il pulsante Imposta password (Set Password) per aprire
la finestra di dialogo di modifica password. Inserire la nuova password (8-20 caratteri), poi inserirla
nuovamente nella casella successiva per confermare. Toccare «Ok» per impostare la nuova password.
Il velivolo deve essere riavviato e ricollegato utilizzando la nuova password.

© all LY 0 R
0 @.:,v — Q ’ Angle ‘ é 85% @0 ail 94% = .l

General

Please enter new password (8 to 20 characters)
Offline Maps
Import ‘ ‘

Please re-enter password

Summary Expo ‘ ‘

Once set, the connection will be closed.

Sensors Restart the vehicle and reconnect.

Set P4

Safety ‘ I Cancel I

Update

B

Gimbal

DataPilot Version: 1.1.12

Camera Version: 1.02_A

Gimbal Version: 1.31.0

Flight Controller Version: 48.57.69

Vehicle ID: 00:00:00:00:00:00:00:00

Nota importante: Si raccomanda di ricalibrare il velivolo dopo ogni aggiornamento
9 softwaref/firmware. Si tratta di una misura di sicurezza per

garantire che il velivolo sia sempre calibrato correttamente.
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AGGIORNAMENTO FIRMWARE (UPDATE FIRMWARE)

Aggiornamento firmware (Update Firmware) consente a
ST16S. Il file (update.zip) deve essere presente nella directory radice della card microSD. Yuneec
raccomanda di utilizzare UpdatePilot per aggiornare il software.

VERSIONI

In fondo alle impostazioni del menu velivolo sono riportate le versioni attuali dei seguenti firmware:
Dat aPil ot E, Camer a, Gi mb all e FIl i ght veé&sonitpiti attudli det . Si
firmware per garantire il corretto funzionamento di H520 e ST16S (fare riferimento ad AC107.7.2).

ID velivolo (Aircraft ID)

Per il velivolo collegato viene visualizzato un ID univoco sotto forma di 8 coppie di cifre esadecimali
separate da due punti,

ie. XXIXXIXXIXXIVYIVYIYYYY

L61I D velivolo serve per alcuni utilizzi di upgrade

@ Vehicle

Export Data Export missions and logs to microSD Cari
Summary
Sensors
Set Password Set connection password

Safety
Gimbal Update Firmware Update ST16 Firmware (from microSD ca

DataPilot Version: 1.0.3491

Camera Version: 0.9.38_A

Gimbal Version: 1.30.0

Flight Controller Version: 1.0.9

\
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—_— l L) —
QO R = 0 Dt Boul o T
o i Below you will find a summary of the settings for your vehicle. To the left are the setup menus for each component
eneral
Sensors S Safety

Offline Maps =

Compass 0. Ready RTL min alt: 66 ft

Gyro: Ready
Vehicle Accelerometer: Ready

Sensors Health

Safety l

Gimbal

SENSORI (SENSORS)

Nella finestra Sensori (Sensors) si visualizza lo stato di bussola, giroscopio e accelerometro. Lo stato
cprontoe (punto verde) indica che | 6H520 =~ pronto a
il sensore in questione deve essere calibrato (vedere sezione Calibrazione per ulteriori informazioni).

SICUREZZA (SAFETY)

Nellaf i nestra Sicurezza (Safety) si visualizza il val
lancio (RTL min alt).

Yuneec raccomanda di controllare questa guota a ogni nuovo luogo di volo per garantire la
massima sicurezza.

FUNZIONAMENTO SENSORI (SENSORS HEALTH)

Nella finestra Funzionamento sensor.i (Sensors Heal't
tutti i sensori da controllare (giroscopio, accelerometro, barometro, GPS, ecc.) verra visualizzato lo stato

«Non pronto» (Not Ready). Si tratta di un avvertimento e non di un problema critico.

E importante calibrare il velivolo regolarmente. Yuneec raccomanda di calibrare la bussola del velivolo
ogni volta che questo si trova a oltre 8 chilometri dalla calibrazione precedente.

0 @g E Q ‘ Angle | [jdgwo ‘ﬁq.d“ 98% ?.ll"

General Compass @

Start the individual calibration steps by clicking one of the buttons to the left.
Offline Maps Accelerometer @

Vehicle

Summary
((0)) Sensors

Safety

Gimbal
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SENSORI

BUSSOLA (COMPASS)
Un punto verde vicino alla bussola indica che | 6H52
bussola deve essere calibrata.

ACCELEROMETRO (ACCELEROMETER)
Un punto verde vicino all 6accel atdmmunte rossoiindichichea c¢ he
|l 6accel erometro deve essere calibrato.

CALIBRAZIONI (CALIBRATIONS)

Bussola
Per calibrare la bussola, toccare il tasto Bussola (Compass), poi toccare OK nella finestra pop-up sulla
destra. Si visualizzera una griglia grafica con sei riquadri. Ciascun riquadro indica le operazioni da

effettuare per calibrare | a bussola. Afferrare | 6H5
ai l oro raccordi . Ruotare | 8H520 nel ingialld Utlizzgazeilao n e i
freccia nel riquadro per puntare verso il l ato fron
sonar ). Ruotare | 6H520 finch® non emette un segnal e

riguadro successivo evidenziato in giallo. Una volta completata correttamente la calibrazione della
bussola, la ST16S tornera al menu Impostazione sensori (Sensors Setting) e vicino alla bussola
comparira un punto verde. Se la calibrazione della bussola non sara completata correttamente, tutte le
sei luci dei bracci del H520 lampeggeranno in rosso. In caso di calibrazione errata, ripetere la procedura
dopo aver allontanato il velivolo da qualsiasi oggetto metallico presente nelle vicinanze.

— | alll Y, —>
Q @3 — A ’ Ang|e ‘ w D|92% ﬁb .I|I| 97% ? .llll
General Compass @

oo Calibration complete

Vehicle

S |
() = S

((0)) Sensors

Safety
Completed Completed Completed

Gimbal

(4 & &

M

Completed Completed Completed

49



Guida introduttiva
Yuneec Electric Aviation H520

Accelerometro

Per calibrare| 6 accel er ometr o, toccare il tasto Accel er omet
dell o schermo. Comparir”™ una griglia con sei riquad
terra come riportato nel riquadro evidenziato. Dopo ogniposizi one, | 6 H520 emetter ™ u
e sulla ST16S verra evidenziato il riquadro con la posizione successiva. Una volta completata

correttamente | a calibrazione del | 6accel erometro
(Accelerometer setting) comparira un punto verde. In caso di calibrazione errata, tutte le sei luci dei bracci

del |l 6H520 | ampeggeranno inh rosso. I n tal caso ripr

la calibrazione.

O & = 0 | Gt BB T

General Ie]
Hold still in the current orientation
Offline Maps L
Vehicle
Summary

((0)) Sensors

Safety
Incomplete Incomplete Incomplete
Gimbal
Completed Hold Still Completed
SICUREZZA

INNESCO GEOFENCE A PROVA DI GUASTO

Azione in caso di violazione (Action on Breach)

Utilizzando il menu a tendina Azione in caso di violazione (Action on Breach) il pilota puo regolare le
seguenti azioni

0 @g E A ‘ Angle ‘ é:)'“gz% ’ﬁq-ll" 7% Z

General Geofence Failsafe Trigger
Offline Maps Action on breach:
&L Max Radius: | 0 ft
Vehicle gs) =
Max Altitude: | 0 ft
Summary

Return Home Settings

Sensors

X S, Climb to altitude of: | 66 ft
ﬂ Safety ﬁ L

Gimbal
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1 Avvertimento (Warning) i fornisce un segnale
acustico di avvertimento in caso di violazione del

geofence.
T Nessuna (None) i

in caso di violazione del

geofence non viene intrapresa alcuna azione.
1 Ritorno al lancio (Return to Launch) i riporta

| H520
del geofence.

al

punto di l anci

1 Volteggio (Loiter) i fa in modo che in seguito a

ol
posto.

una Vi
sospeso  sul

azi

one del
Il pilota pud continuare

manualmente il volo dopo essersi spostato al di

sotto/l ont

ano dall 6ar ea

geofence |
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Geofence Failsafe Trigger

e Max Radius: || Warning v
= J
Max Altitude: || None
|
Return Home Settings Return to Launch
—— | Loiter a
6H520 volteggilr

Le impostazioni piu comuni per questa funzione sono Avvertimento (Warning) e Volteggio (Loiter).

I nf or mar si sul |

e prescrizioni

delle azioni stabilite in caso di violazione del geofence.

Raggio massimo (Max Radius)

Imposta il raggio massimo del geofence in relazione alla posizione di lancio.

Max Radius:

Altitudine massima (Max Altitude)

|l mposta | 6altit

udi ne massi ma

Max Altitude:

RITORNO ALLE IMPOSTAZIONI HOME (RETURN TO HOME SETTINGS)

Utilizzando il menu Ritorno alle impostazioni Home (Return to Home settings) il pilota pud impostare

| 6al titudine

del |

6H520

eseguendo

di violazione del
| ocal i o rivolger
i
del geofence in re
4
I\
un RTL. Quest a

via del ritorno al punto di partenza. Accertarsi che questa impostazione sia selezionata ogni volta
che si effettua unarilevazione/sorvola una nuova area.

Return Home Settings

-

b 4

f

N
‘ = Climb to altitude of: 66
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GIMBAL
AVVIA CALIBRAZIONE GIMBAL (START GIMBAL CALIBRATION)

Si raccomanda di calibrare tutti i gimbal della videocamera al primo utilizzo e dopo gli aggiornamenti del
firmware. Per calibrare il gimbal della videocamera, posizionare il velivolo su una superficie piana e
orizzontale, poi toccare il tasto avvia calibrazione gimbal (Start Gimbal Calibration) in fondo allo schermo.
La calibrazione del gimbal partira in automatico. Questa procedura puo richiedere alcuni minuti. Seguire
le istruzioni sulla ST16S prima di avviare una calibrazione gimbal.

o — il °, P~
Q ®‘®> — A Angle w @ 9% @g al 97% = .l
General
Offline Maps
Vehicle Gimbal Calibration
Summary
Place vehicle on a stable, horizontal surface and touch the
Start Gimbal Calibration button to Iinitiate the gimbal
Sensors calibration. Do not move the vehicle while the calibration is in
progress.
Safety = This procedure will take a few minutes to complete.

Q Gimbal
Start Gimbal Calibration

Gimbal Calibration

Place vehicle on a stable, horizontal surface and touch the
Start Gimbal Calibration button to initiate the gimbal
calibration. Do not move the vehicle while the calibration is in
progress.

This procedure will take a few minutes to complete.

7

Suggerimento: Se la calibrazione si ferma o si blocca, toccare il gimbal colpendolo leggermente
o0 toccare per vedere se continua. In caso contrario, riavviare il processo.

MODALITA PLANNING MISSIONE (MISSION PLANNING)

Q©
®~> Per entrare in modalita Planning missione (Mission planning),t occar e | 6i cona punt
cima alla schermata home di Dat aPil ot E. Si aprir’” |
creare il punto di riporto e missioni di rilevazione, missioni sinc. tra desktop, ST16S e velivolo,
memorizzare/richiamare le missioni e centrare una missione attorno a un punto ben preciso sullo
schermo della ST16S.

In questa schermata si possono visualizzare le mappe attive o memorizzate nella cache (per le opzioni
vedere schermata GENERALE | MAPPE (GENERAL | MAPS)) e pianificare le missioni sulla mappa
mostrata.
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NUMERAZIONE PUNTO DI RIPORTO

Una missione € composta dai comandi corrispondenti, ad esempio «cattura foto» (capture photo) e
«arresta cattura foto» (stop capturing photos), che comprendono anche i punti di riporto. Ogni indicatore
rappresenta un comando ed  caratterizzato da

comando successivo. Per i comandi cui & associata una lat/lon, essi sono collocati sulla rispettiva
posizione sulla mappa sotto forma di punto di riporto. | comandi privi di valore lat/lon sono collocati a
destra dell 6ultimo punto di ri porto. I numer i

Rilevazione (Survey) per migliorare la visibilita della mappa sul display multifunzione. Tuttavia le missioni

di rilevazione sono missioni punto di ri porto
parametri della missione per garantire coerenza nella cattura delle immagini e linee di volo precise.
salect.ad)fleypoim ; . i 3 ToilaIMissic.n o Banei =
Qlrr-ml L e

Waypoint alt

| |Flightspeed | 11

Camera v

| Mission End

m Return To Launch

| Planned Home Position

e —

SiMagic Way:

Mojave Desert

Selected Waypoint Total Mission Battery
Q Altdiff: 0.0ft Azimuth: 11 Distance: 290.6 ft Distance: 1789 ft Max telem dist: 759 ft Batteries required: 1
Gradient: 0% Heading: 11 Time: 00:01:57 Swap waypoint: 0

3 Waypoint

Waypoint

Waypoint

Waypoint

Waypoint

Travel to a position in 3D space.

Altitude 82.0 ft

|- | Altude s relative to home

S Magic Way:

-.<..F,_...__‘

4

. Camera
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MODALITA PUNTO DI RIPORTO VS MODALITA RILEVAZIONE (SURVEY)

La modalit”™ punto di ri portov consente al pilota di
punti di controllo per posizione, videocamera, altitudine, velocita e rotta della videocamera o del velivolo.

Ciascun punto di riporto é controllato separatamente, per consentire al velivolo di sollevarsi, abbassarsi,

A

puntare | a videocamera su unbarea ben precisa, aume

MODALITA RILEVAZIONE (SURVEY)

La modalita rilevazione (Survey) consente al pilota di posizionare rapidamente una griglia di rilevazione
sopra unbdarea desiderat a. Per selezionare una mi s
Rilevazione (Survey) sul pannello Piano (Plan). In questo modo al centro dello schermo sopra la mappa

comparira una griglia di rilevazione verde. Per spostare la griglia di rilevazione sulla mappa, toccare e

trascinare il punto bianco al centro della griglia stessa. Per regolare le dimensioni della griglia di
rilevazione, toccare e trascinar e un punto bianco verso | 6esterno c
ulteriori punti bianchi al bordo della griglia di rilevazione per rendere piu precisi i percorsi di volo, toccare

un punto «+».

Nota: Il primo punto di riporto sara di default il punto di riporto del punto di decollo. Per posizionare
un altro punto di riporto, toccare su un altro punto della mappa. Continuare a toccare la
mappa fino ad aver completato il percorso desiderato per la missione.

Selected Waypoint Total Mission Battery [,
o Altdiff: 0.0ft Azimuth: 0 Distance: 0.0 ft Distance: 23163 ft Max telem dist: 1313 ft Batteries required: 2 Mﬁﬁaﬂ
Gradient: -.- Heading: 78 Time: 00:23:31 Swap waypoint: 2 -

H Mission Start

Front Lap Side Lap

' Overlap | 70 % || 70 %

| | Hover and capture image

60.0 deg

| Turnaround dist ‘ 5.0 ft ‘

! l:‘ Refly at 90 degree offset
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POSIZIONE HOME

In caso di pianificazione offine,ovver o quando non c¢ci sono posi zioni ¢
home é impostata automaticamente come una posizione deviata dal primo punto di riporto collocato. La

posizione home puod essere modificata toccando il punto di riporto e trascinandoloin unéal tra pos
Durante il decollo della missione, la posizione home viene ripristinata sul punto in cui si trova il velivolo,

ma non sara salvata se il dispositivo & offline.

REGOLARE | PARAMETRI DELLA MISSIONE
Per regolare i parametri a livello di missione, utilizzare il menu a destra della finestra Planning missione
(Mission Planning).

AVVIO MISSIONE (MISSION START)

Awvio missione (Mission Start) consente al pilota di regolare altitudine, velocita di volo, opzioni della
videocamera, fine missionee posi zi one home previste per | 6intera

1 Altitudine Punto di Riporto (Waypoint Altitude) i imposta altezze predefinite per i punti di
riporto con valori personalizzati per tutti i punti di riporto impostati. Per le voci di rilevazione,
saranno modif i cat e sol o quel i con | a quota definit
impostazioni di risoluzione al suolo (valore implicito di altitudine) non saranno interessate.
9 Velocita di volo (Flight Speed) i imposta una velocita di volo predefinita per tutta la
missione pianificata, comprese le voci di rilevazione.

Selected Waypoint Total Mission Battery
0 Altdiff:  0.0ft Azimuth: 0 Distance: 0.0 ft Distance: 1789 ft Max telem dist: 759 ft Batteries required: 1 Upload Required
Gradient: -- Heading: 84 Time: 00:01:57 Swap waypoint: 0

| Waypoint alt 82.0 ft

| Flight speed u

| Camera -

| Mission End

Return To Launch

Planned Home Position

Waypoint

S:Magic Way.

Waypoint

Waypoint

Waypoint

VIDEOCAMERA
Azione

T

T
T
T

Nessun cambiamento (No Change) i la videocamera mantiene la modalita/le impostazioni
correnti.

Scatta foto (Take Photo) i scatta una foto nella posizione attuale.
Scatta foto (tempo) (Take Photos (Time)) i scatta delle foto in un determinato intervallo di tempo.

Scatta foto (distanza) (Take Photos (Distance)) i scatta delle foto in una determinata distanza
percorsa.
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1 Smetti di fotografare (Stop Taking Photos) i fa in modo che la videocamera non scatti piu foto.
1 Avviaregistrazione video (Start Recording Video) i inizia la videoregistrazione.
1 Arrestaregistrazione video (Stop Recording Video) i arresta la videoregistrazione.

(. )

SUGGERIMENTO: La velocita di volo € un parametro importante da considerare per ottenere
ortomosaici e modelli di superficie digitali chiari e ben definiti. Il valore ideale
e di 4 metri al secondo/85mph (varia in funzionle del
scattano fotoogni8 me t r i |l a videocamera sta |cattu
due secondi. Aumentando la velocita si possono ottenere immagini sfuocate,

K e i relativi collage risulteranno meno puliti. )

Gimbal

Le impostazioni del gimbal consentonoalpi | ot a di configurare gli angol
verso il basso) e di rotta (a sinistra o a destra dal centro) del gimbal. Quando il pilota seleziona la casella

Gimbal su tutti i punti di riporto della missione collocati comparira un semicerchio bianco. Questo indica

|l a direzione della videocamera dopo aver | asciato i |
un valore numerico compreso tra 0 (avanti) e 90 (nadir). Per impostare la rotta, utilizzare un valore

numerico compreso tra 0 e 180 per esprimere la posizione di avanzamento a sinistra o a destra del

velivolo.

Modalita (Mode)
Imposta la modalita della videocamera per scattare foto, video o rilevazioni.

1 Foto (Photo) - imposta la videocamera in modalita foto.

1 Video - imposta la videocamera in modalita video.

1 Rilevazione (Survey) - imposta la videocamera in modalita rilevazione, ad es. modalita foto
con le impostazioni della videocamera della modalita AE e modalita cromatica non elaborata
(Unprocessed).
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