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Profilo generale del prodotto

Inspire 1 € il nome del nuovo drone a quattro eliche in grado di catturare video in 4K e
trasmettere in tempo reale un segnale video HD (fino a 2 km di distanza) a diversi
dispositivi. Completo di sistema retrattile per I'atterraggio, € in grado di catturare immagini
libere a 360°. La fotocamera integrata & fornita di bilancieri in grado di massimizzarne la
stabilita e rendere il quadricottero il piu efficiente possibile sulla base del rapporto peso/
spazio occupato. Nel caso in cui non sia disponibile alcun segnale GPS nello spazio
circostante, la tecnologia Vision Psitioning (posizionamento a vista) consente di
individuarne la posizione esatta con grande facilita.

Travel Mode Togglex4 Landing Mode

Caratteristiche principali del prodotto

Fotocamera e bilanciere: registrazione video fino a 4K e 12 megapixel di risoluzione
delle foto. Possibilita di utilizzare gli spazi appositi per inserire filtri a densita neutra ai fini
di un maggiore controllo dell'esposizione. Il nuovo supporto a rilascio rapido consente di
rimuovere la fotocamera con estrema facilita.

Trasmissione HD dei video: la bassa latenza consente la trasmissione dei video in HD
grazie alla versione perfezionata del sistema DJI Lightbridge. E' prevista inoltre la modalita
a doppio telecomando.

Sistema di atterraggio: il sistema retrattile per I'atterrggio consente una panoramica a
360° con una visuale priva di ostacoli.

Batteria DJI per un'esperienza di Volo Ragionata: la Batteria per un'esperienza di Volo
Ragionata da 4500 mAh é garantita dalle nuove celle in cui la batteria & posizionata e da
un sistema di monitoraggio della durata delle stesse.

Controllo di volo: il sistema di controllo di volo di prossima generazione garantisce una
piu affidabile esperienza di volo. Il nuovo Flight Recorder (registratore di volo) raccoglie i
dati relativi al volo e il posizionamento a vista da la possibilita di individuare la posizione
del velivolo quando non é disponibile alcun sistema di tracciamento GPS.

Assemblaggio del velivolo

Sbloccaggio della modalita "In viaggio"

Il dispositivo & in modalita "In viaggio" al momento della consegna. Segui questi passaggi

per portarlo in modalita "Atterraggio" prima della tua prima esperienza di volo:

1. Inserisci |a Batteria per un'esperienza di Volo Ragionata (Intelligent Flight Battery)
dentro I'apposito comparto per l'alloggio delle batterie

2. Accendi il telecomando per il controllo remoto e |a Batteria per un'esperienza di Volo
Ragionata (Intelligent Flight Battery)

3. Sposta il pulsante a doppia posizione (Transformation Switch) da una posizione
all'altra come minimo quattro volte

4. Spegni il velivolo



NOTE:

o La batteria deve essere completamente carica prima di far effettuare il primo volo al
dispositivo. Vedi Ricarica della Batteria per un‘esperienza di Volo Ragionata
(Intelligent Flight Battery) (pg. 21) per maggiori dettagli.

e Se hai acquistato la versione con la modalita a doppio telecomando, devi usare il
telecomando principale (Master Controller) per disabilitare la modalita "In
Viaggio" (Travel Mode). Vedi "Settaggio del doppio comando a distanza per
maggiori dettagli (pg. 30).

e Assicurati di avere rimosso il bilanciere dal velivolo prima di effettuare il passaggio
dalla modalita "In viaggio" alla modalita "Atterraggio"

o Posiziona il velivolo su una superficie liscia e riflettente (una tavola o una piastrella)
prima di effettuare il passaggio dalla modalita "In viaggio" alla modalita
"Atterraggio". Non posizionare il velivolo su una superficie ruvida in grado di
assorbilre il rumore (come un tappeto) prima di effettuare il passaggio dalla
modalita "In viaggio" alla modalita "Atterraggio".

Installazione del bilanciere e della fotocamera

Rotate the Gimbal Align the white lines Rotate the

Lock to the and insert the gimbal. Gimbal Lock

unlocked position. to the locked
position.

1. Rimuovi la pellicola di protezione dal bilanciere
Ruota il dispositivo di bloccaggio del bilanciere in modalita sbloccato (ruota verso
destra guardando il muso del velivolo)

3. Inserisci il bilanciere ruotandolo fino a fare coincidere la linea bianca situata sul
bilanciere stesso

4. Fai ruotare nuovamente il dispositivo di bloccaggio del bilanciere per bloccarlo
nuovamente nella posizione iniziale

NOTE:
e Assicurati che la scheda SD sia posizionata correttamente nell'apposito

alloggiamento della fotocamera

Fissaggio delle eliche

Installa le eliche col bullone nero rivolto verso i motori contrassegnati dal puntino nero,
poi ruota in senso antiorario per assicurarne la stabilita

Installa le eliche col bullone grigio rivolto verso i motori NON contrassegnati dal puntino
nero, poi ruota in senso orario per assicurarne la stabilita



Propeller Lock
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Rotate the propeller lock until Attach the propeller onto Once again, rotate the propeller
the arrows are aligned and you the motor. lock until you hear a click.
hear a click.

NOTE:
o Installa le eliche ai motori giusti e assicurati a mano che il fissaggio sia effettivo e

che non si verifichino movimenti inopportuni prima del volo
Settaggio del telecomando
Sposta il sostegno per il dispositivo mobile poi orienta I'antenna come in figura.

1. Premi il bottone a lato del sostegno per il dispositivo mobile per sbloccare I'apposito
gancio, sistemalo in modo tale da accogliere il dispositivo mobile che intendi
inserire

2. Connetti il dispositivo mobile al telecomando attraverso un cavo USB

3. Connetti un'estremita del cavo al dispositivo mobile I'altra al telecomando
utilizzando l'apposita porta USB posizionata sul retro




Diagramma del velivolo

[1] GPS

[2] Elica (pg. 17)

[3] Motore

[4] Led frontale (pg. 12)

[5] Sistema di atterraggio

[6] Bilanciere e fotocamera (pg. 37)
[7] Batteria per un'esperienza di

Volo Ragionata (Intelligent Flight Battery)

[8] Ingresso micro USB del velivolo
[9] Led posteriore

[10] Ingresso micro USB per la fotocamera 1
[11] Alloggiamento per la scheda micro-SD

[12] Sensori di posizionamento a vista (pg. 16)

[13] Indicatore di Stato del Velivolo (pg. 13)

Diagramma del telecomando

[1] Antenna (pg. 29) consente il controllo del
velivolo e trasmette il segnale video

[8] Tasto di accensione
[9]LED "Ritorno al Punto di Partenza" (RTH) un LED circolare attorno al bottone "Ritorno al Punto

di Partenza" (RTH) indica se la

g EE N

(12]

[2] Supporto
per il
dispositivo Ve
mobile
eConsente di
posizionare il proprio dispositivo mobile
[3] Stick di comando Consente di orientare il velivolo
[4] Tasto di Ritorno al Punto di Partenza (RTH)

« Tenendolo premuto da inizio alla

procedura di ritorno al punto dal quale era partito

[5] Interruttore per la trasformazione

Consente di alzare o abbassare il sistema di atterraggio

girandolo verso I'alto o verso il basso

[6] LED indicatori del livello di carica della batteria

[7] LED di stato Indica lo stato del dispositivo (acceso/
spento)

[13]

modalita in questione & attiva o meno

[10] Levetta per la regolazione delle impostazioni della fotocamera
Sposta la manopola per regolare le impostazioni della fotocamera. Funziona solamente
quando il telecomando € connesso a un dispositivo

mobile con installata I'apposita app DJI
[11] Tasto per il playback Consente di riprodurre/visualizzare i

video girati o le foto scattate

[12] Tasto Otturatore Premere per scattare una foto. Se ¢ in

(161171 (18] [19]

- o Bl EEA

modalita "burst" (multiscatto) la serie completa di scatti - ] — hg

viene presa con una singola pressione del tasto.

[13] Interruttore modalita di volo Serve

all'altra tra le diverse modalita di volo (P, A ed F)
[14] Tasto per la registrazione video Premere una volta per
cominciare la registrazione video.
Premerlo una seconda per fermarla.
[15] Levetta per la regolazione del bilanciere Controlla

I'inclinazione del bilanciere

[16] Ingresso micro USB Ingresso per connettere il

per passare dall'una (73] / \ [12

telecomando al proprio computer



[17] Ingresso mini HDMI Connettendo un monitor
compatibile HD a questo ingresso sara possibile
ottenere una anteprima HD di cid che la fotocamera
vede.

[18] Ingresso bus per il CAN
¢ Riservato a uso futuro

[19] Ingresso USB
e Connettendo a questo ingresso il proprio dispositivo
mobile sara possibile accedere a tutti i controlli e a
tutte le funzionalita fornite dall'applicazione DJI Pilot

[20] Modulo GPS Consente di localizzare con estrema
precisione

[20]

[16] [17][18] [19]

attraverso il GPS la posizione del telecomando
[21] Tasto nero sinistro
e Tasto la cui funzione pud essere decisa
dall'utente attraverso l'applicazione
DJI Pilot
[22] Ingresso alimentazione
o Connettendolo a una fonte di corrente
sara possibile ricaricare le batterie
del telecomando
[23] Tasto nero destro

e Tasto la cui funzione puo® essere decisa
dall'utente attraverso l'applicazione
DJI Pilot



Velivolo

Il seqguente capitolo analizza le funzionalita inerenti al Telecomando di Volo, al Sistema di
Posizionamento a vista e alla Batteria per un'esperienza di Volo Ragionata
(Intelligent Flight Battery)

Velivolo



Telecomando

Il telecomando di volo dell'lnspire 1 si rifa agli standard qualitativi degli altri telecomandi di

volo della DJI ma é stato potenziato con alcune importanti innovazioni come la
nuova modalita "In volo" e la nuova modalita "In sicurezza". Le modalita a
disposizione sono le seguenti: Ritorno al Punto di Partenza per situazione di
insicurezza durante il volo (Failsafe RTH), Ritorno al Punto di Partenza (Return
Home) e Punto di Partenza Dinamico (Dynamic Home Point). Queste funzionalita
garantiscono il ritorno in tutta sicurezza del velivolo qualora si perda il segnale. Un
Registratore di Volo poi registra tutte le informazioni utili nel corso di ogni volo.

Modalita di volo

Sono disponibili tre diverse modalita di volo. Nella seguente sezione del manuale troverete

tutti i dettagli riguardo alle diverse modalita.

Modalita P (Posizionamento): la modalita P funziona al meglio quando il segnale GPS &

molto forte. Vi sono tre diversi stati della modalita P che vengono selezionati
automaticamente dal velivolo a seconda della qualita del segnale GPS disponibile e
di quanto rilevato dai sensori per il Posizionamento a vista:

P-GPS: sia il segnale GPS che il Posizionamento a vista sono disponibili,
conseguentemente il velivolo usa il GPS per il posizionamento.

P-OPTI: Il Posizionamento a vista é disponibile ma non c'e segnale GPS. Il Velivolo
usa quindi il Posizionamento a vista quando ¢ in fase di stallo/stazionamento.
P-ATTI: Ne il Posizionamento a vista ne il GPS sono disponibili, conseguentemente
il posizionamento avviene solo tramite il barometro (quindi € controllabile soltanto
I'altitudine).

Modalita A (Assetto): Ne il GPS ne il Posizionamento a vista vengono utilizzati ai fini del

tracciamento della posizione. Il velivolo utilizza solo il barometro per mantenere
l'altitudine. Nel caso in cui riceva nuovamente il segnale GPS, quando perde il
segnale del telecomando il velivolo ritorna automaticamente verso il punto dal quale
e partito (sempre che il Punto di Partenza (Home Point) sia stato assegnato
correttamente).

Modalita F (Funzione): In questa modalita viene attivato il Controllo Intelligente di

NOTA:

Orientamento (I0OC). Per maggiori informazioni, consultare la voce Controllo
Intelligente di Orientamento nell'appendice.

usare l'interruttore Modalita di Volo per cambiare la modalita di volo del velivolo (v.
"Cambio della modalita di volo" a pg. 27 per maggiori informazioni)



Indicatore di Stato del Velivolo

Lo INSPIRE 1 & dotato di un LED frontale, uno posteriore e di un indicatore di Stato del
Velivolo. Il posizionamento dei LED é indicato nella figura sotto.

Aircraft Status Indica

Front LED Rear LED

Il LED frontale e quello posteriore sono indicativi della posizione nella quale € orientato il
velivolo. Quello frontale € di colore rosso, quello posteriore di colore verde

L'indicatore di Stato del Velivolo ¢ invece indicativo dello stato del volo e dispone di
un'intera gamma di segnali (indicati nella tabella sottostante:



Dettagli sui segnali forniti dall'Indicatore di Stato del Velivolo

NORMALE

La luce rossa, quella verde e quella gialla Il velivolo & acceso

lampeggiano alternandosi

La luce rossa e quella gialla lampeggiano Il velivolo si sta surriscaldando

alternandosi

La luce verde lampeggia lentamente Si puo effettuare il volo in sicurezza (in Modalita P

con GPS e Posizionamento a vista)

La luce verde lampeggia due volte Si puo effettuare il volo in sicurezza (in Modalita P
con Posizionamento a vista ma senza GPS)

La luce gialla lampeggia lentamente Si puo effettuare il volo in sicurezza (in Modalitd A ma
senza GPS e senza Posizionamento a vista)

AVVISI DI PERICOLO

La luce gialla lampeggia velocemente Il velivolo ha perso il segnale del telecomando
La luce rossa lampeggia lentamente Batteria quasi scarica

La luce rossa lampeggia velocemente Batteria scarica

La luce rossa lampeggia alternandosi Errore di IMU (Unita di misura inerziale, n.d.t.)
Luce rossa fissa Errore critico

La luce rossa e quella gialla lampeggiano E' necessaria una ricalibrazione della bussola
alternandosi

Ritorno al Punto di Partenza (RTH)

Il Ritorno al Punto di Partenza riporta automaticamente il velivolo all'ultimo punto registrato come
Punto di Partenza (Home Point). La modalita si attiva automaticamente in tre casi diversi
che sono: Ritorno al Punto di Partenza Intelligente (Smart RTH), Ritorno al Punto di
Partenza per esaurimento batterie (Low Battery RTH) e Ritorno al Punto di Partenza
per situazione di insicurezza durante il volo (Failsafe RTH).

GPS Description

The Home Point is the location at which your aircraft takes off when the
GPS signal is strong. You can view the GPS signal strength through
Home Point K1l the GPS icon (! ). If you are using the Dynamic Home Point
setting, the Home Point will be updated to your current position as you
move around and when the Aircraft Status Indicator blinks green.

DEFINIZIONE: Il Punto di Partenza (Home Point) viene fissato automaticamente dal velivolo nell'ultimo
luogo in cui si e trovato in presenza di segnale GPS molto forte. L'intensita del segnale GPS &
indicata dall'apposita spia. Nel caso in cui si stia usando il Punto di Partenza Dinamico (Dynamic
Home Point), il Punto di Partenza (Home Point) si aggiorna automaticamente in conformita con gl
spostamenti (ed € segnalato dalla luce verde lampeggiante sullindicatore di Stato del Velivolo).

Ritorno al Punto di Partenza Intelligente

Il Tasto di Ritorno al Punto di Partenza (RTH) sul telecomando (v. I'apposita sezione "Tasto di Ritorno al
Punto di Partenza (RTH)" a pg. 28) o la funzione Ritorno al Punto di Partenza (RTH)
sull'applicazione DJI Pilot attivano il Ritorno al Punto di Partenza Intelligente (ma solo in presenza di
segnale GPS). Il velivolo ritorna automaticamente all'ultimo Punto di Partenza (Home Point)
registrato. L'orientamento del velivolo € controllabile anche in questa modalita al fine di evitare
collisioni. Premi il Tasto di Ritorno al Punto di Partenza intelligente (RTH) per attivare la modalita,
premilo di nuovo per disattivarla e riprendere il controllo del velivolo.



Ritorno al Punto di Partenza per esaurimento batterie (Low Battery RTH)

Il ritorno al punto di partenza per esaurimento batterie si innesca automaticamente quando il sistema DJI a

per un'esperienza di volo ragionata rileva che la sicurezza del volo potrebbe essere compromessa
dallo scarso livello di carica delle batterie. L'utente viene messo in guardia immediatamente e il
consiglio in questi casi € di atterrare o ritornare al Punto di Partenza (Home Point) registrato piu
vicino. L’'apposita applicazione DJI Pilot avvisa 'utente tramite il device collegato al telecomando.
Un conteggio alla rovescia di dieci secondi si innesca automaticamente e, se l'utente non effettua
nessuna azione atta a mettere in stato di sicurezza il velivolo nel termine di dieci secondi, il velivolo
ritorna automaticamente al Punto di Partenza (Home Point). L'utente & in grado di arrestare la
modalita Ritorno al Punto di Partenza schiacciando una volta il tasto Ritorno al Punto di pratenza
(RTH) sul telecomando. La soglia di innesco di questa modalita viene stabilita automaticamente
sulla base dell’altitudine alla quale si trova il velivolo e della distanza dal Punto di Partenza (Home
Point) nel momento in cui lo stato di carica critico delle batterie viene rilevato.

Il velivolo atterra automaticamente se il livello di carica delle battertie & tale da permettere soltanto

I’atterraggio dall’altitudine alla quale si trova. L'utente in questo caso potra solamente regolare

I’orientamente del velivolo durante il procedimento di atterraggio.

L'indicatore di carica della batteria & visionabile grazie all’applicazione DJI Pilot installata sul device
connesso al telecomando ed é visionabile di segu

Critical Low battery level

Sufficient battery

warning(Red) level(Green)
Low battery
level warning Remaining flight time
Power requires i}
to return home
Battery level indicator
Avviso livello Commento Indicatore di stato App DJI Pilot Istruzioni

batteria

del velivolo

Livello basso di
carica

Il livello della batteria &
basso. Per favore fai
atterrare il velivolo

Sull'indicatore di stato
lampeggia lentamente
la luce rossa

Premere “Go-Home” sul
display dell’applicazione
per far atterrare il velivolo
automaticamente all’ultimo
Punto di Partenza (Home
Point) registrato; premere
“Cancel” per continuare il
volo ignorando l'avviso. Se
nessuna delle due azioni
vien intrapresa, il velivolo
atterra automaticamente
nel Punto di Partenza
(Home Point) dopo 10
secondi. Il Telecomando
emette un segnale
acustico.

Riporta indietro il velivolo e
fallo atterrare nel piu breve
tempo possibile. Arresta le
eliche e rimpiazza la batteria

Livello critico di
carica della
batteria

Il velivolo deve atterrare
immediatamente

Sull'indicatore di stato
la luce rossa
lampeggia
velocemente

Lo schermo del dispositivo
connesso al telecomando
assume un colore rosso e il
velivolo comincia la
procedura di atterraggio. Il
telecomando emette un
suono di allarme.

Il velivolo comincia
I’atterraggio
automaticamente.

Tempo di carica
rimanente della
batteria

Il tempo rimanente di volo
viene stimato sulla base
della rimanenza di carica
della batteria

Non disponibile

Non disponibile

Non disponibile




NOTA:

e Quando l'avviso del livello critico della carica della batteria viene attivato e il velivolo
comincia l'atterraggio automaticamente, I'utente € in grado di pilotare il velivolo attraverso
I'apposito stick di pilotaggio sul telecomando per farlo atterrare nel luogo piu cnsono

disponibile nelle vicinanze.

e L’indicatore dei livelli della batteria riflette il tempo stimato di volo rimanente e si aggiorna
automaticamente in corrispondenza con lo stato nel quale si trova il velivolo.

Ritorno al Punto di Partenza per situazione di insicurezza durante il volo (Failsafe RTH)

Si attiva automaticamente quando il segnale del telecomando (incluso il segnale video della
trasmissione del telecomando) viene interrotto per piu di 3 secondi (sempre ammesso che
'ultimo Punto di Partenza (Home Point) sia stato registrato correttamente e che la bussola
funzioni conformemente). Se il segnale nel frattempo viene ripreso, I'utente puu
riacquistare il controllo del velivolo e interrompere il processo di atterraggio di emergenza.

lllustrazioni inerenti il Ritorno al Punto di Partenza per situazione di insicurezza durante il

volo (Failsafe RTH)

1 Record Home Point (HP)

= b

Blinking Green

2 Confirm Home Point

=

= ]

s e

vBIinking Green

S * ||I||

3 Remote Controller Signal Lost

e

Fast Blinking Yellow

4 Signal Lost Lasts 3secs.

5 Go Home(20m can be set)
-------------------- TS

6 Landing after Hovering 15secs

o7

et
rﬁ‘?"? E ,‘f!:? Height over HP>20m & ?&*
x | ag x 7 x .
Y Elevate to 20m _, ' !
IZOm %g v
RS, 3
) ® ) ® & ®

Height over HP<=20m

Fast BI

inking Yellow Fast Blinking Yellow Fast Blinking Yellow

oo~

NOTA:

Registrazione del Punto di Partenza (Home Point) (Luce verde lampeggiante)

Conferma del Punto di Partenza (Home Point) (Luca verde lampeggiante a meno di 8m di altezza)
Perdita del segnale del telecomando (Luce gialla lampeggiante velocemente)

Perdita del segnale per piu di 3 secondi (Luce gialla lampeggiante velocemente)

Ritorno al Punto di Partenza fissabile entro il raggio di 20m dall’'utente (Luce gialla lampeggiante —
porta il velivolo all’altezza prefissata sopra il Punto di Partenza (Home Point) registrato)
Aterraggio dopo 15 secondi di stazionamento (Luce gialla lampeggiante velocemente)

durante la procedura di atterraggio conseguente all’attivazione della modalita di Ritorno al
Punto di Partenza per situazione di insicurezza durante il volo (Failsafe RTH) il velivolo
non ¢ in grado di evitare automaticamente eventuali ostacoli che possono presentarsi; per
questa ragione € importante che l'altitudine di stazionamento sopra il Punto di Partenza
(Home Point) venga fissata con ragionevolezza. Per fissare I'altitudine desiderata aprire
I'applicazione DJI Pilot, selezionare la Vista-fotocamera e cliccare su “MODE” per inserire i
valori desiderati.

Se l'utente muove lo stick di pilotaggio durante la procedura di atterraggio conseguente
all’attivazione della modalita di Ritorno al Punto di Partenza per situazione di
insicurezza durante il volo (Failsafe RTH), il velivolo interrompe qualsiasi operazione e
ritorna al Punto di Partenza (Home Point).

Punto di Partenza Dinamico
Il Punto di Partenza (Home Point) dinamico ¢ utile quando il velivolo € in volo e c’e la necessita di

fissare un nuovo Punto di Partenza (Home Point) diverso da quello fissato in precedenza
durante il decollo. (n.b. il modulo GPS ¢ situato nella posizione indicata dalla figura a pg.
15).

NOTA: assicurarsi che il modulo GPS non sia ostruito da alcunché quando ci si appresta
ad utilizzare il Punto di Partenza Dinamico.



YelIouly

If the aircraft is flying under 20 meters (65 feet) and Failsafe (including
Smart RTH, Lower Battery RTH ) is triggered, the aircraft will first
automatically ascend to 20 meters (65 feet) from the current altitude.
You can only cancel the ascending by exiting the Failsafe. Refer to “RTH
Button” on page 29 for more information on how to exit the Failsafe and
regain the control of the remote controller.

Aircraft automatically descends and lands if RTH is triggered when the
aircraft flies within a 20 meters (65 feet) radius of the Home Point. Aircraft
will stop ascending and immediately return to the Home Point if you move
the throttle stick if the aircraft reaches 20 meters (65 feet) altitudes or
beyond during Failsafe.

Aircraft cannot return to the Home Point when GPS signal is weak
([ & Il 1displays grey) or unavailable.

if you move the throttle stick after the aircraft rises above 65 feet
(20m) but below the pre-set Failsafe RTH altitude, the aircraft will stop
ascending and immediately return to the Home Point.

Vi sono due modi diversi di usare il Punto di Partenza Dinamico:
1. Fissare il nuovo Punto di Partenza (Home Point) nel luogo

in cui si trova il velivolo;

2. Fissare il nuovo Punto di Partenza (Home Point) nel luogo
in cui si trova il telecomando

Fissaggio del Punto di Partenza Dinamico

1. Collegare il dispositivo mobile (es. tablet) al telecomando,
aprire I'applicazione DJI Pilot e andare nella schermata
della fotocamera (cliccando sullicona della fotocamera
sullo schermo dell'app, n.d.t.)

2. Schiacciare una volta il tasto “H” e selezionare *simbolo
“H” con le antennine™ (v. icone pg 16) per fissare la
posizione del telecomando come nuovo Punto di

Partenza (Home Point)

3. Schiacciare una volta il tasto “H” e selezionare *simbolo
“H” con il triangolino* (v. icone pg 16) per fissare la
posizione del velivolo come nuovo Punto di Partenza

(Home Point)

4. LIndicatore di Stato del Velivolo lampeggia di colore
verde per confermare che il nuovo Punto di Partenza
(Home Point) & stato fissato con successo

Sistema di posizionamento a vista

Il sistema di posizionamento a vista della DJI & un sistema di
posizionamento che utilizza ultrasuoni e dati visivi per
consentire al velivolo stesso di indentificare la sua attuale

posizione. Grazie a tale sistema il vostro Inspire 1 sara in grado
di individuare la propria posizione di stazionamento in volo con
maggiore precisione, di effettuare voli in ambienti chiusi e in
qualsiasi altro ambiente in cui il segnale GPS non é disponibile.
| principali componenti da cui € costituito il posizionamento a
vista sono situati al di sotto del vostro velivolo e consistono in:

1. Due sensori sonici

2. Una fotocamera monoculare (v.

figura pg. 16)




Utilizzo del posizionamento a vista

Il posizionamento a vista si attiva automaticamente al momento dell’accensione. Non & necessaria nessuna
azione manuale. Il posizionamento a vista viene normalmente utilizzato in ambienti chiusi nei quali non &
disponibile alcun segnale GPS.Tramite I'utilizzo dei sensori dedicati, il velivolo Inspire 1 & in grado di
muoversi con estrema precisione anche quando non & disponibile alcun sistema di tracciamento GPS.
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Utilizzare i seguenti passaggi per utilizzare correttamente il sistema di posizionamento a vista:

1. Spostare la manopola sulla “P” come indicato in
figura a pg. 17

2. Posizionare I'lnspire 1 su una superficie piatta.
Importante considerare che il sistema di
posizionamento a vista non € in grado di funzionare
al meglio delle sue possibilita su superfici
omogenee senza variazioni di tema (es. in una
stanza chiusa completamente bianca senza alcun
punto di riferimento)

3. Accendere I'Inspire 1. L’ Indicatore di Stato del
Velivolo lampeggera con luce verde per 2 volte )al
fine di indicare che il posizionamento a vista &
pronto ad entrare in funzione). Spingere con
delicatezza lo stick di pilotaggio verso I'alto per
decollare.

e |l corretto funzionamento del sistema di posizionamento a vista dipende strettamente dalla superficie sopra la
quale si effettua il volo. Le onde a ultrasuoni non sono in grado di misurare con precisione la distanza da
materiali fonoassorbenti (es. moquet) e la fotocamera monoculare pud non funzionare correttamente in
ambienti non ottimali. Il velivolo passera automaticamente dalla modalita P alla modalita A nel caso in cui non vi
sia la possibilita di ricorrere né al GPS nel al sistema di posizionamento a vista. Conseguentemente &
consigliato essere molto cauti in una delle seguenti situazioni:

1. Volo al di sopra di superfici monocromatiche

2. Volo al di sopra di superfici altamente riflettenti

3. Volo ad alta velocita (superiore agli 8m al secondo a 2m dal suolo o superiore ai 4m
al secondo a 1m dal suolo)

Volo al di sopra dell’acqua o di altre superfici trasparenti

Volo al di sopra di superfici in movimento

Volo in situazioni in cui la luce pud cambiare drasticamente e velocemente

Volo al di sopra di superfici estremamente scure (lux inferiore a 10) o estremamente

luminose (lux superiore a 10)

Volo al di sopra di superfici fonoassorbenti (es. tappeto molto spesso)

9. Volo al di sopra di superfici con una texture molto omogenea (es. piastrelle
monocromatiche o con lo stesso disegno ripetuto)

10. Volo al di sopra di superfici con una texture poco chiara

11. Volo al di sopra di superfici inclinate che possono deviare gli ultrasuoni di rimbalzo al
di fuori della portata del velivolo

12. Nel caso in cui il segnale del telecomando vada perso, il velivolo stazionera per 8
secondi e poi atterrera (se in modalita P).

¢ Mantenere puliti i sensori. Sporcizia di diverso tipo pud compremettere seriamente I'efficienza dei sensori.

e Laltitudine di stazionamento effettiva del velivolo varia dallo 0 ai 2,5m

« |l sistema di posizionamento a vista potrebbe non funzionare correttamente sopra I'acqua

e |l sistema di posizionamento a vista potrebbe non essere in grado di distinguere la texture della superficie
sottostante in situazioni di scarsa luminosita (meno di 100 lux)

e Quando il sistema di posizionamento a vista € in funzione, & preferibile non utilizzare dispositivi ad ultrasuoni
con frequenza di 40 Khz

e |l sistema di posizinamento visivo potrebbe non essere in grado di stabilizzare la posizione del velivolo quando
vola ad alta velocita a poca distanza dal suolo (meno di mezzo metro)

e Tenere gli animali lontano dal velivolo quando il sistema di posizionamento a vista € in funzione. Il sonar emette
frequenze udibili da alcune specie di animali.
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Registratore di volo.

| dati inerenti al volo vengono automaticamente registrati sulla SD card. Includono durata del volo,
orientamento, distanza, informazioni sullo status del velivolo, velocita e altri parametri.

Installazione e smontaggio dell’elica.

Utilizzare solo le eliche approvate sull’Inspire 1. Il dado grigio o nero alla base dell’elica indica la
direzione della rotazione dell’elica e dove debba essere installata. Per installare le eliche
correttamente, installare i dadi negli appositi alloggiamenti sul motore dell’Inspire 1:

Eliche

Grigio

Nero

figura

v. pg. 18

V. pg. 18

Da installare su

Motori senza puntino nero

Motori col puntino nero

legenda

Bloccato: girare le eliche nella
direzione indicata dalla legenda a
pg 18 per fissarle

Sbloccato: girare le eliche nella
direzione indicata dalla legenda a
pg 18 per sbloccarle e rimuoverle

Fissaggio delle eliche

NOTE:

1. Fissare le eliche con il dado grigio al motore
SENZA il puntino nero e ruotarle in senso
orario per fissarle nell’apposito alloggiamento.
Fissare le eliche con il dado nero al motore
CON il puntino nero e ruotarle in senso
antiorario per fissarle nell’apposito
alloggiamento. Assicurarsi di aver fissato le
eliche nel modo corretto provandone la
stabilita con la mano prima del volo.

Assicurarsi che le eliche siano fissate all’apposito alloggiamento. In caso contrario il
velivolo non sara in grado di decollare

Maneggiare le eliche con cura

Assicurarsi che le eliche siano saldamente fissate agli appositi motori con un movimento
della mano

Rimozione delle eliche

Tenere

saldamente il motore con una mano; con l'altra ruotare le eliche nel senso indicato sulle

eliche stesse per sbloccarle e rimuoverle.

NOTE:

Assicurarsi prima di ogni volo che le eliche siano fissate saldamente nei corretti
alloggiamenti

Assicurarsi che ogni elica sia in buone condizioni prima di ogni volo. NON USARE eliche
vecchie, usurate o rotte.

Per evitare qualsiasi tipo di danno a sé stessi o agli altri, NON TOCCARE le eliche o i
motori sottostanti mentre sono in funzione

Usare solo eliche DJI per un’esperienza di volo piu sicura




Batteria DJI per un'esperienza di Volo Ragionata (Intelligent Flight Battery)

La Batteria per un'esperienza di Volo Ragionata (Intelligent Flight Battery) della DJI ha
la capacita di 4500 mAh, voltaggio di 22,2V and un sistema intelligente di carico/scarico.

Intelligent Flight Battery

§

Charger

Puo essere ricaricata solamente con un caricabatterie approvato dalla DJI

NOTE:

¢ La batteria deve essere completamente carica prima del primo volo. V. pg. 21 per i dettagli

Funzioni della Batteria per un'esperienza di Volo Ragionata (Intelligent Flight Battery) DJI

1.

2.

10.

11.

12.
13.

Livello della batteria: il livello della batteria € visionabile grazie agli appositi
LED

Ciclo vitale della batteria: il ciclo della batteria & visionabile grazie agli
appositi LED

Funzione di auto-scarico: per evitare l'usura, la batteria attiva un
procedimento automatico di auto-scarico fino al di sotto del 65% della carica
quando rimane inattiva per piu di 10 giorni (n.b. premere il tasto di
accensione per visualizzare il livello della batteria blocca la procedura di
auto-scarico). Sono necessari all’incirca due giorni per scaricare la batteria
fino al di sotto del 65%. E’ normale avvertire un’emanazione di calore dalla
batteria durante il procedimento di auto-scarico.Le modalita di scarico
possono essere modificate nell’applicazione DJI Pilot.

Carica bilanciata: bilancia automaticamente il livello di carica di ciascuna
batteria durante la fase di carica

Protezione anti sovraccarico: la fase di carica si arresta automaticamente
quando la batteria &€ completamente carica

Contenimento della temperatura: la batteria si carichera solamente se la
temperatura esterna é tra gli 0°C e i 40°C

Protezione anti sovraccarico elettrico: la carica della batteria si arresta
automaticamente quando viene rilevato un amperaggio superiore a 10°
Protezione anti scaricamento improprio: o scaricamento si arresta
automaticamente quando viene rilevato un voltaggio delle batterie di 18V
per prevenire il danneggiamento delle stesse

Protezione da corto circuito: interrompe automaticamente la fornitura di
energia alle batterie quando rileva un corto circuito

Protezione anti danneggiamento delle celle della batteria: I'applicazione DJI
Pllot mostra messaggi di avvertimento quando viene rilevato un possibile
danno alle celle delle batterie

Cronologia delle informazioni delle batterie: mostra le ultime 32 notifiche
riguardanti lo status delle batterie

Modalita sleep: si attiva automaticamente dopo dieci minuti di inattivita
Comunicazione: voltaggio della batteria, capacita, corrente, e altre
informazioni rilevanti vengono fornite dal velivolo

e Lutente si assume la responsabilita di eventuali malfunzionamenti dovuti a inosservanza degli
avvertimenti di cui sopra.

Utilizzo della batteria

Accensione: premere il pulsante di accensione una volta, poi premerlo di nuovo e mantenere la pressione
per 2 secondi. Il LED indicatore dello stato di accensione diventera rosso e i LED indicatori dello stato di
carica segnaleranno il livello corrispondente di carica delle batterie.

Spegnimento: premere il pulsante di accensione una volta, poi premerlo di nuovo e mantenere la pressione

per 2 secondi.



Using the Battery

o
/W Power Button

LED4 T Y 3 (Built-in LED)

Utilizzo a basse temperature

1.

NOTA:

La performance della Batteria per un'esperienza di Volo Ragionata (Intelligent Flight
Battery) si riduce drasticamente quando il volo avviene in ambienti a basse temperature (al
di sotto dei 5°C). In situazioni di questo tipo & consigliabile assicurarsi che la batteria sia
completamente carica e che il voltaggio delle celle sia di 4.43V prima di effettuare il volo
Non e raccomandabile utilizzare la Batteria per un'esperienza di Volo Ragionata
(Intelligent Flight Battery) in ambienti a temperature estremamente basse (al di sotto dei
-10°C). In ambienti a temperature comprese tra i 5°C e i -10°C |la Batteria per
un'esperienza di Volo Ragionata (Intelligent Flight Battery) dovrebbe essere in grado di
mantenere un voltaggio appropriato (sopra i 4.2V) ma si raccomanda di applicare l'apposito
isolante adesivo (incluso) alla batteria al fine di evitare danni gravi.

Se l'applicazione DJI Pilot da I'avviso di "Livello critico di carica della batteria" durante un
volo in ambiente a temperature basse, far atterrare immediatamente il velivolo. L'utente
sara comunque in grado di continuare a pilotare il velivolo anche dopo tale avviso al fine di
garantire un atterraggio sicuro.

Conservare la Batteria per un'esperienza di Volo Ragionata (Intelligent Flight Battery) in
un luogo asciutto a temperatura ambiente; assicurarsi che la temperatura della stanza nella
quale viene conservata sia superiore ai 5°C prima di effettuare un volo a basse
temperature

In caso di volo in ambienti a basse temperature, far stazionare in hovering il velivolo a
basse altitudini per far abituare le batterie.

Per una performance ottimale,assicurarsi che la temperatura delle batterie durante il volo
sia superiore ai 20°C

In ambienti freddi, inserire le batterie nelle apposite celle e lasciare che il velivolo si scaldi
per aprossimativamente 1-2 minuti prima di decollare

Verifica del livello di carica delle batterie
Gli indicatori di livello della batteria indicano il livello di carica rimanente. Quando la batteria &

spenta,

prmere il tasto di accensione una volta. Gli indicatori del livello di carica della batteria si

accenderanno mostrando il livello della batteria. Consultare la legenda a pg. 20 del manuale per
chiarimenti.

NOTA:

Gli indicatori del livello della batteria mostrano il livello di carica anche durante il

caricamento. Gli indicatori sono indicati nella tabella a pg. 20 del manuale.

Battery Level

LED1 LED2 LED3 LED4 Battery Level
87.5%~100%

A
A

75%~87.5%
62.5%~75%
50%~62.5%
37.5%~50%
25%~37.5%
12.5%~25%
0%~12.5%

AKNAAAAAAA
AANANAAAANA

AAANANANA
AANANANANA

=0%



— :LEDison. = LED is flashing.
¢ : LED s off. |

Ciclo vitale della batteria

Il ciclo vitale della batteria indica quante volte la batteria pud ancora essere caricata e scaricata
prima di essere definitivamente sostituita con una nuova. Quando la batteria & spenta premere il
tasto di accensione e tenerlo premuto per 5 secondi per controllare a che punto del ciclo vitale si
trova la batteria. Gli indicatori del livello di carica della batteria si accenderanno e/o
lampeggeranno per 2 secondi come descritto nella tabella di pagina 21.

Battery Life
LEDA1 LED2 LEDS LED4 Battery Life

ANAAAANANAA

90%~100%
80%~90%
70%~80%
60%~70%
50%~60%
40%~50%

ANAANAAA

30%~40%
20%~30%
below 20%

AAANANANANANA
AAAALAAANA

A

Carica

N —

Quando il ciclo vitale della batteria raggiunge lo 0%, non pu0 piu essere usata e deve
essere sostituita

Per informazioni ulteriori in merito alla batteria, utilizzare I'applicazione DJI Pilot sul proprio
dispositivo e controllare la tabella inerente lo status della batteria

della Batteria per un'esperienza di Volo Ragionata (Intelligent Flight Battery)

=< ===l

Power Outlet

Intelligent Flight Battery Charger

Connettere il caricatore a una fonte di energia (100-240V 50/60Hz)

Sollevare il cappelletto protettivo e connettere la Batteria per un'esperienza di Volo
Ragionata (Intelligent Flight Battery) al caricatore. Se il livello di carica della batteria &
superiore al 95%, accendere la batteria prima di cominciare il caricamento.

L'indicatore di livello della batteria mostrera I'avanzamento della carica in tempo reale
durante il caricamento

La Batteria per un'esperienza di Volo Ragionata (Intelligent Flight Battery) si considera
completamente carica quando tutti gli indicatori del livello sono spenti

Esporre all'aria aperta la batteria al termine di ogni volo al fine di abbassare la temperatura
prima di metterla via per un lungo periodo

Non caricare la Batteria per un'esperienza di Volo Ragionata (Intelligent Flight Battery) e
il telecomando allo stesso tempo con lo stesso caricabatterie. In tal caso potrebbe sovra
caricarsi e danneggiarsi di conseguenza

Spegnere sempre la batteria prima di inserirla o rimuoverla dall'Inspire 1. Non inserirla ne
rimuoverla quando & accesa.



NOTA:
e La prima tabella di pagina 22 mostra il comportamento degli indicatori di carica della
batteria durante il caricamento.

Battery Level Indicators while Charging

LED1 LED2 LED3 LED4 Battery Level
=< < < < 0%~25%
= = < < 25%~50%
= = = =< 50%~75%
= = = = 75%~100%
<< <X <X <X Fully Charged

LED di protezione della batteria durante il caricamento
La seconda tabella di pagina 22 mostra il comportamento del meccanismo di protezione della
batteria (e del LED corrispondente) durante il caricamento.

LEDs (v. legenda pg 20 e tabella pg. 22) Lampeggiamento dei LED Problema rilevato
r< ‘ % ‘ % ‘ % ‘ il LED2 lampeggia due volte al secondo Tensione elevata della corrente
U ‘ ‘ il LED2 lampeggia tre volte al secondo Cortocircuito
< ‘ % ‘ R « % il LED3 lampeggia due vote al secondo Sovraccarico
< ‘ % ‘ « ‘% il LED3 lampeggia tre volte al secondo Voltaggio troppo alto del caricabatterie
i, il LED4 lampeggia due volte al secondo La temperatura durante il caricamento & troppo
z Z z N g/_ bassa (inferiore agli 0°C)
‘ il LED4 lampeggia tre volte al secondo La temperatura durante il caricamento € troppo
/ S g’ - elevata (superiore ai 40°C)

Dopo aver risolto i problemi rilevati di cui nella tabella sopra, premere nuovamente il tasto di accensione
della batteria per spegnere gli indicatori di stato. Staccare la batteria dal caricabatteria e ricollegarla poi per
far ripartire il caricamento. Nel caso in cui venga rilevata un'anomalia nella temperatura della stanza (di cui
alle ultime due voci della tabella sovrastante) non sara necessario staccare la batteria dal caricabatterie: il
procedimento di carica riprendera automaticamente non appena la temperatura rilevata tornera a livelli
accettabili.

e DJl non si assume alcuna responsabilita per eventuali danni conseguenti all'utilizzo di

caricabatterie prodotti da terze parti
e Come scaricare la Batteria per un'esperienza di Volo Ragionata (Intelligent Flight
Battery).

Per calibrare al meglio la capacita della batteria, € raccomandabile caricarla e scaricarla
meticolosamente ogni 10 cicli di carico scarico. Inserire la batteria nelle apposite celle del velivolo,
accenderla e lasciare che il procedimento di scarico avvenga automaticamente (al termine del procedimento,
quando la batteria sara del tutto scarica, il velivolo si spegnera da solo). Ricaricarla poi successivamente fino
al 100% della sua capacita per garantirne il perfetto funzionamento.
Procedimento lento: inserire la batteria all'interno dell'apposito comparto dell'Inspire 1 e accenderla.
Lasciarla scaricare fino a meno del 5% della carica (o fino a che sara impossibile accenderla a causa del
bassissimo livello di carica rimanente). Connettersi tramite I'applicazione DJI Pilot per controllare il livello di
carica rimanente.
Procedimento Rapido: Far volare I'Inspire 1 fino a che il livello di carica della batteria sara inferiore al 5% (o
fino a che sara impossibile accenderla a causa del bassissimo livello di carica rimanente).



TELECOMANDI

Questo capitolo analizza le specifiche del telecomando sia

in modalita a singolo telecomando che in quella a doppio
telecomando.




Profilo del telecomando

Il telecomando dell'Inspire 1 &€ un dispositivo wireless di comunicazione multifunzionale che integra
un sistema video di trasferimento dati e un sistema di controllo da remoto del velivolo. Il sistema
video di trasferimento dati e quello di controllo da remoto operano a 2.4 GHz con una distanza
massima di trasmissione di 2km. Le funzionalita del telecomando includono anche una serie di
funzionalita connesse alla fotocamera, come scattare foto, filmare video e fornire anteprime in
tempo reale di entrambe, nonché controllare a distanza i bilancieri. L'alimentazione del
telecomando avviene tramite una batteria ricaricabile 2S. Il livello corrente di carica della batteria &
visionabile tramite i LED posti sul pannello frontale del telecomando.

e Conformita: il telecomando & conforme alle normative CE e FCC

e Modalita operative: sono disponibili due modalita diverse di controllo (Modalita 1 e
Modalita 2)

e Modalita 1: lo stick di destra funziona come stick di pilotaggio

¢ Modalita 2: lo stick di sinistra funziona come stick di pilotaggio

NOTE: Non manovrare piu di tre velivoli nella stessa zona (identificabile con le dimensioni di un
campo da calcio) per evitare interferenze nella trasmissione

Operazioni

Accensione e spegnimento
Il telecomando dell'Inspire 1 & alimentato da una batteria ricaricabile 2S con una capacita di
6000mARh. Il livello della batteria € indicato dagli appositi LED situati sul pannello frontale. Segui gli
step qui di seguito per accendere il telecomando:
1. Atelecomando spento, premere una volta il tasto di accensione: i LED indicheranno il
livello di carica della batteria del telecomando
2. Tenere premuto il tasto di accensione per accendere il telecomando
3. Al momento dell'accensione il telecomando emettera un segnale acustico ("Beep").
Lampeggera velocemente il LED di colore verde (il secondo telecomando nella modalita a
due telecomandi lampeggera invece di colore viola fisso), indicando che il telecomando si
sta connettendo al velivolo. La luce verde diventera fissa (non piu lampeggiante) quando i
dispositivi saranno connessi
4. Al termine dell'uso desiderato, ripetere lo step 2 per spegnere il telecomando-schiavo




Caricamento
Caricare il telecomando tramite il caricatore in dotazione

mese Sesu-E i

Power Outlet

Charger

Controllo della fotocamera

Sul telecomando l'utente sara in grado di trovare tutte le funzionalita necessarie a girare video,
scattare fotografie, regolare le impostazioni attraverso il tasto che regola I'otturatore, la levetta per
la regolazione delle impostazioni, il tasto Play per visualizzare le anteprime video e il tasto record
per far cominciare la registrazione.

won e e

[1] Levetta per la regolazione delle impostazioni -
11 Girare la levetta per regolare con facilita le impostazioni
Q 0 21 della fotocamera come gli ISO e la velocita di
otturazione senza lasciare il telecomando. Spostare la
\— levetta a destra e sinistra per vedere le anteprime delle
foto e dei video.
[2] Tasto play Premendolo sara possibile vedere le
anteprime delle foto e dei video gia ripresi.
[3] Tasto otturatore-Premerlo per scattare una foto. Se
U e stata attivata la modalita mutiscatto, verranno
effettuati molteplici scatti con una sola pressione del
tasto.
—_— [4] Tasto Rec-Premendolo una volta comincia la
registrazione video, premendolo una seconda si ferma.




Controllo del velivolo

In questa sezione verranno spiegati i diversi metodi di utilizzo del telecomando. Il telecomando &
regolato per impostazioni di default sulla Modalita 2.

NOTE:

e Lo stick di controllo del telecomando € posizionato centralmente rispetto al suo raggio
d'azione.

e | movimenti del velivolo avvengono in corrispondenza a quelli dello stick di controllo
allorché viene spostato dalla sua posizione

Remote . . . . C
Aircraft Velivolo (il puntino grigio indica la
((:ﬁggg"g (@ indicates nose direction) FEiEE

Muovere lo stick di pilotaggio sinistro verso I'alto e verso
il basso cambia I'elevazione del velivolo.

Spingendo lo stick verso l'alto il velivolo si alzera,
viceversa spingendolo verso il basso.

Spingere lo stick verso l'alto per effettuare il decollo.

La velocita di decollo dell'Inspire € direttamente
proporzionale alla pressione verso l'alto esercitata s@o
stick (piu velocemente si spinge verso l'alto, piu
velocemente il velivolo decollera).

Spingere lo stick verso I'alto con delicatezza al fine
evitare spiacevoli inconvenienti in fase di decollo.

jospu0S sjow

Muovere lo stick sinistro verso sinistra o verso destr%controlla
il timone e la conseguente rotazione del velivolo.

Spingere lo stick verso sinistra per far ruotare il velivolo in
senso antiorario, viceversa per muoverlo in senso orario. Se lo
stick rimane in posizione centrale, il velivolo manterra la sua
posizione corrente.

Piu lo stick viene allontanato dalla posizione centrale piu
velocemente ruotera il velivolo.

Muovere lo stick destro verso l'alto e verso il basso inclina il velivolo
avanti e indietro.Spingere lo stick destro verso I'alto per muoversi in
avanti e verso il basso per ritornare indietro. Quando lo stick sta in
posizione centrale, il velivolo staziona nella sua posizione.

Spingere lo stick lontano dalla posizione centrale con velocita per un
angolo di inclinazione molto accentuato (35” massimo) e una velocita in
volo piu elevata

Muovere lo stick destro verso destra e verso sinistra regola
l'inclinazione del velivolo da un lato o dall'altro.

Spingendo verso destra il velivolo si spostera verso destra e viceversa.
Quando lo stick sta in posizione centrale, il velivolo staziona nella sua
posizione.Spingere lo stick lontano dalla posizione centrale con velocita
per ottenere un angolo di inclinazione molto accentuato (35” massimo)
e una velocita in volo piu elevata

Stick di regolazione dei bilancieri: girando lo stick a destra la
camera ruota e punta verso l'alto. Girandolo invece verso
sinistra la camera ruota e punta verso il basso. Se il bilanciere
¢ statico, la fotocamera rimane nella sua posizione.
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Interruttore modalita di volo

Spostare l'interruttore per selezionare la modalita di volo
desiderata (modalita F, Ao P —v. Figura)

Figure Flight Mode
Fa™> F mode
Ao > A mode
P @ P mode

Modalita P (Posizionamento): la modalita P funziona al meglio quando il segnale GPS & molto forte. Vi
sono tre diversi stati della modalita P che vengono selezionati automaticamente dal velivolo a
seconda della qualita del segnale GPS disponibile e di quanto rilevato dai sensori per il
Posizionamento a vista:

P-GPS: sia il segnale GPS che il Posizionamento a vista sono disponibili, conseguentemente il
velivolo usa il GPS per il posizionamento.

P-OPTI: Il Posizionamento a vista & disponibile ma non c'e segnale GPS. Il Velivolo usa quindi il
Posizionamento a vista quando ¢ in fase di stallo/stazionamento.

P-ATTI: Ne il Posizionamento a vista ne il GPS sono disponibili, conseguentemente il
posizionamento avviene solo tramite il barometro (quindi & controllabile soltanto I'altitudine).
Modalita A (Assetto): Ne il GPS ne il Posizionamento a vista vengono utilizzati ai fini del tracciamento della

posizione. Il velivolo utilizza solo il barometro per mantenere l'altitudine. Nel caso in cui riceva
nuovamente il segnale GPS, il velivolo ritorna automaticamente verso il punto di partenza quando
perde il segnale del telecomando (sempre che il Punto di Partenza (Home Point) sia stato
assegnato correttamente).

Modalita F (Funzione): In questa modalita viene attivato il Controllo Intelligente di Orientamento (I0C). Per
maggiori informazioni, consultare la voce Controllo Intelligente di Orientamento nell'appendice.

L'interruttore modalita di volo é regolato di default in Modalita P. Per sbloccare l'interruttore, aprire
I'applicazione DJI Pilot, aprire la schermata della fotocamera (cliccando sull'icona della
fotocamera sullo schermo dell'app, n.d.t.), cliccare su “MODE” e attivare la “Modalita a volo
multiplo” (Multiple flight mode)

Switch di trasformazione / Bottone di Ritorno al Punto di Partenza (RTH)

Lo switch di trasformazione e il bottone di Ritorno al Punto di Partenza (RTH) attuano la stessa procedura in
due diverse situazioni. Spingere lo switch di

trasformazione verso l'alto o verso il basso abbassa o
solleva il sistema di atterraggio. La stessa cosa si puo x f
ottenere premendo il tasto che attiva la procedura di

Ritorno al Punto di Partenza (RTH)

L ower Raise

Switch di trasformazione

Lo switch ha due diverse posizioni (come indicato nella penultima figura di pagina 27)
1. Solleva (Raise): solleva il sistema di atterraggio fino alla sua posizione piu alta (v. figura)
2. Abbassa (Lower): il sistema di atterraggio si abbassa al massimo del suo range per favorire la
procedura di atterraggio

NOTA: NON sollevare il sistema di atterraggio quando il velivolo € a terra. Assicurarsi che il sistema di
atterraggio sia abbassato prima di atterrare.



Bottone di Ritorno al Punto di Partenza (RTH)

Premere e mantenere la pressione sul bottone di Ritorno al Punto di Partenza (RTH) per attivare la
procedura. Il LED attorno al bottone Ritorno al Punto di Partenza (RTH) lampeggia di luce bianca
per indicare che il velivolo sta entrando in modalita Ritorno al Punto di Partenza (RTH). Una volta
attivata, il velivolo ritorna all'ultimo Punto di Partenza (Home Point) registrato. Premere di nuovo il
bottone di Ritorno al Punto di Partenza (RTH) per uscire dalla modalita e riprendere il controllo del

velivolo.

Connessione del dispositivo mobile

Regolare I'alloggiamento per il dispositivo mobile nella posizione desiderata. Premere il bottone a lato
dell'alloggiamento per il dispositivo mobile per rilasciare la ganascia e posizionare il proprio
dispositivo. Sistemare la ganascia per mettere in sicurezza il dispositivo. Connettere il dispositivo al
telecomando tramite cavo USB. Connettere un'estremita del cavo al dispositivo e l'altra al

telecomando.




Raggio di trasmissione ottimale
Il raggio di trasmissione ottimale per pilotare il velivolo &€ quello indicato nella figura sottostante (pg. 29).

Assicurarsi che il velivolo sia posizionato all'interno di tale margine. Regolare la distanza tra telecomando e
velivolo in modo tale da rientrare in tale margine per assicurare una prestazione ottimale.

Modalita a doppio telecomando.

Nella modalita a doppio telecomando, due diversi telecomandi possono essere connessi
contemporaneamente allo stesso velivolo. Il telecomando-padrone (Master controller)
controlla I'orientamento del velivolo, mentre il telecomando-schiavo (Slave controller)
controlla il movimento del bilanciere e della fotocamera. Quando diversi telecomandi-
schiavi sono connessi allo stesso velivolo (per un massimo di 6), solo il primo
telecomando-schiavo ad essersi connesso € in grado di controllare il bilanciere; i rimanenti
sono in grado di visualizzare |'anteprima video e regolare le impostazioni della fotocamera
ma non possono modificare la posizione del bilanciere.

|
! <
<! 8 <
5103 3
o | 3 o
w ! o ()
Q | 2 Q@
> 2 >
| @
o) 3 o)
e S [OR
9]
! E
| o
v
Master Remote Slave Remote
Controller Controller
| — — | P

Gimbal and Camera Control Signal

NOTA: Nella modalita a telecomando unico il movimento di inclinazione della fotocamera puo essere
regolato usando lo stick di regolazione dei bilancieri; in tal caso perd non sara possibile controllare il
movimento panoramico della fotocamera.



Impostazione della modalita a doppio telecomando.

La modalita a doppio telecomando € disabilitata di default. L'utente deve attivarla utilizzando I'applicazione
DJI Pilot sul dispositivo mobile connesso al telecomando-padrone. Seguire la procedura qui di
seguito per l'attivazione:

Sul telecomando-padrone (Master controller)

1. Connettere il dispositivo mobile (es. tablet) al telecomando e aprire I'applicazione DJI Pilot.

2. Andare alla schermata della fotocamera (cliccando sull'icona della fotocamera sullo schermo
dell'app, n.d.t.) e cliccare su *I'icona col telecomando (v. pg 30 del manuale, punto 2 dell'elenco)* per
visualizzare la pagina delle impostazioni del telecomando.

3. Cliccare su "Set RC Status" per abilitare la modalita a doppio telecomando

4. Selezionare Master nella sezione "Set RC Status" per impostare il telecomando come telecomando-
padrone (v. immagine a pg. 30 del manuale)

RC Settings X

{ RC Control Settings >}

Master and Slave

Set RC Status [ OFF w Slave }
RC Name T12254 Connection Password 1234

Slave RC List

5. Inserire la password nel campo "Connection password" per il telecomando-schiavo

Sul telecomando-schiavo (Slave controller)
1. Ripetere i punti 1 e 2 dell'elenco sovrastante anche sul telecomando-schiavo. Nella finestra
del menu selezionare "Slave" alla voce "Set RC status". Cliccare su "Search for Master
controller" (Cerca Telecomando-padrone)

RC Settings "

[ RC Control Setting >]

Master and Slave

Set RC Status OFF Slave

Request Control

Search for Master Controller

Master RC List

e NOTA: il telecomando non €& in grado di connettersi al velivolo quando & regolato su
"Slave" (alla voce "Set RC status" del menu). Non € quindi possibile intervenire
sull'orientamento del velivolo. Per riprendere il controllo del velivolo col telecomando-
schiavo & necessario azzerare le impostazioni nell'applicazione DJI Pilot e selezionare
"Master" alla voce "Set RC status".



2. Cercare il telecomando-padrone (Master controller) nello spazio sottostante del menu
contrassegnato dalla voce "Master RC List" (v. figura pg. 31)

RC Settings X

RC Control Settings >

Master and Slave

Set RC Status OFF Slave

Request Control

Search for Master Controller

Master RC List

v T12254 }

3. Selezionare il telecomando-padrone dalla lista sottostante e inserire la password
selezionata al punto 5 del precedente elenco (Sul telecomando-padrone (Master controller)
) per connettersi al telecomado-padrone selezionato.

v 112254 Connection Password 1234

Master RC List

LED di stato del telecomando.

Il LED di stato del telecomando indica lo stato della connessione tra il telecomando e il velivolo. |I
LED Ritorno al Punto di Partenza (RTH) mostra invece lo stato del velivolo se la modalita Ritorno
al Punto di Partenza e stata attivata (v. illustrazione a pié di pagina pg. 31). La tabella sottostante
contiene i dettagli in merito al LED di stato del telecomando (v. tabella pg. 32):

‘ RTH LED

Status LED o000



LED di stato del telecomando

Luce rossa fissa

Luce verde fissa

Luce viola fissa

Luce blu fissa

Luce rossa lampeggiante

Luce rossa e luce verde/luce rossa e luce
gialla che lampeggiano alternandosi

Luce bianca fissa

Luce bianca lampeggiante

Luce bianca lampeggiante

Tipo di segnale acustico

chime

chime

D-D (nella scala delle note dovrebbe
essere un Re ripetuto due volte, n.d.t.)

D-D + chime

D-D-D

nessuno

chime

DD

Stato del telecomando

Il telecomando € regolato come
telecomando-padrone (Master controller)
ma non e connesso al velivolo

| telecomando & regolato come
telecomando-padrone (Master controller)
ed é connesso al velivolo

Il telecomando € regolato come
telecomando-schiavo (Slave controller)
ma non & connesso al velivolo

Il telecomando é regolato come
telecomando-schiavo (Slave controller) ed
€ connesso al velivolo

Errore del telecomando.

La trasmissione del segnale HD &
interrotta

Il velivolo sta tornando indietro verso il
Punto di Partenza (Home Point)

Si sta inviando al velivolo il comando per
attivare la modalita Ritorno al Punto di
Partenza

La modalita Ritorno al Punto di Partenza
(RTH) & in corso

NOTA: Quando il livello di carica della batteria & criticamente basso, il telecomando emettera un
suono di allarme e il LED di stato del telecomando lampeggera rosso.

Accoppiamento del telecomando
Al momento della consegna il telecomando e il velivolo sono accoppiati di default. La procedura di
accoppiamento € necessaria soltanto quando si utilizza un nuovo telecomando per la prima volta.

< RC Control Setting X
Remote Control Calibration >
Stick Mode >

Default stick mode is Mode 2, changing stick modes alters the way the aircraft is controlled.

Do not change unless familiar with your new mode.

C1( GimbalPichYaw |  C2 |

Reset gimbal yaw

of the remote controller.

Linking Remote Controller

Seguire gli step seguenti per accoppiare un nuovo telecomando:

You can customize the C1 and C2 buttons on the back

Accendere il telecomando e connetterlo al dispositivo mobile (es. tablet). Aprire

I'applicazione DJI Pilot sul dispositivo mobile.

wmn

Accendere |la Batteria per un'esperienza di Volo Ragionata (Intelligent Flight Battery)
Aprire la schermata della fotocamera nell'applicazione DJI Pilot (cliccando sull'icona della

fotocamera sullo schermo dell'app, n.d.t.), aprire la finestra delle impostazioni "RC control
setting" e cliccare su "Linking remote controller" (Accoppiamento del telecomando) come

mostrato nella figura a pg 32



4. |l telecomando & pronto per l'accoppiamento. Il LED di stato del telecomando lampeggia di
colore blu e viene emesso un segnale acustico ("beep") (v. prima figura di pg. 33)

< RC Control Setting X
Remote Control Calibration >
Stick Mode >

Searching for aircraft frequency,
Default stick mode is Mode 4 timeout in 54 seconds ircraft is controlled

Do not change unless familig

C1 Gimbal PitcH

Press the linking button on the aircraft
to link this remote controller

hbal yaw

Cancel

You can customize the C1 and C2 buttons on the back
of the remote controller.

Linking Remote Controller

5. Individuare il tasto di accoppiamento posto sulla parte frontale del velivolo (v. seconda
figura a pg. 33). Premere il bottone di accoppiamento per cominciare la procedura. Il LED
di status del telecomando avra luce verde fissa nel caso in cui I'accoppiamento sia
avvenuto con successo

NOTE: Il telecomando non pud accoppiarsi al velivolo se € impostato come telecomando-schiavo
(Slave controller). Non € quindi possibile intervenire sull'orientamento del velivolo. Per accoppiare
il velivolo col telecomando-schiavo € necessario azzerare le impostazioni nell'applicazione DJI
Pilot e selezionare "Master" alla voce "Set RC status".
¢ |l telecomando perdera la connessione col velivolo non appena un nuovo telecomando
verra accoppiato

Conformita: il telecomando & conforme alle normative CE e FCC



FOTOCAMERA E BILANCIERE

Questo capitolo analizza le specifiche tecniche della
fotocamera e spiega il funzionamento del bilanciere.




Profilo generale della fotocamera

La fotocamera in dotazione € in grado di girare video in 4K con una definizione di 4096x2160p24 e
di scattare foto a 12M pixel grazie al sensore CMOS da 1/2.3 pollici. | video possono
essere esportati in formato MOV o MP4. Le modalita di scatto disponibili sono: multiscatto,
continuo e temporizzato. Un'anteprima in tempo reale di cid che é inquadrato prima della
registrazione e dello scatto € disponibile grazie I'applicazione DJI Pilot.

Alloggiamento per la scheda micro-SD

Per il salvataggio delle foto e dei video, inserire la scheda micro-SD nell'apposito alloggiamento
(indicato nella prima figura di pg. 35) prima di accendere l'Inspire 1. L'Inspire 1 ha in
dotazione al momento dell'acquisto una scheda micro-SD da 16GB e supporta schede fino
a un massimo di 64GB di capacita. Si raccomanda di utilizzare schede micro-SD di tipo
UHS-1 poiché dotate di una velocita di lettura/scrittura tale da garantire il salvataggio di foto
e video nella migliore qualita possibile.

NOTA: NON RIMUOVERE LA SCHEDA micro-SD dall'Inspire 1 quando & acceso!!

Ingresso dati della fotocamera

Accendere l'Inspire 1 e connettere un cavo USB dal proprio computer all'ingresso dati della
fotocamera per trasferire foto e video.

NOTA: Accendere il velivolo per effettuare il trasferimento dati




Operazioni della fotocamera

Usare il tasto dell'otturatore (Shutter) e il tasto REC sull'applicazione DJI Pilot per scattare foto e
registrare video. Per maggiori informazioni a riguardo, consultare la sezione Controllo della
fotocamera a pg. 25.

Filtro ND

Applicare un filtro a densita neutra davanti alla fotocamera per ridurre la sovraesposizione e
I'effetto "jello".

Bilanciere

Profilo generale del bilanciere

Il bilanciere a 3 assi comprende una piattaforma stabilizzata per la fotocamera in grado di
consentire la ripresa di immagini e video stabilizzati. Il bilanciere consente di inclinare la
fotocamera fino a 120° e di ruotarla di 360°. (v. figura 1 e 2 a pg. 36 del manulae)

Usare lo stick di regolazione dei bilancieri sul telecomando per controllare l'inclinazione della
fotocamera (funzionalita assegnata di default). N.B.= non é possibile controllare di default il
movimento panoramico della fotocamera. Per controllare sia l'inclinazione che il
movimento panoramico della fotocamera con lo stesso telecomando & necessario abilitare
la modalita a doppio telecomando e assegnargli il ruolo di telecomando-schiavo (Slave
controller).

Controllo del movimento panoramico

Seguire le istruzioni elencate di seguito per regolare il movimento panoramico della fotocamera
attraverso lo stick di regolazione dei bilancieri:
1. Accendere il velivolo e il telecomando, aprire I'applicazione DJI Pilot e aprire la finestra
della fotocamera
2. Cliccare sull'icona "RC control settings" e selezionare i tasti personalizzabili C1 e C2 come
tasti assegnati per regolare l'inclinazione/l'imbardata del bilanciere
3. Selezionare "Gimbal Pitch/Yaw" dal menu a tendina (v. figura a pg 37)



< RC Control Setting

Remote Control Calibration

>

Stick Mode

Do not change unless familiar with your new mode.

>

Default stick mode is Mode 2, changing stick modes alters the way the aircraft is controlled.

C1[  GimbalPitchiYaw | C2 [ Resetgimbal yaw

)

of the remote controller.
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Linking Remote Controller

You can customize the C1 and C2 buttons on the back

Schiaccia i bottoni C1 e C2 per passare dalla modalita di regolazione dell'inclinazione
(pan mode) e a quella di regolazione dell'imbardata (yaw mode). E' possibile utilizzare lo
stick di regolazione dei bilancieri per modificare l'inclinazione del bilanciere quando si sta
operando in modalita di regolazione dell'imbardata (yaw mode). Premere nuovamente i
bottoni C1 e C2 per uscire dalla modalita di regolazione dell'imbardata (yaw mode).

Utilizzo dell'applicazione DJI Pilot per controllare i bilancieri

Seguire i seguenti passaggi per abilitare I'applicazione DJI Pilot al controllo dell'orientamento del

bilanciere:

1. Aprire I'applicazione DJI Pilot e aprire la schermata della fotocamera (cliccando sull'icona

della fotocamera sullo schermo dell'app, n.d.t.)

2. Toccare lo schermo del dispositivo al centro e mantenere una lieve pressione fino a che

non compare un cerchio blu

3. Mantenendo la pressione, far scorrere il dito sullo schermo per modificare I'inclinazione del

bilanciere (v. figura a pié di pagina a pg. 37)
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Modalita di utilizzo del bilanciere

Sono possibili tre diverse modalita di utilizzo del bilanciere. E' possibile passare dall'una all'altra
attraverso la schermata della fotocamera nell'applicazione DJI Pilot. Nota: il dispositivo
mobile deve essere connesso al telecomando perché le modifiche possano avere effetto.
Consultare la tabella sottostante per maggiori dettagli:

41
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Pitch Pan

Modalita "segui" (Follow mode) L'angolo tra l'inclinazione del bilanciere e il muso del velivolo
rimane costante. Un utente solo € cosi in grado di controllare
il movimento d'inclinazione del bilanciere, ma sara
necessario un secondo operatore per regolare il movimento
panoramico della fotocamera usando un secondo
telecomando

Modalita FPV Il movimento del bilanciere & connesso ai movimenti del

velivolo (es. il velivolo vira a destra, la fotocamera ne segue
la virata orientandosi automaticamente nello stesso senso,
n.d.t.) in modo di garantire un'esperienza di volo in prima
persona.

Modalita libera (Free mode) I movimento del bilanciere & del tutto indipendente da quello
del velivolo. Un utente solo & cosi in grado di controllare il
movimento d'inclinazione del bilanciere, ma sara necessario
un secondo operatore per regolare il movimento panoramico
della fotocamera usando un secondo telecomando

Ri-allineamento Toccare il display per far ri-allineare il bilanciere con il
velivolo spostandolo dalla posizione nella quale si trova.
L'angolo di inclinazione del bilanciere rimarra invariato nel
corso del ri-allineamento.

NOTE:

¢ |l motore che regola l'inclinazione del bilanciere potrebbe dare un errore nei seguenti casi:
1) il bilanciere & appoggiato su un terreno irregolare; 2) il bilanciere ha subito un'eccessiva
spinta da un corpo esterno (es. durante una collisione). Si consiglia di decollare da una
superficie piatta e regolare e di proteggere il bilanciere durante il volo

e Quando il volo viene effettuato all'interno di una nuvola o in altre condizioni atmosferiche
particolarmente umide (es. nebbia) tali da inumidire il bilanciere stesso, potrebbero
verificarsi delle anomalie nel funzionamento. Il bilanciere riprendera a funzionare
correttamente una volta asciutto.



APPLICAZIONE DJI PILOT

Questo capitolo analizza le quattro principali interfacce
grafiche dell'applicazione.



L'applicazione DJI Pilot & un'app creata appositamente per I'Inspire1. Utilizzare tale applicazione
per controllare i bilancieri, la fotocamera e le altre funzionalita del sistema di volo. L'app &
completa di mappa (Map), negozio (Store) e centro utenza (User Center) al fine di
configurare al meglio il velivolo e condividere il suo contenuto con gli amici. E'
raccomandabile I'utilizzo di un dispositivo tablet per una resa ottimale.

iPad 14:38 80% )|

R o @

Connect your Aircraft, Take to the Skies

INSPIRE 1

Learn More>

Use AEB shoot to get more dynanic image

Enter Camera View

X @

Equipmer Librar Discorvery

Do

Fotocamera

La schermata della fotocamera presenta un'anteprima live HD della fotocamera dell'Inspire 1.

E' possibile configurare diversi parametri dalla schermata della fotocamera. (v. figura a pagina 40
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[1] Modalita di volo

Il testo a fianco dellicona "Mode" indica la modalita di volo corrente. Cliccandoci sopra si accede
alle impostazioni principali di controllo (Main Controller - MC) e si € in grado di modificare I'area di
volo, calibrare la bussola e regolare diversi valori.

[2] Intensita del segnale GPS
Quest'icona mostra l'intensita del segnale GPS. Le barre verdi sono indice di un adeguata
intensita del segnale ai fini dell'efficenza del volo.

[3] Impostazioni IOC (Inversione del Controllo: rendere le componenti software il piu indipendenti
possibile, affinché sia possibile modificarne una parte senza dover modificare le altre. n.d.t. fonte:
Wikipedia) Quest'icona mostra quali impostazioni inerenti all'inversione del controllo sono state
poste in essere quando il velivolo era in modalita F. Cliccandoci sopra si pud accedere al menu
d'impostazione IOC e decidere di bloccare la rotta, il Punto di Partenza (Home Point) o il Punto
di Interesse

Safelofly(GPS). 4] Stato del sistema
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L'icona mostra lo stato corrente del velivolo, in particolare la qualita del segnale GPS

o . [5] L'indicatore di livello della batteria
Tale indicatore mostra in tempo reale il livello di carica della batteria. Le diverse zone colorate
dell'indicatore rappresentano i diversi livelli di carica della batteria.

[6] Segnale del telecomando
Quest'icona mostra l'intensita del segnale del telecomando.

|3 [7] Intensita del segnale di trasmissione HD video
Quest'icona mostra l'intensita del segnale di trasmissione HD video tra il telecomando e il velivolo

[8] Livello della batteria

Quest'icona mostra il livello corrente di carica della Batteria per un'esperienza di Volo
Ragionata (Intelligent Flight Battery). Clicca per accedere alla schermata del menu contenente le
informazioni della batteria, regolare i vari parametri e visualizzare lo storico degli avvisi forniti dalla
batteria.

[9] Impostazioni generali

Clicca sull'icona per accedere alla pagina delle impostazioni generali. Sara possibile regolare i vari
parametri, azzerare la fotocamera, abilitare la funzionalita visione rapida, regolare i valori di
rotazione del bilanciere e cambiare la rotta attraverso l'apposita finestra.

[10] Barra di operativita della fotocamera
Blocco dell'esposizione (AE): cliccando si abilita o disabilita il blocco dell'esposizione della

fotocamera
Funzione (Fn): cliccando sara possibile regolare varie impostazioni della fotocamera come il formato

video e i filtri digitali
Otturatore: cliccandoci sopra si scatta una singola foto (o foto multiple se la fotocamera € in
modalita multiscatto)

Rec: cliccandoci sopra una volta si da inizio alla registrazione video, cliccandoci una
seconda si interrompe la registrazione. Il bottone Rec sul telecomando esegue la stessa
identica funzione

Riproduzione (playback): cliccandoci sopra si accede alla schermata di riproduzione. Sara
possibile visualizzare le anteprime di foto e video catturati (quasi) immediatamente.

Impostazioni della fotocamera e modalita di scatto: cliccandoci sopra si accede alla
schermata delle impostazioni della fotocamera e selezionare la modalita di scatto:
manuale o automatica.



[11] Mappa-Mostra il percorso di volo

T

precedentemente configurato per il volo
in corso. Cliccaci sopra per ' cambiare interfaccia grafica (fotocamera

0 mappa).
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[12] Posizionamento a vista

Quest'icona mostra la distanza tra il suolo e i sensori del posizionamento
a vista Quando l'aeromobile & vicino al suolo, questa icona cambiera in
visualizzare l'altezza dei sensori di visione Position System da terra

& per

[13] Telemetria del volo

Stato del posizionamento a vista: l'icona si evidenzia quando € operativo il posizionamento
a vista.

Assetto in volo:

1) la freccia rossa indica in quale direzione si sta dirigendo il velivolo;
2) le aree blu chiaro e blu scuro indicano l'inclinazione;

3) inclinando i margini delle aree blu scuro e blu chiaro si modifica I'angolo di rotazione

¢

(G

2%
®

A

[14] Impostazioni del Punto di Partenza (Home Point)
Clicca su quest'icona per cancellare il Punto di Partenza (Home Point) registrato. E'
possibile scegliere tra la posizione corrente del velivolo, quella del telecomando e il punto
dove ¢ stato effettuato il decollo come nuovo Punto di Partenza (Home Point)

[15] Ritorno al Punto di Partenza (RTH)
Da inizio alla procedura automatica di Ritorno al Punto di Partenza. Cliccandoci sopra, il

velivolo ritornera all'ultimo Punto di Partenza (Home Point) registrato.

[16] Modalita operativa del bilanciere
Controlla pg. 38 per maggiori informazioni

[17] Atterraggio/decollo automatico
Cliccandoci sopra si da inizio alla procedura automatica di decollo/atterraggio

[18] Trasmissione in diretta
indica che il feed video corrente € in trasmissione diretta su YouTube. Assicurarsi che la
servizio dati mobile sia disponibile sul dispositivo mobile.

[19] Ritorno (Back)
Cliccandoci si torna alla schermata precedente

Library Visualizzare, modificare e condividere le vostre opere d'arte in un unico luogo. La

biblioteca dispone di una gamma di strumenti semplici ma potenti
che consentono di modificare i video e le foto prima di condividere on-line, pochi minuti
dopo che vengono catturati.

Explore  Scopri i nostri ultimi eventi, prodotti in vetrina e di tendenza arrivi Skypixel nella pagina

Me

Esplora.
Se si dispone gia di un account DJI, si sara in grado di partecipare alle discussioni del
forum, guadagnare crediti in DJI memorizzare e condividere la tua opera con la comunita



Mappa

In questa schermata l'utente € in grado di visualizzare la rotta di volo corrente
in una schermata piu ampia. E' possibile anche effettuare I'atterraggio e
il decollo automatici da questa schermata. Assicurarsi che il dispositivo
mobile abbia accesso alla rete Internet. Per il traffico dati necessario
consigliabile una connessione WiFi. L'accesso a internet € necessario
per il caricamento della mappa, in caso di assenza di connessione WiFi
il traffico dati € comunque richiesto ai fini del corretto funzionamento.

Accademia

E' possibile scaricare il manuale e visualizzare video online, nonche usare il
simulatore di volo per aumentare le proprie abilita.

Centro Utenza (User center)

Nel Centro Utenza € possibile sincronizzare foto e video al dispositivo mobile,
vedere le registrazioni dati effettuate durante il volo e controllare il
proprio account registrato DJI. Usa l'account registrato DJI per
accedere.
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VOLO

Una volta completata la preparazione del volo, &€ raccomandabile usare un simulatore di volo per
meglio capire le procedure di messa in sicurezza. Assicurarsi che ogni volo venga
effettuato in una location adatta al mantenimento della sicurezza.

Condizioni di volo necessarie

1. Non effettuare voli in condizioni ambientali sfavorevoli. Evitare il volo in caso di velocita del
vento superiore ai 10m/s, neve, pioggia e fumo.

2. \Volare solo in aree aperte. Edifici molto alti e strutture di acciaio sono in grado di incidere
sull'accuratezza della bussola di bordo e del segnale GPS.

3. Stare alla larga da ostacoli, assembramenti di persone molto numerosi, cavi dell'alta
tensione, alberi e masse d'acqua

4. Minimizzare interferenze elettromagnetiche evitando di volare in aree con alti livelli di
elettromagnetismo, inclusi ripetitori di segnale telefonico o torri per la trasmissione di
segnale radio

5. La performance della batteria e del velivolo sono soggetti alle condizioni dell'ambiente nel
quale si effettua il volo, ad esempio la densita dell'aria o la temperatura. Prestare molta
attenzione nel caso si voli ad altezze superiori ai 4500m di altitudine s.l.m. in quanto la
durata della batteria o la performance del velivolo possono risentirne

6. Attenzione: il velivolo non ¢ in grado di effettuare voli in aree polari in modalita P.

Limiti al volo e aree a volo regolamentato

I limiti della distanza e dell'altezza del volo possono essere stabiliti preventivamente. | dettagli in
merito vengono analizzati nella seguente sezione.

Tutti gli operatori di velivoli senza equipaggio a bordo (UAV) devono sottostare alla
regolamentazione stilata da organi quali I''CAO (International Civil Aviation Organization), la
FAA e le regolamentazioni nazionali connesse. Per ragioni di sicurezza, i limiti di volo sono
abilitati di default per agevolare I'utilizzo del dispositivo in piena sicurezza e legalita. | limiti
di volo includono: altezza, distanza e aree inibite al volo.

Quando si opera in Modalita P, altezza, distanza e aree inibite al volo influiscono all'unisono sulla
fattibilita del volo stesso. In Modalita A invece solamente l'altezza € influente (i voli non
possono superare l'altezza di 120m).

Altezza massima e limiti di raggio.

Limiti d'altezza e di raggio delimitano l'area all'interno della quale il volo & consentito. Tali
impostazioni possono essere modificate dall'utente attraverso I'applicazione DJI Pilot. Una
volta regolate tali impostazioni, il vostro Inspire 1 volera in un'area chiaramente delimitata
in una forma cilindrica virtualmente raffigurabile.

[v. figura a pié di pagina a pg. 45; le didascalie, lette da sinistra a destra e dall'alto in basso,
recitano: Altezza massima (Max height), Raggio massimo (Max radius), Punto di Partenza
(Home Point), Altezza del velivolo al momento dell'accensione (Height of aircraft when
powered on)]

Max Height |_— Max Radius

[~ Home Point

Height of aircraft
when powered or



Segnale GPS eccellente
... Luce verde
lampeggiante

Limiti al volo App DJI Pilot Indicatore di stato del
velivolo
Altezza massima L'altitudine raggiunta Attenzione: limite Nessun segnale
durante il volo deve d'altezza raggiunto

restare nel limite
precedentemente stabilito

Distanza (raggio) La distanza raggiunta dal  Attenzione: limite di Quando ci si avvicina al
massima velivolo non deve distanza raggiunto limite stabilito una luce
superare il limite rossa lampeggiante
precedentemente stabilito rapidamente
Limiti al volo App DJI Pilot Indicatore di stato del
velivolo
Altezza massima Altezza del volo ristretta Attenzione: limite Nessun segnale
ai 120m d'altezza raggiunto
Distanza (raggio) Nessun limite
massima

NOTE: Se il velivolo oltrepassa il limite d'altezza o di raggio, I'operatore € ancora in grado di
pilotarlo ma NON di procedere oltre
Se il velivolo oltrepassa il limite di raggio in assenza di segnale GPS, rientrera nell'area
designata automaticamente

Aree a volo regolamentato

Gli aeroporti rientrano in questo tipo di aree. Tutte le aree su scala mondiale inibite al volo sono elencate
sull'apposita pagina del sito ufficiale della DJI ( http://www.dji.com/fly-safe/category-mc ). Le aree
inibite al volo in due categorie: A e B. La categoria A include tutti i grandi aeroporti come LAX o
Heathrow, mentre nella categoria B rientrano gli aeroporti di dimensioni inferiori.

Zone di sicurezza rientranti nella prima categoria (A)

1. Le zone di sicurezza rientranti nella prima categoria (A) comprendono alcune "No-fly zone" (aree
inibite al volo) e una serie di aree "ad altitudine limitata". Il volo & vietato nelle "no-fly zones" ed &
permesso ad altitudini controllate nelle zone "ad altitudine limitata".

2. Nel raggio di 2.4 km (1.5 miles) attorno a una zona di sicurezza ¢é vietato effettuare voli non
autorizzati di alcun tipo. All'interno di queste aree il decollo € vietato.

3. Le aree comprese in un'area che va dai 2.4 km (1.5 miles) agli 8 km (5 miles), sono zone "ad
altitudine limitata"; tale limite di altitudine va dai 10.5m (35 feet) ai 120m (400 feet) in una
parabola ascendente dal punto piu vicino (2.4 km - 1.5 miles) fino a quello piu lontano (8 km - 5
miles) rispetto al confine della zona di sicurezza

4. Attorno alle zone di sicurezza ¢ stata fissata una "Area di avvertimento".Volare fino a 100m
allinterno di una zona di sicurezza provochera la comparsa di un messaggio di avvertimento sullo
schermo dell'applicazione DJI Pilot.
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[Figura 1 di pg 47: indica lo schema delle Zone di sicurezza rientranti nella prima
categoria (A). Per un'interpretazione corretta della figura, fare riferimento alle unita di
misura indicate tra parentesi nell'elenco sovrastante (la conversione secondo il sistema
metrico € pari al loro equivalente in m e km, cosi come indicato). | colori della figura vanno
interpretati sulla base della legeda che, da sinistra a destra, recita rispettivamente: 1) "No-
fly zone" (area inibita al volo); 2) aree "ad altitudine limitata"; 3) "Area di
avvertimento"; 4) Area a volo libero. n.d.t.]

| «—— Restricted Areas —» |

v
A

<+—100m—» R —b‘ ‘

No-fly zone Warning zone Free zone

Zone di sicurezza rientranti nella seconda categoria (B)

1. Le Zone di sicurezza rientranti nella seconda categoria (B) sono constituite da una
"No-fly zone" (area inibita al volo) e da una Area di avvertimento

2. Nel raggio di 1 km (0.6 miles) attorno a una zona di sicurezza é vietato effettuare voli non
autorizzati di alcun tipo (no-fly zone).

3. Attorno alle zone di sicurezza é stata fissata una "Area di avvertimento".Volare fino a 1
km (0.6 miles) all'interno di una zona di sicurezza provochera la comparsa di un
messaggio di avvertimento sullo schermo dell'applicazione DJI Pilot.

[Figura 2 di pg 47: indica lo schema delle Zone di sicurezza rientranti nella seconda categoria
(B). Per un'interpretazione corretta della figura, fare riferimento alle unita di misura indicate
tra parentesi nell'elenco sovrastante (la conversione secondo il sistema metrico & pari al
loro equivalente in m e km, cosi come indicato). | colori della figura vanno interpretati sulla
base della legeda che, da sinistra a destra, recita rispettivamente: 1) "No-fly zone" (area
inibita al volo); 2) "Area di avvertimento"; 3) Area a volo libero. n.d.t.



Segnale GPS

eccellente ...
Luce verde
lampeggiante
Area Restrizioni Avviso immediato tramite I'app Indicatore di
DJI Pilot stato del
velivolo
No-fly Zone No-fly zone (area | motori del velivolo Warning: you are in a No-fly Luce rossa
inibita al  non si accendono. zone. Take off prohibited. lampeggiante
volo) (Attenzione: sei in un'area inibita
Se il velivolo entra  al volo. Decollo vietato).
in una zona di
sicurezza in Warning: you are in a No-fly
modalita A, il zone, automatic landing has
velivolo passa begun.
automaticamente ( Attenzione: sei in un'area inibita
in modalita P, al volo, inizio della procedura di
atterra e spegne i  atterraggio automatico. N.B.= cio
motori. avviene se il velivolo si trova

all'interno del raggio di 2.4 km)

Restricted- Area"ad altitudine Se il velivolo entra  Warning: You are in a restricted  Luce rossa

. . limitata" in una zona di zone. Descending to safe altitude. lampeggiante
altitude f||gh1 sicurezza in (Attenzione: ti trovi all'interno di
zone modalita A, il una zona di sicurezza. Abbassati
velivolo passa di quota per irentrare nel limite
automaticamente previsto. N.B.= ci0 avviene se |l
in modalita P e velivolo si trova nell'area che va
scende di 15 piedi  dai 2.4 km (1.5 miles) agli 8 km (5
al di sotto del limite miles))
consentito.
Warning: You are in a restricted
zone. Max flight height restricted
to between 10.5m and 120m. Fly
Cautiously. (Attenzione: ti trovi
all'interno di una zona di
sicurezza. L'altezza massima di
volo consentita é trai 10.5m e i
120m. Vola con cautela.)
Warning zone Area di Non vi sono Warning: You are approachinga  Luce rossa
avvertime restrizioni al volo restricted zone, Fly Cautiously. lampeggiante
nto ma un messaggio  (Attenzione: ti stai avvicinando a
di avviso viene una zona di sicurezza. Vola con
visualizzato sullo cautela)
schermo dell'app.
Free zone Areaavololibero Nessuno. Nessuno. Nessuno.
NOTE:

e Procedimento di discesa semi-automatico. Durante la procedura di atterraggio tutti gli stick
di controllo sul telecomando restano utilizzabili tranne lo stick di pilotaggio. | motori si
fermano automaticamente ad atterraggio effettuato.

e Durante il volo in una zona di sicurezza, I' Indicatore di Stato del Velivolo lampeggia di
colore rosso per 3 secondi, poi torna ad indicare lo stato corrente del volo per i successivi 5
secondi per poi tornare nuovamente alla luce rossa lampeggiante

e Per ragioni di sicurezza, NON volare in prossimita di aeroporti, autostrade, stazioni
ferroviarie, binari del treno, centri abitati e ogni area "speciale". Assicurarsi che il velivolo
sia visibile



Cose da farsi PRIMA del volo (checklist)

—

Le batterie del velivolo, del telecomando e del dispositivo mobile devono essere
completamente cariche

Le eliche sono state installate correttamente e saldamente

La micro scheda SD é stata inserita correttamente

Il bilanciere funziona correttamente

| motori si accendono e funzionano normalmente

I'applicazione DJI Pilot & connessa al velivolo

ook wN

Calibrazione della bussola

IMPORTANTE: assicurarsi di aver calibrato la bussola prima di ogni volo in una nuova area di
volo. La bussola & molto sensibile alle interferenze elettromagnetiche che possono causare
malfunzionamenti e avarie di vario tipo. Per una performance ottimale € consigliabile
effettuare la calibrazione prima di ogni volo.

NOTE:
e NON CALIBRARE LA BUSSOLA in situazioni nelle quali potrebbe esserci notevole
interferenza magnetica come magnetite, strutture reinforzate in acciaio etc
e Prima di effettuare la calibrazione assicurati di non avere addosso alcun oggetto che
potrebbe interferire sul magnetismo della bussola come chiavi o telefoni cellulari
* Non effettuare la calibrazione in prossimita di grossi oggetti metallici

Procedura per effettuare la calibrazione

Effettuare le seguenti operazioni in un spazio aperto.

1. Assicurarsi che la bussola sia calibrata. Se non é stata precedentemente calibrata o se la
posizione del velivolo & cambiata dall'ultima calibrazione clicca su "MODE" nella schermata
dell'applicazione e seleziona "Compass Calibration" per effettuare la calibrazione. Poi segui
le istruzioni sullo schermo del dispositivo mobile

2. Ruotare il velivolo orizzontalmente di 360° e I' Indicatore di Stato del Velivolo dovrebbe
mostrare una luce verde fissa




Reggere il velivolo in posizione verticale mantenendo il muso rivolto verso il basso e
ruotarlo di 360° attorno al suo asse. Se l'indicatore di stato mostra una luce rossa fissa,
sara necessario ricalibrare la bussola. (v. figura pg. 50 per chiarimenti)

NOTE:-Se I' Indicatore di Stato del Velivolo lampeggia alternativamente rosso e giallo dopo la
calibrazione, spostare il velivolo in una posizione diversa e ripetere la procedura

Calibrare la bussola prima di ogni volo. Aprire I'applicazione DJI Pilot e seguire le istruzioni
per effettuare la calibrazione

Casi nei quali & necessario ricalibrare la bussola

1.

2.

3.

4.

Quando i dati della bussola sono anormali e I' Indicatore di Stato del Velivolo lampeggia
alternativamente rosso e giallo

Quando si effettua il volo in una nuova location o in una location diversa da quella in cui si
ha effettuato I'ultimo volo.

Quando é cambiata la struttura meccanica dell'Inspire 1, ad esempio per cambio della
posizione del telaio rispetto alla bussola

Quando il velivolo effettua virate improvvise durante il volo, ad esempio se non vola in linea
retta

Decollo automatico e atterraggio automatico
Se l'Indicatore di Stato del Velivolo mostra una luce verde lampeggiante, & possibile effettuare il
decollo automatico. Seguire i seguenti passaggi per effettuarlo:

1.
2.
3.
4.

5.

Aprire l'applicazione DJI Pilot e apri la schermata della fotocamera (cliccando sull'icona
della fotocamera sullo schermo dell'app, n.d.t.)

Assicurarsi che il velivolo sia in modalita P

Ripercorrere i passaggi della checklist (Cose da farsi PRIMA del volo, v. pg 49)

Premere l'icona con la freccia verso l'alto (v. icona in fondo a pg. 50) e conferma scorrendo
col dito verso il margine dello schermo per effettuare il decollo automaticamente

Il velivolo si libra in aria e staziona a 1.5 m dal suolo

Se I' Indicatore di Stato del Velivolo mostra una luce verde lampeggiante, & possibile effettuare
I'atterraggio automatico. Seguire i seguenti passaggi per effettuarlo:

1.
2.

Assicurarsi che il velivolo sia in modalita P

Assicurarsi che I'area sottostante al velivolo sia piatta e priva di ostacoli prima di premere
*I'icona con la freccia rivolta verso il basso* (v. icona a pg. 51) per far atterrare
automaticamente il velivolo

Il velivolo cala il sistema di atterraggio e procede con l'atterraggio automatico



Accensione e spegnimento dei motori

Accensione dei motori

Il comando a stick combinati (CSC) spiegato qui di seguito & un metodo alternativo di
accensione dei motori (in alternativa a spingere lo stick di pilotaggio verso l'alto. Assicurarsi di
eseguire il comando muovendo gli stick all'unisono (v. prima figura di pagina 52)

OR )
K )

Spegnimento dei motori

Esistono due modi differenti per fermare i motori.

Metodo 1: dopo che I'Inspire 1 € atterrato, spingere lo stick verso il basso (figura 1, v. pg 51) ed
effettuare il comando a stick combinati (CSC) (v. figura 2 pg 51). | motori si spegneranno
automaticamente

Metodo 2: dopo che I'Inspire 1 € atterrato, spingere lo stick verso il basso e mantenerlo in quella
posizione; dopo 3 secondi i motori si spegneranno automaticamente.

NOTA: NON EFFETTUARE ALCUN comando a stick combinati (CSC) QUANDO IL VELIVOLO
E' A MEZZARIA. In tal caso i motori si spegneranno (provocando l'eventuale caduta del velivolo).

Test di volo

1. Posizionare il velivolo in uno spazio aperto a superficie piatta con gli indicatori della batteria
rivolti verso l'operatore

2. Accendere il telecomando, il dispositivo mobile e la Batteria per un'esperienza di Volo
Ragionata (Intelligent Flight Battery)

3. Aprire I'applicazione DJI Pilot e andare nella schermata della fotocamera (cliccando
sull'icona della fotocamera sullo schermo dell'app, n.d.t.)

4. Aspettare finche I'Indicatore di Stato del Velivolo lampeggia con luce verde. Cio significa

che il Punto di Partenza (Home Point) & stato registrato e che il volo & sicuro. Se invece

lampeggia con luce gialla significa che il Punto di Partenza (Home Point) non ¢ stato

registrato e che non é possibile decollare

Spingere lo stick di pilotaggio lentamente verso l'alto oppure usare il decollo automatico

Scattare foto e registrare video usando I'applicazione DJI Pilot

Per atterrare, sorvolare una superficie piatta e priva di ostacoli e spingere con gentilezza lo

stick di pilotaggio verso il basso

8. Una volta completata la procedura di atterraggio, effettuare il comando a stick combinati
(CSC) (v. figura 2 pg 51) oppure spingere verso il basso lo stick di pilotaggio e mantenerlo
in quella posizione per 3 secondi fino a quando i motori si spengono

9. Spegnere prima la Batteria per un'esperienza di Volo Ragionata (Intelligent Flight
Battery) e successivamente il telecomando.

No o



NOTE:

Quando I'Indicatore di Stato del Velivolo lampeggia con luce gialla, significa che il
velivolo & entrato in modalita Ritorno al Punto di Partenza per situazione di insicurezza
durante il volo (Failsafe RTH)

Quando I'Indicatore di Stato del Velivolo lampeggia con luce rossa (sia rapidamente che
lentamente) significa che la batteria & scarica.

Si consiglia di visualizzare i video tutorial sul volo prima di effettuare il primo volo.

Suggerimenti

PN~

No o

Ripercorrere i passaggi della checklist (Cose da farsi PRIMA del volo, v. pg 49)
Selezionare la modalita di utilizzo dei bilancieri attraverso I'applicazione DJI Pilot.

Durante il volo in modalita P & consigliabile puntare accuratamente prima di scattare

Si consiglia di effettuare i voli in presenza di condizioni metereologiche favorevoli, come
giorni di sole possibilmente non ventosi

Regolare le impostazioni della fotocamera conformemente alle proprie specifiche esigenze
Eseguire test di volo per studiare al meglio le rotte e gli scenari

Manovrare gli stick di pilotaggio con gentilezza per permettere al velivolo di eseguire le
manovre il piu fluidamente possibile



FAQs

Risoluzione dei problemi

10.

1.

12.

13.

14.

15.

Come posso installare una Go Pro sull'lnspire 1? L'Inspire 1 al momento non supporta i
dispositivi Go Pro. Il bilanciere & progettato per ospitare soltanto fotocamere DJI.

Quando verra resa disponibile la funzionalita Ground Station? Al momento I'lnspire 1 non
supporta la funzionalia Ground Station che verra resa disponibile con i successivi aggiornamenti del
firmware.

L'esposizione della fotocamera é automatica?L'esposizione puo essere impostata in modalita
Automatica o Manuale a seconda che si desideri 0 meno personalizzarla.

Posso vedere la dimensione delle immagini dall'applicazione DJI Pilot? Si, e possibile vedere
un'anteprima della dimensione delle immagini dall'applicazione DJI Pilot.

Quanto peso € in grado di sollevare I'Inspire 1 in assenza della fotocamera installata?
Consigliamo di non effettuare voli con pesi aggiuntivi che non siano la fotocamera o il bilanciere in
dotazione.

Esiste un monitor LCD della DJI compatibile con I'Inspire 1? No, la DJI non vende alcun tipo di
monitor LCD o HD compatibile con I'Inspire 1. Ciononostante, € possibile vedere le anteprime dei
video girati collegando un monitor al velivolo.

Quanto tempo ci vuole per caricare la batteria? C'é un caricabatterie in dotazione?Con il
caricabatterie TB47 standard, il tempo stimato di carica della batteria da 4500mAh & di 85 minuti.
Si, tutti i modelli dell'inspire dispongono di un caricabatterie in dotazione (TB47).

| due telecomandi sono perfettamente uguali? Posso regolare i due telecomandi in modo da
poter pilotare separatamente il velivolo e la fotocamera? | due telecomandi sono fisicamente
identici. Attraverso I'applicazione DJI Pilot & possibile settare indiscriminatamente I'uno o l'altro sia
come telecomando-schiavo che come telecomando-padrone

Dove posso trovare informazioni a proposito dei simulatori di volo collegabili al telecomando
tramite l'ingresso di prova? C'é un qualsiasi simulatore consigliato?Non vi &€ alcun ingresso di
prova sul telecomando dell'Inspire 1.

Il sostegno per il dispositivo mobile puo essere applicato anche ai telecomandi della serie
Phantom 2? No, non & possibile. Il sostegno per il dispositivo mobile in dotazione pud essere
applicato soltanto al telecomando dell'Inspire 1.

L'Inspire 1 ha una scheda SD in dotazione? L'Inspire 1 € provvisto di una scheda micro-SD da 16
GB e supporta schede fino a 64 GB.

Posso acquistare un secondo controller compatibile se al momento dell'acquisto ho optato
per I'opzione a telecomando unico? Si

Quali sono le dimensioni dell'Inspire 1? Senza le eliche installate, I'inspire 1 misura 44x30x45c

Quale telecomando é compatibile con I'Inspire 1? L'Inspire1 & compatibile solo con i suoi stessi
telecomandi.

L'Inspire 1 & dotati di che tipo di motori e di che tipo di eliche? L'Inspire 1 usa motori 3510 ed
eliche 1345



16. | giunti dei bracci dell'iInspire 1 sembrano allentati, € normale? | giunti dell'inspire 1 hanno uno
spazio conforme a quello illustrato nella figura di pg. 55. e non influiscono sulla performance del
velivolo. Si sconsiglia di regolare i giunti in modo diverso.

17. L'auto controllo del velivolo é fallito. Posizionare il velivolo su una superficie piatta e priva di
ostacoli prima di accenderlo. Non muovere il velivolo mentre esegue l'auto controllo.



