TA LI H 500 cJeUen{ion

GPS SYSTEM

Decollo Automatico ® Quota costante

Volo Circolare ® Ritorno a Casa

Mode Hype IOC ® Carrello Retrattile

Telemetria GPS ® Trasmissione Immagini 5,8 GHz in Tempo Reale
Guida Rapida Utente e Pilotaggio

e Dati Tecnici %i

Diametro Rotori: 233 mm M2 2550
Dimensioni (Lungh x Largh x Alt)
471 x 536 x 270 mm

Peso al decollo: < 2,500 g
Trasmittente: DEVO F12E
Ricevente: DEVO-RX705

Motori Brushless: WK-WS-34-001
Regolatore: WST-15AH (R/G)
Centralina: FCS-H500

Batteria: Li-Po 22,2V 5.400 mAh

® M1/M3/M5 Motori con rotazione antioraria e filettatura destrosa
® M2/M4/M6 Motori con rotazione oraria e filettatura sinistrosa

@ Installazione Eliche
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1.1 Preparazione delle Eli- 1.2 Il marchio impresso 1.3 Le Eliche sono state
che (Orarie e Antiorarie con i sullElica deve coincidere montate sui relativi Motori.
relativi marchi impressi). con quello impresso sul

supporto del Motore
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@) Estrazione dei Pattini di Atterraggio/Binding

| pattini di atterraggio sono normalmente (default) retratti. E possibile cambiare questa impostazione con
la funzione power on reset. Non cercare mai di estrarli a mano.
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Pulsante accensione——— .4
Interruttore accensione———~ - =
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2.1 Inserire la Batteria nella 2.2 Mettere tutti gli Interruttorier 2.3 Mettere lnterruttore dellz
fusoliera. nella posizione “0" e spostares Batteria spostandolo su “ON".
Rovesciare il TALI H500. lo stick del Motore al minimo.n Premere il pulsante triangolare
Accendere la Trasmittente. per 3-5 secondi finché si illumi
nano i LED. | Pattini di Atterrag-
gio si estraggono automatica-
" mente.
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2.4 Appoggiare il Drone su 2.5 Quando il Binding & termi- ng,
una superficie orizzontale. | nato mettere il TALI sui pattini.

LED Rossi e quelli Verdi lam-
peggiano. Quando si spengo-
no indicano che il Binding ha
avuto successo.

€ Calibrazione Bussola (Indoor /Outdoor)

IMPORTANTE: controllare che i Motori siano bloccati prima della Calibrazione (LED Verdi e Rossi NON lam-
peggianti). L'impostazione di fabbrica blocca i Motori al termine del Binding. Maggiori dettagli ai punti 6 e 7.

3.1 Quando si entra nel Modo 3.2 Ruotare avanti e indietro di 3.3 Ruotare lateralmente a

Calibrazione della Bussola, i 360° il Drone. In quattro fasi da destra e sinistra di 360° il Drone.
LED Verdi e Rossi Lampeggia- 90° con una pausa di 1 secon- 3 In quattro fasi da 90° con una
no velocemente. do dopo ogni fase. pausa di 1 secondo dopo ogni
(Da 0° a 90°, da 90° a 180°, da fase.
180° a 270° e da 270° a 360°). (Da 0° a 90°, da 90° a 180°, da

180° a 270° e da 270° a 360°).
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| Ground Head vertical down
2o

"
3.4 Ruotare orizzontalmente il 3.5 Ruotare in verticale di 360° il
Drone di 360° in quattro fasi da Drone. In quattro fasi da 90° con
90° con una pausa di 1 secondor una pausa di 1 secondo dopo ogni
dopo ogni fase. e fase.
{Da 0° a 90°, da 90° a 180°, da (Da 0° a 90°, da 90° a 180°, da
180° a 270° e da 270° a 360°). 180° a 270° e da 270° a 360°).

® Importante:

(1) Dopo la Calibrazione, Ia prima volta che si decolla, il Drone puo spostarsi in volo e non bisogna badarci. Il si-

stema sta autocalibrandosi. Dopo da3a 5 minuti lo si fa atterrare e si bloccano i motori per salvare i dati della
calibrazione.

(2)Si prega di effettuare la Calibrazione all'aperto e lontano da forti interferenze elettromagnetiche.

3.6 Mettere il Drone su una su-
perficie orizzontale. Quando
LED verdi e Rossi si spengono la
Calibrazione & terminata. Dare di*
nuovo corrente al Drone dopo la
Calibrazione.

O Installazione del Gimbal G-3D
Attenzione: effettuare l'installazione del Gimbal G-3D con il TALI H500 spento.

4.1 Preparare tutte le parti delI 4.2 Fissare la guarnizione al foroe 4.3 Inserire il cursore del
Gimbal G-3D filettato sotto la fusoliera. Usare |e Gimbal al supporto fermo e

viti M3x8 e M3x10 per fissare i bloc- inserirlo a fondo nel supporto,
chi di sostegno del Gimbal. 2 fisso.

4.4 Inserire la molla nella vite 4.5 Inserire la spinetta del cavo di: 4.6 L'installazione del Gimbal

M3x12 che va awitata nel foro
filettato. Tirarla bene.

collegamento a 9 poli del Gimbal
nella presa che si trova sotto Ia
fusoliera.

G-3D & cosi terminata.
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© Installazione della Cam iLook+

- b

5.1 Awvitare 'antenna a fungo 5.2 Svitare le due viti M2x4, rimuo- 5.3 Installare la Cam sul Gimbal fis
nella Cam. vendo il fissaggio della Cam. sandolza in posizione con la nicchie

vicina all'obbiettivo.
Awvitare le 2 viti M2x4 al supportc
della Cam.

L

5.4 Inserire il cavo di alimen- 5.5 Linstallazione della Cam
tazione della Cam nella presa iLook+ é terminata.

esterna del G-3D.

@ Sblocco dei Motori

Fatto il Binding, abbassare completamente lo stick dei Mo- |
tori e contemporaneamente spostare lo stick del Direzionale
completamente a sinistra. | LED rossi e verdi diventeranno
fissi per indicare che i Motori sono shloccati.

PROVA: sollevare un po’ lo stick dei Motori che inizieran-
no a girare.

NOTA: Uinterruttore MIX deve essere in Manuale. Non & == bstad.
possibile sbloccare i Motori nel Modo GPS o Ritorno a Casa. Mode 1 (Stick del Motorea ~ Mode 2 (Stick del Motore :
Nota:Per sicurezza dopo 10 secondi i motori si bloccano destra) sinistra)

da soli. Se si ritarda il decollo piu di 10 secondi, bisogna

sbloccarli di nuovo.

o Blocco dei Motori

Per bloccare i Motori, abbassare completamente lo
stick dei Motori e spostare lo stick del Direzionale
completamente a destra. | LED rossi e verdi si spe-
gneranno per indicare che i Motori sono bloccati.

PROVA: sollevare lo stick dei Motori che non si avvie-
ranno.
Nota: Per sicurezza dopo 10 secondi dal completamen- .

to del binding i motori si bloccano automaticamente. Mode 1 (Stick del Motorea  Mode 2 (Stick del Motore a
destra) sinistra)
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© Descrizione dello Schermo della DEVO F12E

R de 2 Stick Sx. | Trim MOTORE/DIREZ. (;j Modo Manuale (2) Modo Punto Fisso 3) _Modo Ri_tomo Casa
(Motore a | Stick Dx. [ Trim ELEV/ALETTON]
sinistra) Trim Sx. | Trim MOTORE

Trim Dx. [ Trim ELEVATORE @
Mode 1 Stick Sx. | Trim ELEV/DIREZION, Interr. MIX su “0" | Interr. MIXsu“1” | Interr. MIX oy “2"
(Motore a [ Stckbx. [Tim MOTORE/ALETT.
destra) Trim Sx. | Trim ELEVATORE 1

L Trim Dx. | Trim MOTORE

GEAR (Comando carrello retrattile)

MIX (Cambio Madi di Volo)
FMOD (Volo in Cerchio Automatico)
D/R Alettoni (Interruttore Video)

D/R Direzionale (Decollo Automatico

D/R Elevatore (I0C)

AUX 5 (Rollio del Gimbal)— AUX 6 (Beccheggio del Gimbal)

Schermo LCD 5~

Trim Sinistro

Stick Sinistro

Stick Destro

Trim Destro
Trim Direzionale Trim Alettoni
Interruttore
© LED indicatori della ricezione del GPS
3
Satelliti GPS <6 6 7 8 9 10 1 12 13 ‘;
Stato dei Nessun 1 2 3 4 5 6 7 8
LED blu Lampeggio | Lampeggio | Lampeggi Lampeggi | Lampeggi | Lampeggi Lampeggi | Lampeggi | Lampeggi

IMPORTANTE: per un volo sicuro, assistito dal GPS, i lampeggi dovrebbero essere almeno 3!
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@ Descrizione dei Comandi

4= Direzione del muso

Su/Gi x s
i

Avanti/Indietro

Spostamento
a Destra
o Sinistra

Rotazione
a Destra
o Sinistra

Decollo g -
Automatico
Serve GPS con 8 satelliti _.-.-I—.
almeno 3 lampeggi Blli ~ =i Sh|occare i Motori nel
Terreno 1 Modo Manuale

MIX posi-
zione “1"

Stick completa-
mente in basso

AD

@;n

RUDD D/R

RUDDER D/R
posizione “1”

Volando in questo Modo, Bl
rilasciando i comandi il e Punto
TALI si ferma. Per mar- [ Fisso
tenere la guota BISOGNA =—1—=

porre il Motorw al centro.

Terreno

| com—

I

Non passare al Manuale

prima dell'atteraggio che
va fatto col GPS. Passa-
re al Manuale DOPQ.

MIX switch Stick del Motore

to™1"position 3| centro

Volo in Cerchio ke

St Utile per volare in cerchio
1 f g "i* attorno ad un luogo di

o ¥ interesse. Il RAGGIO va
Yg /—-\ Y impostato sulla F12E

& Qx impostando il valore della
Posizione 2 del’AUX3.

MIX posi-
zione “1”
FMOD o

nqup-

FMOD su “2": Volo in

n4lbo

FMOD su “0™: Volo in

punto del decollo  Terreno
dove atterra.

posizione “1"  al centro

=z : B L 5

{ K“ b= “Z Cerchio Inizia Cerchio Si Ferma

Ritorno a B, Si put passare al Manua
b 15m dal GPS al Manuale

Casa . 2 purché si porii il Motore

Attivando il Ritorno b ; -} al 50%. Altrimenti il TALI

a Casa, il TALI sale P s puo precipitare

Al < ora d MIX nella Stick del Motore

In caso di emergenza il Ritorno a Casa pud venire attivato automaticamente dal Fail Safe. Questa procedura pué

non venire interrotta una volta che & iniziata.




Funzione

Interrutt. Impostazioni TX

Istruzioni

Decollo | RUDD/DR | Model Menu ->

Mettere il TALI orizzontale sul terreno —> Sbloccare i Motor -> Motore

auto- Device Output -> | completamente in basso -> Interruttore MIX nella posizione “1” —~ Interrut-
matico FIaB - tore RUDD D/R nella posizione “1"

RUDD D/R - Nota Bene:

Active Usare questa funzione solo se ci sono almeno TRE lampeggi del GPS. Il Decol-
lo Automatico con meno di 8 Satelliti puo far schiantare il TALI, DOPQ il Decollo
Si pud passare al Modo Manuale portando lo Stick del Motare al di sopra del
50% e portando l'interruttore RUDD D/R nella posizione “Q".

Quota MIX SW | Model Menu -> Posizione “0”: Modo Manuale Posizione “1™: GPS Punto Fisso
costan- Device Output —> [ Posizione “2": Ritorno a Casa
te ear —> Interruttore MIX nella posizione “1" - Lo Stick del Motore torna al centro

N”X_ SW —> NON usare questa funzione con meno di 8 satelliti (tre lampeggi Blu).

Active PRIMA di cambiare Modo mettere il Gas al 50%. Se il GPS diminuisce il TALI
entra automaticamente nel Modo Mantieni la Quota: mantiene la quota ma non
la posizione. Con meno del 50% di batteria NON passare al GPS a Manuale:
potrebbe verificarsi una caduta al suolo. Si puo atterrare nel Modo GPS. Dopo
l'atterraggio tenere il Gas a Zero, passare al Manuale e bloccare i motori.

Volo in FMOD | Model Menu -> Posizione “0": SPENTO Posizione “1”: Non usata.
Cerchio Device Output -> | Posizione “2”: Volo in Cerchio Attivato

AUX3 -> NON usare questa funzione con meno di 8 satelliti (tre lampeggi Blu). Prima

FMOD SW—> di attivare il Volo in Cerchio il TALI deve essere nel Modo “Punto Fisso GPS"

Active e il Gas al 50%. Il Raggio del Volo in Cerchio di default & di 5 m. Usare I'EPA
di AUX3 per cambiare il Raggio impostare 'EPA dell’AUX3 (End Point Adjust-
ment) della F12E. Perj dettagli consultare il manuale della F12E (in inglesg).

Ritorno MIX SW | Model Menu Posizione “0”: Modo Manuale Posizione “1”: Punto Fisso GPS
a Casa Device Output -> | Posizione “2” Ritorno a Casa

Gear ->
MIX SW —>
Active

Motore al centro —> Interruttore MIX nella posizione “2"

Usare questa funzione solo se i riceve un buon segnale da parte del GPS.
Attivato il Ritorno a Casa, non toccare altri interruttori 0 comandi della F12E,
Per tornare in Manuale, portare il gas al centro (50%) e portare I'interruttore
MIX su “1". In caso di perdita del segnale della F12E, il Fail Safe attiva auto-
maticamente il Ritorno a Casa. Potrebbe essere impossibile riavere il controllo
manuale: lasciare che il TALI ritorni a casa ed atterri,

10C ELEV D/R | Model Menu ->

Mode

Device Qutput ->
AUX2 —>
ELEVDR ->

Active

10C significa che la direzione di volo & legata solo alla posizione

del punto di decollo (dove sono stati armati i motari),

INDIPENDENTEMENTE dall'orientamento del velivolo.
Interruttore ELEV D/R su “0": 10C Disattivato Posizione “1”: 10C Attivato

Usare questa funzione solo se ci sono almeno TRE lampeggi del GPS. Lo
I0C si attiva solo se il TALI & ad almeno 10 metri dal punto dove sono stati
armati i motori. Portare il TALI oltre i 10 metri di distanza manualmente con
il GPS attivato e quindi attivare Io 10C e effettuare le riprese video che si de-
sidera. Muovendo gli stick si puo dare comando a destra o sinistra e il TALI
si spostera a destra o sinistra rispetto al punto di partenza senza che la cam
smetta di puntare al punto che stava riprendendo. Muovendo I'elevatore avanti
0 indietro il TALI si allontana o awicina al punto di partenza ma Ia cam non
cambia orientamento.

Nel Modo IOC, per tornare a casa basta tirare indietro lo stick dell'elevatore.
Attenzione: Io I0C si disinserisce quando il TALI si awicina a meno di 10 me-
tri. Meglio essere preparati perché il TALI ritorna nella condizione Punto Fisso
GPS e il pilota potrebbe, se non preparato, confondersi.

Estra-
zione/
Retra-
zione
Carrello

GEAR Model Menu -»>
Device Qutput ->
AUX4 —>

GEAR SW ->
Active

Posizione “0”: Carrello esteso Posizione “1": Carrello retratto

Nota: quando si vola FPV & facile dimenticare di estrarre il carrello quando si
atterra e non & una buona idea atterrare sulla Cam!  Quando si & in “Ritorno a
Casa”, o “Ritorna per il Fail Safe” il carrello si estrae automaticamente prima
dell'atterraggio indipendentemente dalla posizione delfinterruttore.





































